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Bezpecnostni informace

Aby se predeslo Urazu elektrickym proudem, poZaru nebo zranéni zplisobenym nespravnym pouZivanim zafizeni, je pred jeho po-
uzitim nezbytné peclivé si prostudovat ndvod k obsluze a uchovat jej pro pfipadnou budouci potfebu.

Omezeni
pouZziti

- Toto zafizeni by nemély pouZzivat déti mladsi 8 let ani osoby s omezenymi

fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schopnostmi, pfipadné osoby bez
dostatecnych zkuSenosti nebo znalosti, pokud nejsou pod dohledem rodice
nebo opatrovnika. Déti bez dozoru nesmi Cistit zarizeni ani provadét udrzbové
prace.

- Zarizeni smi byt pouZivano pouze s dodanym napajecim modulem

- Toto zafizeni obsahuje baterie, které mohou byt vyménény pouze kvali-

fikovanym personalem.

- Uklidnéte oblast, ktera ma byt CiSténa. Nedovolte détem pouZzivat zafizeni

jako hracku. Zajistéte, aby déti a domaci zvirata zlstala v bezpecné vzda
lenosti od robota béhem jeho provozu.

- Neinstalujte, nenabijejte ani nepouzivejte zafizeni v koupelnach aniv

blizkosti bazénu.

- Tento produkt je urcen vyhradné k isténi podlah v domacim prostredi.

Zarizeni nesmi byt pouzivano venku, k cisténi jinych povrchd nez podlah, ani v
komercnich ¢i prdmyslovych prostorach.

- Ujistéte se, Ze zarizeni spravné funguje v pfislusSném prostredi. V opacném

pfipadé zafizeni nepouZzivejte.

Bezpecnostni informace

Omezeni
pouZziti

- Pokud je napajeci kabel poSkozen, musi byt nahrazen specialnim ka-

belem nebo sestavou dostupnou u vyrobce ¢i jeho servisniho zastupce.

- NepouZivejte robota na mistech zavéSenych nad Urovni zemé bez ochranné

zabrany.

- Neotdacejte robota koly vzhlru. NepouZivejte kryt LDS, kryt robota ani naraznik

jako uchyt.

- PouZivejte robota v prostredi, kde je teplota okoli nad 0 °C a pod 40 °C. Dbejte,

aby na podlaze nebyly kapaliny ani lepivé latky.

- Aby nedoslo k poskozeni nebo skoddm zplsobenym zachycenim, odstrarnte

vSechny volné predméty z podlahy a kabely ¢i napajeci vodice z cesty
pred spusténim zarizeni.

- Odstranite citlivé nebo malé pfedmeéty z podlahy, aby robot nenarazel do nich

a nedoslo k jejich posSkozeni.

- Vlasy, prsty a jiné casti téla nesmi byt pfiblizovany k sacimu otvoru robota.
- Cistici n&stroj uchovévejte na misté nedostupném détem.
- Nepouzivejte zafizeni v mistnosti, kde se nachazi spici kojenci nebo déti.

- Na robotu nesmi byt umistovany déti, domaci zvirata ani Zzadné predmeéty, a

to bez ohledu na to, zda je robot v klidu nebo v pohybu.



Bezpecnostni informace

Omezeni
pouZziti

Baterie a
nabijeni

- Do nadrzky na Cistou vodu Ize pridavat pouze Cistou vodu a oficialné

schvalené Cistici roztoky. Nepridavejte zadné jiné kapaliny, jako je alkohol nebo
dezinfekcni prostfedek. Pomér mezi Cisticim roztokem a Cistou vodou Ize zjistit na
lahvi s roztokem. Cistici prostfedky uchovavejte na misté nedostupném

détem.

- NepouZivejte robota k Uklidu hoficich predmétd. NepouZivejte robota k sbéru

hoflavych, zapalnych, Ziravych kapalin, nerozfedénych kyselin ani rozpoustédel.

- Nevysavejte tvrdé ani ostré predmeéty. NepouZivejte zafizeni k sbéru pred-

métd, jako jsou kameny, velké kusy papiru nebo jiné, které by mohly zafizeni
ucpat.

- Pfed cisténim nebo servisem zafizeni vytahnéte zastrcku ze zasuvky.

- Neutirejte robota ani zakladnovou stanici mokrym hadrikem a necistéte

zadnou kapalinou. Po vycisténi vSech Casti, které Ize myt, je pred jejich opétov-
nou montazi a pouZzitim nutné je ddkladné vysusit.

- PouZivejte toto zafizeni v souladu s doporucenimi uvedenymi v navodu k obsluze.

UZivatelé nesou odpovédnost za veSkeré ztraty nebo Skody vzniklé nesprav-
nym pouZzitim produktu.

- NepoufZivejte akumulator ani dokovaci stanici od jinych vyrobcli. Robot m{ze

byt pouzivan pouze se zakladnovou stanici modelu RCEE2421.

- Nepokousejte se sami rozebirat, opravovat ani upravovat akumulator

nebo zdkladnovou stanici.

Bezpecnostni informace

Baterie a
nabijeni

Informace o
laserové
bezpecnosti

- Neumistujte zakladnovou stanici v blizkosti zdroje tepla.
- Nepouzivejte mokry hadrik ani mokré ruce k ¢isténi kontakt nabijeci zdkladnové

stanice.

- PouZité akumulatory neodstranujte nevhodnym zptsobem. Nepotiebné aku-

mulatory je nutné zlikvidovat v pfislusném recyklacnim zarizeni.

-V pfipadé poskozeni nebo pretrzeni napajeciho kabelu okamzité prestarite

vyrobek pouzivat a kontaktujte poprodejni servis.

- Ujistéte se, Ze je robot béhem prepravy, pokud mozno, vypnuty.

Uchovavejte v originalnim obalu.

- Pokud robot nebude delSi dobu pouzivan, plné jej nabijte, vypnéte a

uskladnéte na chladném a suchém misté. Akumulator je tfeba nabit alespon
jednou za 3 mésice, aby nedoslo k jeho nadmérnému vybiti.

- Laserovy senzor v tomto produktu splfiuje normu IEC 60825-1:2014/EN 60825-1

:2014/A11:2021 pro laserové produkty tfidy 1. Laserovy paprsek nesmi byt smé-
rovan primo do odi.

LASEROVY PRODUKT TRIDY 1

KONZUMNI LASEROVY PRODUKT

EN 50689:2021

Spole¢nost XingKuang Innovation Technology (Suzhou) s.r.o. timto prohlasuje, Ze radiové zafizeni typu RLE21SE splfiuje poZadavky smér-
nice 2014/53/EU. UplIny text Prohlageni o shodé EU je k dispozici na nasleduijici internetové adrese: https://www.mova.tech
Podrobny elektronicky manudl naleznete na adrese: https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqs



Prehled zarizeni

Obsah baleni

Dokovaci stanice

Dals3i pFisluSenstvi

Prehled zarizeni

S

Napdjeci kabel

Drzak mopové
podlozky x 2

o (] Tlatitko bodového &isténi
- Stisknéte pro zahajeni bodového cisténi

] ° (hTlagitko Zapnuti / Cisténi
- Stisknéte a podrZte po dobu 3 sekund pro zapnuti nebo vypnuti
- Stisknéte pro zahdajeni Cisténi po zapnuti robota

UZivatelska ProdluZovaci deska rampy doko- ~ Mopova podlozka x 2 (pre- \
prirucka vaci stanice dinstalo- o O Tlatitko dokovani
vano) - Stisknéte pro odeslani robota do zakladnové stanice.
- Stisknéte a podrzte po dobu 3 sekund pro deaktivaci rodi¢ovského
zamku.

Indikator stavu
- Stald bila: ¢isténi nebo dokonceny uklid.
- Stald bila: nabijeni (akumulator neni vybity).

- Stald oranZova: pripravenost nebo pauza pfi nizké Grovni nabiti
akumulatoru.

- Stald oranZova: nabijeni (nizka Uroven nabiti akumulatoru).
Pytel na prach

s(tr)aizglénr;o) - Blikajici oranzova: chyba.

Pozor:

- Stisknéte libovolné tlacitko na robotu pro pozastaveni béhem
Uklidu nebo névratu k nabijeni.

- Rodicovsky zdmek Ize zapnout nebo vypnout v aplikaci
MOVAhome.



Prehled zarizeni Prehled zarizeni

T - Stald bila: dokovaci stanice
T je pripojena k napajeni
Horni kryt - Stal4 oranZové: dokovaci sta-
Senzor koberce o—— Lo Vicel- Prostor vyhrazeny pro  o— nice hlasf chybu
Bocni kartac Celové kolecko Q D automaticky davkovac
P . - o detergentu
. Nadrz na odpadni vodu Nadrz na ¢istou vodu &
Hlavni kartd¢ o {/éj r J P Kryt kartace o SR o 7 \ o Stérbina sacku na
/ o Kryt LDS Hlavni kolo o ::&% I Hlavni kolo ! - ! 1 prach
o Snimat laserového H= o Svorky krytu Filtr
= )/ dalkoméru (LDS) ) kartace ! ! Signaliza¢ni oblast
{ § Q > Naraznik Jednotka MopExtend o Vyvody automatického -
o Linedrni 3D laserovy senzor \ : Viko o1 e vyprazdiovani o nabijeci kontakty
o Montazni otvory nadrze :
drzaku podlozky na prach
mopu i Struhadlo o— !
Upozornéni: Automaticky davkovac detergentu je nutné zakoupit samostatné.
Nadoba na prach *—>o Zapadka krytu B
nadoby na prach [ id REZS'_ _—
—— o Tlacitko Reset i Fujici deska :
. « ¥ . o o o
Kryt . Stlsl;nzte; podrite Filtr o Z&padka nadoby na prach rampy
P po dobu » ) i Kryt nédoby na prach R S o
kNoiilaJEtCI sekund pro obno- Drzak filtru f— : : 0
y veni tovarniho na- % Svorka nadrze Svorka nadrze na Napaieci
staveni Indikator C] na vodu vodu Drézka pro [ Napajec
- razkap ° zasuvka
o Wi-Fi Mo ovaci iedn o Automaticky odvzdusiiovac Plovouci o Vodni trubice ulozent napaéenl:lho @
P J pro vysypavani kulicka o
Misto upevnéni 0
o Senzor okraje Podlozky mopu o Filtr
o Plovak § E
) . o . o N Nadrz na odpadni vodu N&drz na €istou vodu —
Odtokovy ventil automatického vyprazdnéni

Drzak podlozky mopu PodloZka mopu



PFiprava domu

Pred uklidem umistéte fyzickou bariéru na okraj schodl a pohovky, aby bylo zajisténo

Pred ¢iSténim odstrarite z podlahy nestabilni, kiehké, cenné nebo nebezpecné
bezproblémové fungovani robota.

predméty a usporadejte kabely, odévy, hracky a tvrdé ¢i ostré predméty
, aby nedoslo k jejich zamotani, poskrabani nebo narazu robota a tim zpUso-
beni Skod.

D

OO0 000

v -

Aby byl robot chranén pfed nerozpoznanymi misty vyZadujicimi uklid,
nestljte pred nim, pfed prahem, v chodbé ani v Gzkych prostorach.

Otevrete dverfe mistnosti ur¢ené k tklidu a umistéte nabytek na spravné
misto, aby zUstalo vice prostoru.

Pozor:

- PFi prvnim spusténi robota jej sledujte b&hem uklidu, abyste v&as odstranili pripadné prekazky.

- Nevysdvejte tvrdé predméty, jako jsou kameny, ocelové kulicky a ¢asti hracek, ani tvrdé predméty, jako jsou sutiny, rozbité sklo nebo hrebiky, jinak
muZe dojit k poskrabani podlahy.

Pfed pouzitim

1. Umistéte zdkladnovou stanici a pfipojte ji do elektrické zasuvky. 2. Nainstalujte prodluZovaci desku rampy.
Umistéte zékladnovou stanici na co nejotevienéjsi misto s dobrym Wi-Fi signa
lem. Odstranite vSechny pfedméty, které jsou blize nez 1,5 m pred zaklad-
novou stanici a 5 cm od jejich stran. Poté zasun napdéjeci kabel do zékladnové
stanice a zapoj zastrcku do zasuvky.

3. Odstrarite ochranné prvky robota a nainstalujte mopovaci jednotku.
Pevné zasunte kabel smérem nahoru, dokud
se nerozsviti kontrolka.

S
Pozor:

- Ujistéte se, Ze Zadny predmét neblokuje oblast signalizace.

<

- Aby se zabranilo navlhnuti dfevénych podlah nebo kobercli, doporucuje se
umistit zakladnovou stanici na keramické nebo mramorové dlazdice.



PFed pouZitim PFipojeni k aplikaci MOVAhome

4. PFipojte robota k zdkladnové stanici 5. Pfidejte vodu do nadrZe na Cistici vodu. 1. Stahovani aplikace MOVAhome 2. Pridani zafizeni
Stisknéte a podrite tla&itko v robotu po dobu (/) 3 sekund pro jeho zapnuti. Vyjméte nadrz na &istou vodu ze zakladnové stanice a naplfte ji €istou vodou. Naskenujte QR kéd umistény na robotu nebo vyhledejte ,MOVAhome" v Otevrete aplikaci MOVAhome, klepnéte na polozku ,Naskenujte QR kéd pro
Umistéte robota do zakladnové stanice s mopem smérem k drhnouci plose Poté ji znovu nainstalujte do zakladnové stanice. obchodé s aplikacemi, poté aplikaci stdhnéte a nainstalujte. pripojeni” a znovu naskenujte stejny QR kéd na robotu pro pridani zafizeni.

.V tu chvili uslysite hlasovou instrukci, kdyZ se robot Usp&Sné pripoji ke zéklad- Ridte se zobrazenymi pokyny k dokonéeni pfipojeni k Wi-Fi.

nové stanici.
Upozornéni: Pokud chcete resetovat Wi-Fi, opakujte krok 2 a poté se Fidte zob-
razenymi pokyny k dokonceni pFipojeni k Wi-Fi.

°Indikator Wi-Fi

- Pomalu blika:
je tfeba se pripojit

- Rychle blika:
pripojovani

- Zap.: Pfipojeno

Pozor:
Upozornéni:Doporucuje se pIné nabiti robota pred jeho prvnim pouZzitim. Upozornéni: Nepfidavejte do nadrze horkou vodu, protoZe by to mohlo zpUsobit jeji + Podporovano je pc')uze Wi-Fi 2,4 GHz. .
Pokud nelze robota zapnout po vybiti baterie, ruéné jej pripojte ke zakladnové deformaci. - Vzhledem k aktualizacim softwaru se skutecné operace mohou lisit od

stanici a nabijte. pokyndl v tomto navodu. Ridte se pokyny podle aktualni verze aplikace.



ZpUsob pouziti

Zapnuti/vypnuti

Stisknéte a podrzte tlagitko po dobu 3 sekund (/) , &imzZ dojde k zapnuti
robota. Indikator napajeni by se mél rozsvitit. Umistéte robota na
zakladnovou stanici, mél by se automaticky zapnout a zacit se nabijet.
Chcete-li robota vypnout, odsurite jej od zakladnové stanice a gljsknéte
tlacitko i podrzte jej po dobu 3 sekund.

Rychlé mapovani

Po prvnim nastaveni sité postupujte podle pokynd v aplikaci pro rychlé vytvoreni
mapy. Robot zahaji mapovani bez ¢iSténi. Jakmile se robot vrati ke zakladnové
stanici, proces mapovani je dokon¢en a mapa bude automaticky uloZena.

KdyZ robot pracuje, stisknéte libovolné tlacitko pro jeho pozastaveni. Pokud robot
nepracuje déle neZ 10 minut, automaticky prejde do rezimu uspani.

VSechny indikatory na robotu se vypnou. Stisknéte libovolné tlacitko na

robotu nebo pouZijte aplikaci k jeho probuzeni.

Upozornéni: Pokud je robot pozastaven a umistén v zdkladnové stanici, probi-
hajici proces ¢isténi bude ukoncen.

Automatické obnoveni ¢isténi

Pokud je akumulétor témér vybity, robot se automaticky vrati do zaklad-
nové stanice k nabijeni. Po dobiti na odpovidajici Groven robot obnovi ne-
dokoncené ukoly cisténi.

Upozornéni:Pro vyuZiti této funkce ji aktivujte v aplikaci.

Rezim Nerusit (DND)

Kdy?Z je robot nastaven do rezimu Nerusit (DND), neobnovi ¢isténi a kontrolka
napajeni zhasne. Rezim DND je ve vyrobé ve vychozim nastaveni deaktivovan.

MUZete pouzit aplikaci k aktivaci rezimu DND nebo upravit dobu trvani rezimu

DND. Vychozi doba trvani rezimu DND je od 22:00 do 8:00.

Pozor:

- Béhem reZimu DND nebudou provadény napldnované uklidové tkoly.
+ Robot obnovi tklid po uplynuti doby reZimu DND.

Kdy?Z je robot v pohotovostnim reZzimu, kréatce stisknéte tlacitko, ¢imz
se aktivuje reZim bodového cisténi. V tomto rezimu robot vycist 77 i
Ctvercovou ob-last o rozmérech 1,5 x 1,5 metru kolem sebe a po dokonceni

bodového ¢isténi se vrati na vychozi misto.

Restartovani robota

Pokud robot prestane reagovat nebo se nemdze vypnout, stisknéte a po-
(h drzte tla&itko po dobu 10 sekund, &imz dojde k nucenému vypnuti
zafizeni . Poté stisknéte a podrzte tlacitko po dobu (/) 3 sekund, ¢imz
dojde k zapnuti robota.

ZpUsob poufZiti

Upozornéni: Pfi prvnim pouZiti mopovaci jednotky robot automaticky provede
ukol ,Vysavani a mopovani“.

1. Zahajeni ¢iSténi

Stisknéte tlacitko()) v robotu nebo poutijte aplikaci ke spuiténi robota ze za
kladnové stanice. Robot nasledné naplanuje optimalni trasu cisténi a provede
ukol na zakladé vytvorené mapy.

Pozor:

- Pro zajisténi snadného ndvratu robota do zédkladnové stanice po Uklidu
se doporucuje jeho spousténi ze zakladnové stanice.

- PodloZky mopu budou pred zahajenim mopovani robotem vycistény, pro-
sim cekejte trpélive.

- B&hem provozu nepohybujte zakladnovou stanici, nadrzi na Cistou
vodu, nadrzi na pouZitou vodu ani struhadlem.

2. Automatické prani mopu

B&hem uklidu se robot automaticky vrati do zakladnové stanice,
aby vypral mopové utérky podle frekvence pouZziti nastavené v aplikaci.




ZpUsob pouZiti

3. Automatické vyprazdnéni nadoby na prach a prani a suseni
mopové podlozky

KdyZ robot dokondi tklid a vréti se na zédkladnu k nabijeni, zadkladna automa-
ticky vyprazdni nadobu na prach. Nasledné umyje a vysusi mopovaci utérky.

Pozor:
- Pokud je funkce automatického vysypavani v aplikaci vypnuta, dokovaci
stanice nebude nadobu na prach automaticky vysypavat.

- Dokovaci stanice bude vysypavat nddobu na prach podle nastaveni v aplikaci

4. Vycistéte nddobu na odpadni vodu.

Po dokonceni Ukolu robotu umyjte nddobu na odpadni vodu, aby se zabra
nilo vzniku zapachu.

Mopovani po vysavani
Aktivujte funkci mopovani po vysavani, robot automaticky zvedne mopovaci
jednotku a zahaji mopovani podlahy. Po dokonéeni vysavani se robot
vréti, aby vyprézdnil nddobu na prach, poté automaticky spusti mopovani

a snizi mopovaci jednotku.

Pouze vysavani

Aktivujte funkci vysavani v aplikaci, robot automaticky zvedne mopovaci jed-
notku a zahéji vysavani podlahy.

Pouze mopovani

Aktivujte funkci mopovani v aplikaci a robot zkontroluje, zda je nain-
stalovana mopovaci jednotka. Pokud neni, nainstalujte mopovaci jednotku
ru¢né, robot poté automaticky zahaji mopovani.

Rutinni udrzba

Pro udrZeni robota v dobrém stavu se doporucuje kontrolovat pouZivani pfislusenstvi v aplikaci nebo v nasledujici tabulce planované udrzby.

Soucast

Frekvence
udrzby

Doba vymény

s Frekvence P
Soucast Gdrzby Doba vymény

Nadrz na odpadni vodu

Po kazdém pouZiti

N4&drz na cistou vodu

Hlavni kartac

Filtr nddoby na prach

Bo¢ni kartac

Drzak mopové utérky

Jednou za 2 tydny

Kazdych 6 az 12 mésicl

Kazdych 3 az 6 mésict

Struhadlo

Signaliza¢ni oblast
zakladnové stanice

nabijeci kontakty

Vyvody automatického
vyprazdnovani

Viceosé kolecko

Senzor okraje

Snimac laserového
dalkoméru (LDS)

Linearni laserovy senzor
3D

Jednou za mésic

Senzor koberce

Senzory propasti

Jednou za mésic
Néaraznik /

Spodni ¢ast robota

Cistéte podle

Nadoba na prach potieby

Pytel na prach Kazdé 2 az 4 mésice

Kazdé 1 az 3 mésice

Podlozka mopu

Upozornéni: Frekvence vymény zavisi na pouzivani robota. V pfipadé
vyjime¢nych okolnosti je nutné dily vyménit.



Rutinni udrzba Rutinni udrzba

Z3kladna struhadla Pytel na prach

1. Sejméte kryt nddoby na prach a vyhodte sacek. 3. Nainstalujte novy pytel na prach.

1. Aktivujte funkci ¢iSténi zakladny struhadla v aplikaci, robot automaticky 3. Po chvili dokovaci stanice automaticky odsaje pouZitou vodu. Poté ji osuste
opusti dokovaci stanici. Vyjméte struhadlo a pockejte, az se dno dokovaci mékkym a suchym hadfikem a vloZte struhadlo zpét na misto.
stanice naplni vodou.

———

&
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Upozornéni: Zatadhnutim za drZadlo smérem nahoru se pytel na prach utésni, aby se zabrénilo jeho
nahodnému vypadnuti spolu s necistotami.

2. Oplachnéte struhadlo ¢istou vodou a nastrojem na ¢&isténi ocistéte dno dokovaci 4. Pouzijte aplikaci nebo kratce stisknéte tlacitko O na
stanice. robotu, aby se vrétil do dokovaci stanice. 2. Prach a necistoty z filtru odstranujte suchym hadrikem. 4. Znovu nasadte kryt nddoby.
e —

Upozornéni: BEhem uklidu nevydavejte robotu pfikazy k névratu do zaklad-
nové stanice.



Rutinni adrzba Rutinni adrzba

1. Otevrete viko robota a stisknéte zapadku nadoby na prach pro jeji vyjmuti. 3. Jemné poklepejte na kos filtru, aby se odstranily necistoty. 1. Vyjméte nddobu na pouZzitou vodu, oteviete viko a vylijte jeji obsah. 1. Stisknéte zapadky krytu kartace smérem dovnitF, abyste kryt odstra-
nili, a vyjméte kartac z robota.

ao®
og0

Upozornéni: Nepokousejte se Cistit filtr karta¢em, prstem ani ostrymi pfedméty, pro-
toZe hrozi jeho poskozeni.

2. Otevrete viko nddoby na prach, vyjméte filtr a vysypte nddobu podle ilu- 4. Oplachnéte nadobu na prach a filtr vodou a pfed opétovnou insta- 2. Nadobu na pouZitou vodu vyplachnéte Eistou vodou a k Eisténi
strace. laci je zcela vysuste. vnitfni stény nddoby pouZijte vhodny ndstroj.

2. Sejméte kryty kartace na obou koncich kartace, jak je zndzornéno na ob-
razku. PouZijte vhodny nastroj k odstranéni vlast zamotanych v kartaci.
Znovu nasadte kryty kartace na oba konce a poté samotny kartac. Stisknéte
ochranu kartace, aby se zablokovala na misté.

Pozor:
+ Nadobu na prach a filtr oplachujte pouze Cistou vodou. NepouZivejte detergenty. Upozornéni: Plovouci kulicka v nadrZi pouZité vody je pohyblivou soucasti. PFi cisténi
- Nadobu na prach a filtr pouZivejte aZ po Uplném vyschnuti. nepouZzivejte nadmérnou silu, abyste zabranili poSkozeni.



Rutinni udrzba

Vyjméte a vycistéte bocni kartac.

Drzak mopové utérky

Vyjméte a umyjte drzdk mopové podlozky.

Viceosé kolecko

Pozor:

- Malym Sroubovékem oddélte osu od pneumatiky kolecka s vice sméry.
NepouZivejte nadmérnou silu.

- Oplachnéte kolecko s vice sméry pod tekouci vodou a nasadte zpét po Upl-
ném vysuseni.

Rutinni udrzba

Senzory robota

Senzory robota otirejte mékkou a suchou utérkou, jak je zndzornéno na
obrazku nize:

o Linedrni 3D laserovy senzor
Snimac laserového dalko-
meéru (LDS)

o Néaraznik

o Senzor okraje

—= Senzor koberce

Pozor:Mokréa utérka muze poskodit citlivé ¢asti robota a zakladnové stanice.

K ¢isténi pouZivejte suchou utérku.

Nabijeci kontakty a signaliza¢ni pole

Nabijeci kontakty a signalizacni pole Cistéte mékkou, suchou utérkou.

Vyvody automatického vyprazdnovani

Vyvody automatického odvzdusnovéni robota a zdkladnové stanice cistéte
mékkou, suchou utérkou.

olo2
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Rutinni udrzba

Podlozka mopu

Sejméte mopovou podlozku z drzdku a vymérite ji.

Akumulator

Robot obsahuje lithium-iontovy akumulator s vysokymi uZitnymi parametry.
Dbejte na to, aby byl akumulator dobfe nabity pro kazdodenni po-

uZiti, aby byly jeho uZitné parametry udrzovany na optimaini drovni. Pokud ro-
bot neni del3i dobu pouZzivan, vypnéte jej a uskladnéte. Aby se zabranilo
poskozeni zpUsobenému nadmérnym vybitim, je nutné robot dobijet ale-
spon jednou za tfi mésice.

Diagnostika zavad

Problém

Reseni

Robot se nezapina.

Akumulator je vybity. Dobijte robota v dokovaci stanici a zkuste to znovu.
Teplota akumulatoru je pfilis nizka nebo pfilis vysoka. Doporucena teplota okoli pro provoz robota je od 0 °C (32 °F) do 40
°C (104 °F).

Robot se nenabiji.

Dokovaci stanice nenf pfipojena k napajeni, ujistéte se, Ze oba konce napajeciho kabelu jsou spravné zasunuty.
Slaby kontakt mezi nabijecimi kontakty v dokovaci stanici a robotem, ocistéte nabijeci kontakty.
Zkontrolujte, zda na konektoru robota neni cizi téleso, v takovém pfipadé jej odstrarite.

Robot se nepfipojuje k
Wi-Fi.

Nespravné heslo k siti Wi-Fi. Zkontrolujte, zda je heslo pouZité pro pFipojeni k siti Wi-Fi spravné.

Robot nepodporuje pripojeni k Wi-Fi 5 GHz. Ujistéte se, Ze je robot pripojen k siti Wi-Fi 2,4 GHz.

Slaby signal Wi-Fi. Ujistéte se, Ze je robot v oblasti s dobrym pokrytim Wi-Fi.

Robot nemusi byt pripraven k nastaveni. Ukoncete aplikaci a znovu ji spustte, poté zkuste znovu podle pokynd.

Robot nemuze najit
a vratit se do dokovaci
stanice.

Dokovaci stanice byla odpojena od napajeni nebo presunuta, kdyZ se robot nachazel mimo stanici. Pfipojte zakladnovou sta-
nici k napéjeni nebo umistéte robota na stanici k nabijeni.

Okolo zakladnové stanice je pfiliS mnoho prekazek. Umistéte zakladnovou stanici do otevienéjsiho prostoru.

Pohyb robota mdze zpUsobit jeho opétovné lokalizovani, coz povede k novému vytvareni mapy, pokud opétovné lokalizovani
selZze. Pokud je robot pfrilis daleko od zakladnové stanice, nemusi byt schopen se sam vratit; v takovém pripadé je nutné

jej ruéné umistit na zdkladnovou stanici.

Otrete signalizacni pole na zakladnové stanici, aby se odstranil prach a necistoty.

Robot uvizl pfed zakladnovou
stanici a nemuze
se k ni vratit.

Zkontrolujte, zda je na obou stranach zakladnové stanice nebo pred ni dostatek prostoru, aby nedoslo k zablokovéni robota

Cesta zpét ke zdkladnové stanici je zablokovana, napfiklad jsou zaviené dvere.

Robot muZze klouzat, pokud je podlaha pred zékladnovou stanici nadmérné mokra. V takovém pfipadé odstrarite preby-
tecnou vodu pred opétovnym pokusem.

Doporucuje se presunout zakladnovou stanici na jiné misto a zkusit to znovu.

Ujistéte se, Ze prodluzovaci deska rampy je spravné namontovana.




Diagnostika zavad

Problém

Reseni

Diagnostika zavad

Robot se nevypina.

Robot nelze vypnout béhem nabfjeni. Pro vypnuti robota doporucujeme odsunout robota od zdkladnové stanice a
poté stisknout a podrzet tlacitko Q) po dobu 3 sekund.

Pokud nelze robota vypnout podle kroku 1, stisknéte a podrzte tlacitko 0} po dobu 10 sekund, ¢imzZ dojde k
nucenému vypnuti zafizeni. Pokud problém pretrvava, kontaktujte oddéleni poprodejniho servisu.

Problém

Reseni

Robot po nabijenf
nepokracuje v uklidu.

Ujistéte se, Ze robot neni nastaven do rezimu ,Nerusit” (DND), coz brani obnoveni Gklidu.
Robot nebude pokracovat v €isténi po ru¢nim umisténi do zakladnové stanice nebo po odeslani do zakladnové stanice pro-
stiednictvim aplikace & OO tlatitka.

Nizka rychlost
nabijeni.

PIné nabiti robota trva 3,5 hodiny, pokud je akumulator vybity.

Pokud pouZivate robota pfi teplotdch mimo rozsah uvedeny v technické specifikaci, rychlost nabijeni se automaticky
snizi, aby se prodlouZila Zivotnost akumulatoru.

Nabijeci kontakty na robotu a stanici mohou byt zneciSténé, otfete je suchym hadrikem.

Stanice nemdze auto-
maticky vyprazdnit pytel
na prach.

Zkontrolujte, zda pytel na prach v nddobé neni plny.
Pokud pytel na prach neni plny, zkontrolujte, zda na automatickych odvzdusiovacich robota,
zakladnové stanice nebo nddobé na prach neni zZadna prekazka. V takovém pripadé vcas vycistéte zablokovanou ¢ast.

Hluk se zvySuje, kdyz
robot pracuje.

Zkontrolujte, zda filtr nddoby na prach neni ucpany. Pokud ano, vycistéte jej nebo vymérite.

Tvrdy pfedmét mohl byt zachycen hlavnimi kartaci nebo nddobou na prach. Zkontrolujte a odstrante v3echny tvrdé pred-
méty.

Hlavni nebo bo¢ni karta¢ maze byt zamotany. Zkontrolujte a odstrafite viechny cizi pfedméty.

PFepnéte saci reZim na Standardni nebo Tichy.

Urovef vody na struhadle
neni spravna.

Zkontrolujte, zda tésnéni v nddobé na pouZitou vodu neni uvolnéné nebo nespravné nasazené, v pripadé potreby jej ruc-
né upravte. Pokud problém pretrvava, kontaktujte servisni tym po prodeji.

Jemné zatlacte doll nadrz na pouzitou vodu, abyste se ujistili, Ze je spravné nasazena.

Sejméte struhadlo a zkontrolujte, zda neni ucpan odtok odpadni vody, a vycistéte jej.

Zkontroluijte Cistici roztok. Nepridavejte Zddnou jinou kapalinu neZ oficidlné schvéleny Cistici roztok.

Robot se pohybuje
bez dodrzovani stano-
vené trasy.

Pred pouzitim robota usporadejte predméty, jako jsou napéjeci kabely a pantofle.

Prace na mokrych, kluzkych povrsich zplsobuje prokluz hlavniho kolecka. Doporucuje se vysusit mokré mista pred po-
uZitim robota.

Otrete 3D linedrni laserovy senzor na robotu Cistou a mékkou latkou, abyste odstranili veSkeré necistoty.

Drzak mopové
podloZky je neobvykle
zvednuty.

Vyjméte drzak mopové podloZzky a zkontrolujte, zda v ném nejsou cizi predméty, poté robota znovu spustte.
Pokud problém pretrvava, kontaktujte servisni tym po prodeji.

Robot vynechava
mistnosti, které maji
byt uklizeny.

Ujistéte se, Ze dvere uklizenych mistnosti jsou oteviené.
Povrch pfed mistnosti k Gklidu muzZe byt mokry nebo kluzky, coz zplsobuje skluz robota a abnormalni provoz.
PFed pouzitim robota vysuste podlahu.

Pod nddrzi na cistou vodu
nebo kolem tésnéni se na-
chazi voda.

PFi vyjimani nadrze na Cistou vodu muZze v trubici pod nadrzi nebo kolem tésnéni zlistat malé mnoZstvi vody. To je nor-
malni. Otfete suchym hadfikem.

Pro dalsi pomoc nds kontaktujte na https://www.mova.tech




Technické udaje

Dokovaci stanice

Pracovni frekvence

2400-2483,5 MHz

Maximalni vystupni vykon

<20 dBm

Model RLE21SE Model RCEE2421

Doba nabijeni PFiblizné 3,5 hodiny Jmenovity vstupni vykon 220-240 V ~ 50-60 Hz
Jmenovité napéti 14,4V = Jmenovity vystupni vykon 20V=2A

Jmenovity vykon 75 W Jmenovity vykon (b&hem vysypa

vani prachu) oo w
Jmenovity vykon (béhem

cistén) o
Jmenovity vykon (béhem 57w

nabijeni a suseni)

Za normalnich provoznich podminek by mél byt tento pfistroj udrzovan ve
vzdalenosti alespori 20 cm mezi anténou a télem uZivatele.

Upozornéni: Jmenovity vykon (b&hem nabijeni a su3eni) je uréen hodno-
tou vykonu po celou dobu nabijeni.

Likvidace a vyjmuti akumulatoru

Vestavény lithium-iontovy akumuldtor obsahuje latky nebezpecné pro Zivotni prostredi. Pfed likvidaci se ujistéte, Ze akumulator byl vyjmut odbornym per-
sonalem a predan k recyklaci prislusnému zafizeni.

- akumulator musi byt vyjmut ze zafizeni pred likvidaci;
- zafizeni musi byt pfi vyjmuti akumuldtoru odpojeno od sitového napajeni;
- akumulator je nutné likvidovat bezpe¢nym zplsobem.

OPATRNE:

PFed vyjmutim akumuldtoru odpojte napajeni a akumulator co nejvice vybite.
NepotFebné akumulatory likvidujte v prislusném recyklac¢nim zarizeni.
Nevystavujte zafizeni vysokym teplotam, aby nedoslo k riziku vybuchu.

PFi nespravném zachazeni mize z akumulatoru unikat kapalina. V pfipadé kontaktu dikladné oplachnéte postizené misto vodou a vyhledejte Iékaf'skou pomoc.

Instrukce k likvidaci:

1. Otocte robot, vhodnym néstrojem odSroubujte Srouby na zadni strané robota a sejméte kryt.
2. Odpojte svorky mezi akumuldtorem a tiSténym obvodem, abyste akumulator vyjmuli.



Ochranazivotniho prostredi

PouZité elektronické zarizeni ozna¢ené v souladu s evropskou
smérnici nesmi byt likvidovano spole¢né s béZznym komunainim od-

mmmm padem. Podléhd selektivnimu sbéru a recyklaci na uréenych

C

sbérnych mistech. Zajisténim jeho spravné likvidace predchazite

moznym negativnim dopaddim na Zivotni prostredi a lidské zdravi. Systém
sbéru pouZzitého zafizeni je v souladu s mistné platnymi predpisy o
ochrané Zivotniho prostredi tykajicimi se odstrarfiovani odpadd. Podrobné
informace o tomto tématu Ize ziskat na méstském Gradé, v zafizeni pro
Cisténi nebo v obchodé, kde byl produkt zakoupen.

Produkt splfiuje poZadavky smérnic tzv. Nového pristupu Evropské
unie (EV), tykajicich se bezpecnosti uZivani, ochrany zdravi a Zivotniho pro-
stredi, které stanovuji rizika, jeZ musi byt identifikovana a odstranéna.

Tento dokument je prekladem originalniho navodu k pouZiti, vytvore-ného
vyrobcem.

Produkt je nutné pravidelné udrZovat (Cistit) vlastnimi silami nebo pro-
stfednictvim specializovanych servisnich stfedisek na naklady a zod-
povédnost uZivatele. V pfipadg, Ze v ndvodu k pouZiti nejsou uvede-

ny informace o nezbytnych pravidelnych tdrzbovych nebo servisnich
zasazich, je nutné pravidelné, minimalné jednou tydné, posuzovat od-
liSnost fyzického stavu produktu od stavu nového produktu. V pfipadé zjis-
téni nebo potvrzeni jakékoli odliSnosti je nutné neprodlené provést
udrzbové (Cistici) nebo servisni kroky. Nedostatecna udrzba (€isténi) a ne-
adekvatni reakce pri zjisténi odchylky mohou zpUsobit trvalé po-Skozeni
produktu. Zaruka neruci za Skody vzniklé z nedbalosti.

Akumulator LI-ION

Zarizeni je vybaveno akumuldtorem LI-ION (lithium-iontovym), ktery vzhle-
dem ke své fyzikalni a chemické konstrukci starne s Casem a pouzivanim.
Vyrobce uvadi maximalni dobu provozu zarizeni za laboratornich podmi-
nek, kde panuji optimalni pracovni podminky pro zafizeni a akumulator je
novy a plné nabity. Doba provozu se v praxi mlze lisit od deklarované v na-
bidce a neni to vada zafizeni, ale vlastnost produktu. Pro zachovani maxi-
malni Zivotnosti akumulatoru se nedoporucuje jeho vybijeni pod trover 3,18
V nebo 15 % celkové kapacity. Nizsi hodnoty, napriklad 2,5 V pro ¢lanek, jej
trvale poskozuji a neni to kryto zarukou. V pripadé preruseni pouzivani akumu-
latoru nebo celého zafizeni na dobu delSi nez jeden mésic je nutné akumula
tor nabit na 50 % a pravidelné kazdé dva mésice kontrolovat Grover jeho
nabiti. Uchovavejte akumulator a zafizeni na suchém mist&, mimo dosah slu-
necniho zareni a mrazivych teplot.

Akumulator LIPO

Zafizeni je vybaveno akumulatorem LI PO (lithium-polymerovym), ktery
vzhledem ke své fyzikalni a chemické konstrukci starne v priibéhu ¢asu a po-
uzivani. Vyrobce uvadi maximalni dobu provozu zafizeni za laboratornich
podminek, kde panuji optimalni pracovni podminky pro zafizeni a akumula
tor je novy a plné nabity. Doba provozu se v praxi mlze lisit od deklarované
v nabidce a neni to vada zafizeni, ale vlastnost produktu. Pro zachovani
maximalni Zivotnosti akumulatoru se nedoporucuje jeho vybijeni pod Uroven
3,5V nebo 5 % celkové kapacity. Nizsi hodnoty, napriklad 3,2 V na ¢lanek,
zpUsobuiji trvalé poskozeni a nejsou kryty zarukou. V pfipadé preruseni pou-
zivani akumulatoru nebo celého zafizeni na dobu del$i nez jeden mésic je
nutné akumuldtor nabit na 50 % a pravidelné kazdé dva mésice kontrolovat
Uroven jeho nabiti. Uchovévejte akumulator a zafizeni na suchém misté, mimo
dosah slunecniho zareni a mrazivych teplot.

ZjednoduSené prohlaseni o shodé EU

Spolecnost XingKuang Innovation Technology (Suzhou) Co., Ltd. timto
prohladuje, Ze typ radiového zafizeni [Cistici robot MOVA E40 Ultra] je v
souladu se smérnici 2014/53/EU. UpIné znéni prohlaseni o shodé EU je k
dispozici na nasledujici internetové adrese: https://files.innpro.pl/mova

Adresa vyrobce: 12th Floor, Building 2, Wisdom Valley Park, Suzhou (Taihu)
Software Industrial Park, No. 1463 Wuzhong Avenue, Yuexi Street,
Wuzhong Economic Development Zone, Suzhou, Jiangsu Province, Cina

Radiova frekvence: 2400-2483,5 MHz
Maximalni vykon radiové frekvence <20 dBm

Zastupce v EU:

EUREPSTAR GmbH

SchlUterstr 3, 85057 Ingolstadt, Némecko
eurep@eurep-gmbh.de

Udaje o baterii:

Kategorie: Pfenosna baterie

Typ: Lithium-iontova baterie (Li-Ion)
Cista hmotnost: 0,385 kg

Kapacita: 5200 mAh

Vykon: 0,06912 kWh

Zaruka

Pfi zménach a/nebo modifikacich vyrobku zanikne zaruka. Pfi
nespravném pouzivani tohoto vyrobku vyrobce nenese odpovédnost
za vzniklé skody.

Likvidace

« Likvidaci tohoto produktu provadéjte v pfislusné sbérné.
Nevyhazujte tento vyrobek s komunalnim odpadem.

+ Pro vice informaci se obratte na prodejce nebo mistni organy
odpovédné za nakladéni s odpady.

Dokumentace

Tento produkt byl vyroben a je dodavan v souladu se viemi
prislusnymi nafizenimi a smérnicemi platnymi ve viech ¢lenskych
statech Evropské Unie. Splriuje také veskeré relevantni specifikace
a predpisy v zemi prodeje. Oficidlni dokumentaci Ize ziskat na
vyzadani. Oficidlni dokumentace zahrnuje také (avsak nejenom)
Prohlaseni o shodé, Bezpecnostni technické listy materidlu a
spravu o testovani produktu.

Vylouceni zodpovédnosti

Design a specifikace vyrobku mohou byt zménény bez
predchoziho upozornéni. Vsechna loga a obchodni nazvy jsou
registrované obchodni znacky pfislusnych vlastnik( a jsou
chranény zédkonem.





