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Dear user:
Cher utilisateur :

Thank you for purchasing Narwal products. To access comprehensive support from Narwal, you are recommended to
read carefully the manual and illustrations before using the product. Please keep the manual properly.

Merci d'avoir acheté les produits Narwal. Pour bénéficier d'un support complet de la part de Narwal, nous vous
recommandons de lire attentivement le manuel et les illustrations avant d'utiliser le produit. Veuillez conserver le manuel
correctement

The manual may be updated from time to time based on product updates and user feedback. Please scan the QR code
below to browse the official website and view the latest version.

In case of any problem in using the product, please contact Narwal after-sales customer service through the following
ways:

Le manuel peut &tre mis & jour de temps & autre en fonction des mises a jour du produit et des retours des utilisateurs.
Veuillez scanner le code QR ci-dessous pour accéder au site Web officiel et consulter la derniére version.

*For other countries, please refer to the after-sales contact information provided by your local vendors

*Pour les autres pays, veuillez vous référer aux informations de contact aprés-vente fournies par vos revendeurs locaux
Nous vous souhaitons une agréable expérience !

We wish you a pleasant experience!
Profitez de votre expérience Narwal!
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Regional Availability and Compatibility

Based on user experience consideration and relevant legal and compliant requirements, Narwal products normally sold by Narwal (and its authorized
retailers) are only available for use and after-sales service support in the country or region in which they were originally sold. If a product is shipped to
any other countries or regions, you might not be able to use the Narwal App to bind the product or perform relevant operations. We recommend
that you purchase the local version of the Narwal product from Narwal or its authorized retailers in order to obtain the best product use and service
experience

For avoidance of doubt, Narwal products sold by Narwal (and its authorized retailers) in the PRC are only available for use and after-sales service
support in the PRC (for this purpose, excluding Hong Kong, Macao and Taiwan)

1. Product at a Glance
1.1 Packaging Contents

Main Body

Robot x 1 Self-cleaning Charging Dock x 1
(Pre-installed with Dust Bin x 1and (Including Cleaning Base x 1, Clean Water Tank x 1,
Track Mopping Module x 1) Dirty Water Tank x 1, Dust Emptying System,

Replaceable Cleaning Filter x 1)

Accessories

Power Cord x 1 Anti-tangling Side Brush x 1
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1.2 Robot Components
Robot (Front View with Top Cover Closed)

Start/stop Button

Radar Sensor

Return Button

~—— Structured light forward sensor

Structured Light Edge Sensor Front Collision Sensor

Robot (Front View with Top Cover Opened)

Robot Top Cover

Dust Bin Filter

Robot (Bottom View)

Infrared Anti-drop Sensor x 3

Robot Nameplate
(Including Serial No.)

Anti-tangling Side Brush x 1

Cyclone Airflow Zero-tanglin P M
Raller Brush 1 o ! SR Drive Wheel x 2
Track Mopping Module x 1 — M
N—
@ Caster Wheel x1

Track Mop Extension x 1



1.3 Self-cleaning Charging Dock Components 1.4 Buttons and Lighting Effects

Front of Self-cleaning Charging Dock Robot Buttons
Button Operation Function
Starlt/stop Short press Start/pause/resume cleaning task
O
Long press for 2 seconds Power on/off; end task
Clean Water Tank
Long press for 10 seconds Force power off
Dirty Water Tank
Replaceable Triple press Enable/disable child lock
Cleaning Filter Ret{u\rn Short press Return robot to self-cleaning charging dock
Cleaning Base Long press for 15 seconds Reset system firmware and erase all user data

Robot Indicator Effects

Lighting Effects Status

White Idling status/Standby mode
Blue Task status

Red Abnormalities

Orange Pairing status/Updating status

Rear of Self-cleaning Charging Dock

Indicators of the Self-cleaning Charging Dock

Lighting Effects Status

Off Standby/Drying/Disinfection in progress

Always on Taskin progress (cleaning/mapping/mop cleaning/returning)
Q Flashing slowly Pairing/Updating in progress

Flashing quickly Error/Connection failed

Power Interface
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2. Preparation before Using

(1) Prepare Robot Accessories

+ Remove the power cord from the packaging.
« Remove the side brushes and other accessories from
the clean water tank.

(3) Remove Protective Foam Strips

« Lift the top cover guide sticker, open the robot's top
cover, and remove the protective foam strips.

« Close the top cover.

(5) Fill with Clean Water

- Open the clean water tank latch and fill it with clean
water

« Securely close the tank lid and place the tank back
into the self-cleaning charging dock.

(2) Install the Side Brush

Firmly press the side brush into its slot until you hear a
“click’; indicating secure installation.

5 Properly installed
D) ") "Click" sound

Not properly installed

(4) Position the Self-cleaning Charging Dock

« Plug the power cord into the rear power port of the
charging dock and connect it toa power outlet.

« Ensure a clearance of 0.45 m without a cliff in front of
the charging dock to allow access for the robot.

Reminder:
+Do not place the charging dock near heat sources.
+Ensure the power cord and dock are properly installed
before connecting to power.

AT e

(6) First-time Robot Power-on

Ensure the side brush and camera face outward. Push
the robot into the charging dock. When correctly
aligned, the charging dock's indicator light will stay
solid for 3s. After approx. 10 seconds, the robot will
power on automatically.

(7) Connect and Bind the Robot Via the App

Download the Narwal App and follow the instructions
for connecting and binding the robot.

Note:In the App device page, tap "Settings” > "Device” and
then press hold the "Restart Robot" for 10s to turn on/off
the power-saving mode.

—The power-saving mode is only available in North
America.

3. Product Usage

Before using, ensure you have completed robot setup and self-cleaning charging dock configuration as described in

Section 2

3.1 Organize the home environment

A.Remove loose items from the floor, such as cables, rags,
slippers, clothing, books, and other clutter.

[
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C. Close doors to rooms that do not require cleaning. Use
physical barriers to prevent the robot from entering elevated
or low-clearance areas.

E. Avoid standing directly in front of the robot, near
thresholds, orin narrow corridors during cleaning to prevent

missed spots.

B.Opendoors toareas to be cleaned and arrange furniture
to maximize accessible floor space.

D. The robot can overcome single-step thresholds
up to 20 mm in height. For thresholds exceeding 20
mm, we recommend using the Narwal Threshold
Ramp (sold separately) to assist obstacle crossing.



3.2 Map Creation

Prior to the first cleaning, you can initiate mapping by: Saying the voice command “Start mapping", or tapping "Start
mapping” in the app, or short pressing the robot's Start/stop button (which will automatically trigger mapping followed
by cleaning).

Precautions

1. After mapping is complete, you can edit and manage the map in the app, such as setting unreachable areas, or creating
secondary maps for multi-floor homes.

2. Do not move the self-cleaning charging dock after mapping, as this will require remapping. If large furniture has been
relocated, remapping is recommended.

3.3 Cleaning
Ensure the robot has sufficient battery before starting a cleaning task. Battery level can be checked in the app.

Select Cleaning Mode

The robot supports four cleaning modes: Vacuum Only, Mop Only, Vacuum & Mop Simultaneously, Vacuum First, Then
Mop. In the app, you can customize each mode by adjusting number of cleaning passes, suction power, mop moisture
level, etc.

Enable Freo Mind

Freo Mind is a smart cleaning function. When enabled, it automatically optimizes cleaning parameters, eliminating
the need for manual adjustments.

You can choose to enable Freo Mind when starting a cleaning task in the app.

Start a Cleaning Task

You can start cleaning via the app or by:

« Short pressing the () Start/stop button on the robot. By default, the robot will start in Vacuum Only mode.
Note: You can adjust the cleaning mode and parameters in the app.

Do not touch the sides of the mop module while the robot is operating.

Pause/Resume Task

Pause or resume cleaning via the app or by:

- Short pressing the () Start/stop button on the robot.

Dust Emptying of the Self-cleaning Charging Dock

After a vacuuming task begins, the self-cleaning charging dock automatically transfers debris from the robot's dust

cabinet into the charging dock’s dust bag.
You can also manually trigger dust emptying via the app.

Dust Emptying of the Self-cleaning Charging Dock

After avacuuming task begins, the self-cleaning charging dock automatically transfers debris from the robot's dust
cabinet into the charging dock's dust bag.

You can also manually trigger dust emptying via the app.
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Mop Washing

If multiple mopping passes are scheduled or the cleaning area is large, the robot will automatically return to the
charging dock to wash its mop during the task.

Mopping cycle and mop-washing frequency can be adjusted in the app before starting the task. These settings cannot
be changed once cleaning has begun. You can also manually initiate a mop-washing cycle via the app.

Note: Do not forcibly pull the robot out during automatic mop washing, as this may damage components.
End Task

Upon completion, the robot automatically returns to the self-cleaning charging dock. A cleaning report is available in
the app.

You can also manually end the task via the app or by:
« Short pressing the 1) Return button;

« Long pressing the (0] Start/stop button for 2s.
Drying

After the final mopping pass, the robot returns to the self-cleaning charging dock to wash and dry the mop, and dry the
dust cabinet.

Drying settings can be customized in the app. and you can also manually start a drying task.

3.4 Component Maintenance

You can view component maintenance information in the app, including usage duration, maintenance intervals, and
replacement instructions for each component.

3.5 Additional Features

Advanced Features

You can learn how to use the intelligent assistant via the app.
Special Features

During cleaning, the robot performs real-time self-cleaning of the mop, actively untangles hair from the side brush.

Convenient Functions

In the app, you can configure no-go zones, child lock, do not disturb mode, and stairless mode (enhancing
obstacle-crossing performance).

3.6 User Guide

You can access user guide in the app, including tutorial videos, the digital user manual, FAQs, and troubleshooting.



4, Parameters

4.1 Specifications

Robot (YJCCO041)

Multifunctional Dock(YJCBO41)

Wireless Connection: 2.4GHz/ Wi-Fi

Rated input (charging): 8-17.8V=, 0.2-3.8A

Rated input: AC 220-240V~, 50-60Hz

AC100-127V~, 50-60Hz
(The actual rated input is based on the product nameplate
information.)

Rated power: 65W (Max)

Rated output: 8-17.8V=, 0.2-3.8A

Rated voltage (working): 14.4V=
(lithium ion battery, =4900mAn)

Charging takes about 3 hours at a normal
ambient temperature

Wi-Fi

Protocol: IEEE 80211a/b/g/n/ax

Rated power:
Charging: 65W
Dust Collection: 450W (220-240V~, 50-60Hz)

360-450W (100-127V~, 50-60Hz)
Drying:85W
(Note: The rated drying power refers to the drying power of the mop
pads at full power.)

Frequency Range&Max. Transmi er Power :
2400~2483.5MHz /EIRP<20dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protocol: BLE 5.4

Protocol: BLE 5.0

Frequency Range: 2402-2480MHz

Frequency Range: 2402-2480MHz

Max. Transmitter Power (EIRP): =10dBm

Max. Transmitter Power (EIRP): <10dBm

Battery (Robot)

Battery Pack Quantity Per Pack:

1pcs

Battery Type: Rechargeable Li-ion Battery
Nominal Voltage: 14.6V=
Quantity of Battery Cells Per Battery Pack: 8pcs

Rated Capacity, Rated Energy:

4900mAh, 70.56 Wh
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Aufgrund von Uberlegungen zur Benutzerfreundlichkeit und einschlagigen gesetzlichen und konformen Anforderungen sind die normalerweise
von Narwal (und seinen autorisiertenHandlern) verkauften Narwal-Produkte nur in dem Land oder der Region, in dem bzw. der sie urspringlich
verkauft wurden, fUr die Nutzung und den Kundendienst verflgbar. Wenn ein Produkt in andere Lander oder Regionen versandt wird, kdnnen Sie
moglicherweise die Narwal-App nicht verwenden, um das Produkt zu binden oder entsprechende Vorgénge durchzufiihren. Wir empfehlen
Ihnen, die lokale Version des Narwal-Produkts bei Narwal oder einem autorisierten Handler zu erwerben, um die bestmdgliche Produktnutzung
und Serviceerfahrung zu erméglichen.

Zur Vermeidung von Zweifeln sei darauf hingewiesen, dass die von Narwal (und seinen autorisierten Handlern) in der VR China verkauften
Narwal-Produkte nur fir die Nutzung und denKundendienst in der VR China (zu diesem Zweck ausgenommen Hongkong, Macao und Taiwan)
verfugbar sind

1. Produktiibersicht
1.1 Verpackungsinhalt

Hauptgerat

)

Roboter x 1
(Mit vorinstalliertem Staubbehalter x 1
und Bandmoppmodul x 1)

Selbstreinigendes Ladedock x 1
(EinschlieBlich Reinigungsbasis x 1, Frischwassertank x 1,
Schmutzwassertank x 1,Staubentleerungssystem,
Austauschbarer Reinigungsfilter x 1)

Zubehoér

Netzkabel x 1 Seitliche Anti-Verhedderungs-Burste x 1
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1.2 Roboterkomponenten

Roboter (Vorderansicht mit geschlossener oberer Abdeckung)

-

Start/Stopp-Taste

Radarsensor

Ruckkehr-Taste

Vorwértssensor fur

strukturiertes Licht

Kanten-Sensor mit strukturiertem Licht Frontkollisionssensoren

Roboter (Vorderansicht mit geéffneter oberer Abdeckung)

Obere Abdeckung des Roboters

Staubbehélterfilter

Roboter (Unteransicht)

Infrarot-Fallschutzsensor x 3

Seitliche Anti-Verhedderungs-Burste x 1 ] Robotertypenschild
D (inklusive Seriennr.)
Cyclone Airflow verhedderungsfreie P M
Ran;Urs‘é;x%Nv ' ungsirer ! (oo C° Antriebsrads» 2
Bandmoppmodul x 1 M
N—
@ Lenkrolle x 1

Bandmopp-Erweiterung x 1



1.3 Komponenten des selbstreinigenden Ladedocks

Vorderseite des selbstreinigenden Ladedocks

Frischwassertank

Schmutzwassertank

Austauschbarer
Reinigungsfilter

Reinigungsbasis

Rickseite des selbstreinigenden Ladedocks

Stromschnittstelle
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1.4 Tasten und Belichtungseffekte

Robotertasten

Taste Aktion Funktion

StartI/Stopp Kurzes Dricken Eine Reinigung beginnen/pausieren/fortsetzen
O

2 Sekunden gedrlckt halten An-/Ausschalten, Aufgabe beenden

10 Sekunden gedrickt halten Ausschalten erzwingen

Dreimaliges Dricken Aktivieren/Deaktivieren der Kindersicherung

Ruckkehr

o Kurzes Driicken Ruckkehr des Roboters ins selbstreinigende

Ladedock

Firmware-Version zuricksetzen und alle

15 Sekunden gedruckt halten Benutzerdaten I5schen

Roboteranzeigeeffekte

Belichtungseffekte Status

WeiB Ruhe-Status/Standby-Modus
Blau Aufgabenstatus

Rot Anomalien

Orange Kopplungs-/Aktualisierungsstatus

Anzeige des selbstreinigenden Ladedocks

Belichtungseffekte Status

Aus Standby/Trocknen/Desinfektion lauft

Immer an Aufgabe lauft (Reinigung/Kartierung/Mopp-Reinigung/Rickkehr)

Blinkt langsam Kopplung/Aktualisierung lauft

Blinkt schnell Fehler/Verbindung fehlgeschlagen



2. Vorbereitung fiir den Gebrauch

(1) Bereiten Sie das Roboterzubehér vor

- Entfernen Sie das Netzkabel aus der Verpackung.
« Entfernen Sie die Seitenbirsten und anderes Zubehdr
aus dem Frischwassertank.

(3) Schaumstoffschutzstreifen entfernen

« Heben Sie den Aufkleber auf der oberen Abdeckung
an, 6ffnen Sie die obere Abdeckung des Roboters und
entfernen Sie die Schaumstoffschutzstreifen.

« SchlieBen Sie die obere Abdeckung.

(5) Befiillen mit sauberem Wasser

- Offnen Sie den Verschluss des Frischwassertanks
und fullen Sie ihn mit sauberem Wasser.

« SchlieBen Sie den Tankdeckel sicher und setzen Sie

den Tank wieder in das selbstreinigende Ladedock ein.

(2) Installieren der seitlichen Burste

Driicken Sie die seitliche BUrste festin den
Befestigungsschlitz, bis Sie ein ,Klicken* héren, das die
korrekte Installation anzeigt.

> TN
) |

L

Korrekt installiert

%) Kiick*Ton

\. /
Nicht korrekt installiert

(4) Positionieren des selbstreinigenden
Ladedocks

- Stecken Sie das Netzkabel in den hinteren

Stromanschluss des Ladedocks und schlieBen Sie es

an eine Steckdose an.

- Stellen Sie sicher, dass vor dem Ladedock ein
Freiraum von 0,45 m ohne jegliche Klippe vorhanden
ist, damit der Roboter Zugang hat

Erinnerung:

=

o i Siesich, dassdas| und die
Basisstation ordnungsgemaB installiert sind, bevor Sie das
Gerét an die Stromversorgung anschlieBen.

,, =N

(6) Erstmaliges Einschalten des Roboters

Stellen Sie sicher, dass die seitliche Blrste und die
Kamera nach auBen zeigen. Schieben Sie den Roboter
ins Ladedock. Bei korrekter Ausrichtung leuchtet die
Kontrollleuchte des Ladedocks 3 Sekunden lang
kontinuierlich. Nach etwa 10 Sekunden schaltet sich
der Roboter automatisch ein.

(7) Verbinden und Koppeln des Roboters in
der App

Laden Sie die Narwal-App herunter und befolgen Sie die
Anweisungen zum Verbinden und Koppeln des Roboters.
Hinweis: Tippen Sie auf der App-Gerateseite auf
LEinstellungen* > ,Geré&t" und halten Sie dann ,Roboter
neu starten® 10 Sekunden lang gedriickt, um den
Energiesparmodus ein- bzw. auszuschalten.

—Der Energiesparmodus ist nur in Nordamerika verfigbar.

3. Verwendung des Produkts

Stellen Sie vor der Verwendung sicher, dass Sie die Einrichtung des Roboters und die Konfiguration des selbstreinigen-

den Ladedocks gemaB Abschnitt 2 abgeschlossen haben.

3.1 0rganisieren der hauslichen Umgebung

A.Entfernen Sie lose Gegenstande vom Boden, wie
Kabel, Lappen, Hausschuhe, Kleidung, Bicher und

andere Dinge.

=

C. SchlieBen Sie Turen zu Rdumen, die nicht gereinigt
werden sollen. Verwenden Sie physische Barrieren, um
zuverhindern, dass der Roboter in erhohte oder
niedrige gelangt.

E. Vermeiden Sie es, wahrend der Reinigung direkt vor
dem Roboter, in der Nahe von Schwellen oder in engen
Géngen zu stehen, um zu verhindern, dass Stellen
Ubersehen werden.

B. Offnen Sie die Turen zu den zu reinigenden
Bereichen und stellen Sie die Mobel so auf, dass
moglichst viel Bodenfidche zuganglich ist.

D. Der Roboter kann einstufige Schwellen mit einer
Héhe von bis zu 20 mm Uberwinden. Bei
Schwellenhéhen Gber 20 mm empfehlen wir die
Verwendung der Narwal-Schwellenrampe (separat
erhéltlich), um die Hindernistiberquerung zu
erleichtern.



3.2 Kartenerstellung

Vor der ersten Reinigung kénnen Sie die Kartierung wie folgt starten: Sagen Sie den Sprachbefehl ,Kartierung
starten®, tippen Sie in der App auf Kartierung starten oder driicken Sie kurz die Start-/Stopp-Taste des Roboters
(wodurch automatisch die Kartierung und anschlieBend die Reinigung gestartet wird).

VorsichtsmaBnahmen

1. Nachdem die Kartierung abgeschlossen ist, kdnnen Sie die Karte in der App bearbeiten und verwalten, z. B.
unerreichbare Bereiche festlegen oder Sekundarkarten flr mehrstéckige Hauser erstellen.

2.Bewegen Sie das selbstreinigende Ladedock nach der Kartierung nicht, da dies eine erneute Kartierung
erforderlich macht. Wenn groBe Mébelstlcke umgestellt wurden, wird eine Neukartierung empfohlen.

3.3 Reinigung

Stellen Sie sicher, dass der Roboter Uber ausreichend Akkuleistung verflgt, bevor Sie einen Reinigungsvorgang
starten. Der Akkustand kann in der App Uberpruft werden.

Waéhlen Sie den Reinigungsmodus

Der Roboter unterstutzt vier Reinigungsmodi: Nur Staubsaugen, Nur Wischen, Staubsaugen und Wischen
gleichzeitig, Erst Staubsaugen, dann Wischen. In der App kénnen Sie jeden Modus individuell anpassen, indem Sie
die Anzahl der Reinigungsdurchgénge, die Absaugleistung, den Feuchtigkeitsgrad des Mopps usw. einstellen.

Freo Mind aktivieren

Freo Mind ist eine intelligente Reinigungsfunktion. Wenn diese Funktion aktiviert ist, werden die Reinigungsparame-
ter automatisch optimiert, sodass keine manuellen Anpassungen mehr erforderlich sind

Sie kénnen Freo Mind beim Starten einer Reinigungsaufgabe in der App aktivieren.

Beginnen eines Reinigungsaufgabe

Sie kénnen die Reinigung Uber die App oder wie folgt starten:

« Driicken Sie kurz die () Start/Stopp-Taste am Roboter. StandardmaBig startet der Roboter im Modus ,Nur
Staubsaugen®

Anmerkung: In der App kénnen Sie den Reinigungsmodus anpassen und Parameter einstellen.
Berihren Sie nicht die Seiten des Wischmoduls, wahrend der Roboter in Betrieb ist.

Aufgabe pausieren/fortsetzen

Sie kénnen die Reinigung Uber die App oder wie folgt pausieren/fortsetzen:
« Driicken Sie kurz die () Start/Stopp-Taste am Roboter.

Staubentleerung des selbstreinigenden Ladedocks

Sobald eine Reinigungsaufgabe beginnt, beférdert das selbstreinigende Ladedock automatisch den Schmutz aus dem
Staubkasten des Roboters in den Staubbeutel der Basisstation.

Sie kénnen eine Staubentleerung auch manuell in der App starten.

Mopp-Reinigung

Wenn mehrere Wischzyklen geplant sind oder die Reinigungsfiéche groB ist, kehrt der Roboter wéhrend des Betriebs
automatisch zum Ladedock zurtick, um den Mopp zwischendurch zu reinigen.

Der Wischzyklus und die Haufigkeit der Mopp-Reinigung kénnen vor Beginn der Aufgabe in der App eingestellt werden.
Diese Einstellungen kénnen nach Beginn der Reinigung nicht mehr geandert werden. Sie konnen eine Moppreinigung
auch manuell Uber die App starten.
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Anmerkung: Ziehen Sie den Roboter wahrend der automatischen Mopp-Reinigung nicht mit Gewalt heraus, da dies zu
Schéden an Komponenten fuhren kann.

Aufgabe beenden

Der Roboter kehrt nach Abschluss der Aufgabe zum selbstreinigenden Ladedock zuriick. Ein Reinigungsbericht ist in
der App verflgbar.

Sie kénnen eine Mopp-Reinigung auch manuell in der App beenden oder durch:
« Kurzes Dricken der () Rickkehr-Taste am Roboter;

« Langes Driicken (2 Sek.) der () Start/Stopp-Taste am Roboter.

Trocknen

Nach dem letzten Wischzyklus kehrt der Roboter zum selbstreinigenden Ladedock zurlick, um den Mopp zu waschen
und zu trocknen sowie den Staubkasten zu trocknen.

Die Trocknungseinstellungen kénnen in der App angepasst werden, und Sie kénnen einen Trocknungsvorgang auch
manuell starten.

3.4 Komponentenwartung

In der App kénnen Sie Informationen zur Wartung der Komponenten einsehen, darunter die Nutzungsdauer,
Wartungsintervalle und Austauschhinweise fur jede Komponente.

3.5 Zusétzliche Funktionen

Erweiterte Funktionen

Sie kénnen Uber die App lernen, wie Sie den intelligenten Assistenten verwenden.

Besondere Funktionen

Wahrend der Reinigung flhrt der Roboter eine Selbstreinigung des Wischmopps in Echtzeit durch und entfernt aktiv

Haare von der Seitenburste.

Praktische Funktionen

In der App kénnen Sie Sperrzonen, Kindersicherung, Nicht-stéren-Modus und Treppenloser Modus (zur Verbesserung
der Hindernistiberwindung) konfigurieren.

3.6 Bedienungsanleitung

Sie kénnen in der App auf die Bedienungsanleitung zugreifen, einschlieBlich Anleitungsvideos, dem digitalen
Benutzerhandbuch, FAQs und Fehlerbehebung.



4. Parameter

4.1 Technische Daten

Roboter (YJCCO041)

Basisstation (YJCBO041)

Drahtlose Konnektivitat: 2,4 GHz/ WLAN

Nenneingang (Ladestatus): 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Nenneingangsleistung: AC 220-240 V~, 50-60 Hz
AC 100-127 V~, 50-60 Hz

(Der tatséachliche Nenneingang basiert auf den Angaben auf

dem Typenschild des Produkts.)

Nennleistung: 65 W (Max)

Nennausgangsleistung: 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Nennspannung: (Betriebsstatus): 14,4 V=
(Lithium-lonen-Akku, =4900 mAh)

Das Aufladen dauert bei normaler
Umgebungstemperatur etwa 3 Stunden

WLAN

Protokoll: [EEE 80211a/b/g/n/ax

Nennleistung:Ladevorgang: 65 W
Staubsammlung: 450W (220-240V~, 50-60Hz)

360-450W (100-127V~, 50-60Hz)
Trocknen: 85W

Beachten Sie: Die Nenn-Trocknungsleistung bezieht sich auf die
Trocknungsleistung der Mopp-Pads bei voller Leistung.

Frequenzbereich & Max. Senderleistung:
2400~2483,5 MHz/EIRP<20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protokoll: BLE 5.4

Protokoll: BLE 5.0

Frequenzbereich: 2402-2480 MHz

Frequenzbereich: 2402-2480 MHz

Max. Sendeleistung (EIRP): <10 dBm

Max. Sendeleistung (EIRP): <10 dBm

Akku (Roboter)

Anzahl der Akkus pro Packung:

1Stuck

Akkutyp: Wiederaufladbarer Li-lonen-Akku
Nennspannung: 14,4 V=
Anzahl der Akkuzellen pro Akkupack: 8 Stlck

Nennleistung, Nennenergie:

4900 mAh, 70.56 Wh
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Disponibilita e compatibilita regionali

Sulla base della considerazione dell'esperienza dell'utente e dei requisiti legali e di conformita pertinenti, i prodotti Narwal normalmente venduti
da Narwal (e dai suoi rivenditori autorizzati) sono disponibili per 'uso e il supporto post-vendita solo nel paese o nella regione in cui sono stati
originariamente venduti. Se un prodotto viene spedito in altri paesi o regioni, potresti non essere in grado di utilizzare 'app Narwal per associare il
prodotto o eseguire operazioni pertinenti. Per ottenere la migliore esperienza di utilizzo e del prodotto, ti consigliamo di acquistare la
versione locale del prodotto Narwal da Narwal o dai suoi rivenditori autorizzati

Per I'evitamento di dubbi, i prodotti Narwal venduti da Narwal (e dai suoi rivenditori autorizzati) nella RPC sono disponibili solo per 'uso e il servizio
post-vendita nella RPC (a questo scopo, esclusi Hong Kong, Macao e Taiwan)

1. Panoramica prodotto

1.1 Contenuto della confezione

Corpo principale

Base diricarica autopulente x 1
(inclusa la base di pulizia x1, la vaschetta dellacqua
pulita x1, la vaschetta acqua usata x1,
Sistema di Aspirazione Polvere,
il filtro di pulizia sostituibilex1)

Robot x1
(Vaschetta raccoglipolvere preinstallata x 1e
modulo lavaggio con cingolo x 1)

Accessori

Cavo dialimentazione x 1 Spazzola laterale antigroviglio x 1

1.2 Componenti del robot

Robot (Vista frontale con coperchio superiore chiuso)

Pulsante Avvia/Interrompi

Sensore radar

Pulsante di ritorno

Sensore di luce frontale

strutturato

Sensore degli spigoli a luce strutturata Sensore di collisione frontale

Robot (Vista frontale con coperchio superiore aperto)

Coperchio superiore del robot

Filtro vaschetta raccoglipolvere

Robot (Vista dal basso)

Sensore anticaduta ainfrarossix3 ————————————

Spazzola laterale antigroviglio x 1 = Targhetta robot
D (incluso Numero di serie)
Spazzola a rullo a prova di groviglio x 1 FTILLE M
pazzolaaruloa provadigroviglio ! [ R Ruota motrice x 2
Modulo lavaggio con cingolo x 1 — M
N—
& Rotellax1

Estensione mocio a cingolo x 1



1.3 Componenti base diricarica autopulente

Fronte della base diricarica autopulente

Vaschetta dell'acqua pulita

Vaschetta acqua usata
___ Filtrodi pulizia
sostituibile

Base di pulizia

Dorso della base diricarica autopulente

Interfaccia di alimentazione 1

1.4 Pulsanti ed effetti luminosi

Pulsanti del robot

Pulsante Operazione Funzione
Awvia/lnterrompi  Pressione breve Avvia/pausa/riprendi un‘attivita di pulizia
o Pressione mantenuta per 2 secondi Accendi/spegni, termina l'attivita
Pressione mantenuta per 10 secondi Forza lo spegnimento
Pressione tripla Abilita/disabilita il blocco bambini
Richiamo Pressione breve Riportail robot alla base diricarica autopulente

O

Ripristina il firmware di sistema e cancella tuttii

Pressione mantenuta per 15 s dati utente

Effetti indicatore del robot

Effetti luminosi

Stato

Bianco Stato inattivo/modalita standby

Blu Stato attivita

Rosso Anomalie

Arancione Stato di abbinamento/aggiornamento

Indicatori della base diricarica autopulente

Effetti luminosi

Stato

Spento

Standby/Asciugatura/Disinfezione in corso

Sempre acceso

Operazione in corso (pulizia/mappatura/pulizia con mocio/rientro)

Lampeggio lento

Abbinamento/Aggiornamento in corso

Lampeggio veloce

Errore/Connessione non riuscita



2. Preparazione all'uso

(1) Preparare gli accessori del robot

« Rimuovere il cavo di alimentazione dall'imballaggio.
- Rimuovere le spazzole laterali e gli altri accessori dalla
vaschetta dell'acqua pulita.

(3) Rimuovere le strisce di schiuma protettiva

« Sollevare I'adesivo della guida del coperchio
superiore, aprire il coperchio superiore del robot e
rimuovere le strisce di schiuma protettiva.

« Chiudere il coperchio superiore.

(5) Riempire con acqua pulita
« Aprire lo chiavistello della vaschetta dell'acqua pulita
e riempire con acqua pulita.

« Chiudere bene il coperchio del serbatoio e
riposizionarlo nella base diricarica autopulente

(7) Connettere e associare il robot tramite
App

Scaricare laNarwal App e seguire le istruzioni per la
connessione e l'abbinamento del robot.

(2) Installare la spazzola laterale

Premere con decisione la spazzola laterale nel suo
alloggiamento fino a sentire un “clic’, che indica
lnstallazione corretta.

Nota: nella pagina del dispositivo dell'app, tocca
“Impostazioni” > "Dispositivo’, quindi tieni premutoiil
pulsante "Riavvia Robot" per 10 secondi per
attivare/disattivare lamodalita di risparmio energetico.
—Lamodalita di risparmio energetico e disponibile soloin
Nord America.

Installata correttamente
%) Suonodi‘clic’

A

3. Utilizzo del prodotto

Installazione non corretta

Prima dell'uso, assicurarsi di aver completato la configurazione del robot e della base di ricarica autopulente come

(4) Posizionare la base di ricarica descritto nella Sezione 2.

autopulente

- Collegare il cavo di alimentazione alla porta di
alimentazione posteriore della base di ricarica e
collegarlo a una presa di corrente.

« Garantire un margine di 0,45 m senza dirupo di fronte
alla base diricarica per consentire 'accesso del robot.

Promemoria:

. vicinoafor

«Assicurarsicheil

corrett

A.Rimuovere oggetti sparsi dal pavimento, come cavi,
stracci, pantofole, vestiti, libri e altri oggetti.

L]

=

C.Chiudere le porte delle stanze che non richiedono la
pulizia. Utilizzare barriere fisiche per impedire al robot di
accedere alle zone elevate o con spazio ridotto.

(6) Prima accensione dél robot

Assicurarsi che la spazzola laterale e la telecamera
siano rivolte verso I'esterno. Spingere il robot nella
base diricarica. Se allineato correttamente, la spia
della base diricarica rimarra fissa per 3 secondi. Dopo
circa 10 secondi, il robot si accendera
automaticamente.

E. Evitare di sostare direttamente di fronte al robot,
vicino alle soglie o in corridoi stretti durante la pulizia
per evitare di trascurare punti specifici.
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B. Aprire le porte delle aree da pulire e disporre i mobili in
modo da massimizzare lo spazio accessibile.

D. Il robot pud superare soglie con un solo gradino
fino a 20 mm di altezza. Per soglie superiori a 20 mm,
si consiglia di utilizzare la rampa di soglia Narwal
(venduta separatamente) per facilitare il
superamento ostacoli.



3.2 Creazione della mappa

Prima della pulizia iniziale, € possibile avviare la mappatura: Pronunciando il comando vocale "Avvia mappatura”,
toccando "Avvia mappatura” nell'app o premendo brevemente il pulsante Avvia/Interrompi del robot (che avviera
automaticamente la mappatura seguita dalla pulizia).

Precauzioni

1.Una volta completata la mappatura, & possibile modificare e gestire la mappa nell'app, ad esempio impostando
aree non raggiungibili o creando mappe secondarie per case a pil piani.

2. Non spostare la base di ricarica autopulente dopo la mappatura, poiché cio richiederebbe una nuova mappatura.
Se sono stati spostati mobili di grandi dimensioni, si consiglia di eseguire una nuova mappatura.

3.3 Pulizia

Assicurarsi che il robot abbia una carica sufficiente della batteria prima di iniziare una attivita di pulizia. Il livello della
batteria puo essere controllato nell'app.

Selezione della modalita di pulizia

lirobot supporta quattro modalita di pulizia: Solo aspirazione, Solo lavaggio mocio, Aspirazione e lavaggio mocio
simultanei, Prima aspirazione e poi lavaggio mocio. Nell'app, & possibile personalizzare ogni modalita regolando il
numero di passaggi di pulizia, la potenza di aspirazione, il livello di umidita del mocio, ecc.

Abilita Freo Mind

Freo Mind € una funzione di pulizia intelligente. Quando abilitata, ottimizza automaticamente i parametri di pulizia,
eliminando la necessita di regolazioni manuali

E possibile scegliere di abilitare Freo Mind quando si avvia un‘attivita di pulizia nell'app.
Iniziare un‘attivita di pulizia
E possibile avviare la pulizia tramite I'app oppure:

« Premere brevemente il pulsante Avvia/Interrompi & sul robot. Per impostazione predefinita, il robot si avviain
modalita Solo Aspirazione.

Note: E possibile regolare lamodalita e i parametri di pulizia tramite I'app.
Non toccare entrambi i lati del modulo di mocio mentre il robot e in funzione.

Mettere in pausa/riprendere I'attivita

Sospendere o riprendere la pulizia tramite I'app o con:
« Premere brevemente il pulsante Avvia/Interrompi () sul robot.

Svuotamento polvere dalla base diricarica autopulente

Dopo linizio dell'attivita di aspirazione, la base diricarica autopulente trasferisce automaticamente i detriti dalla cabina
polvere del robot al sacchetto raccoglipolvere della base diricarica.

E anche possibile attivare manualmente lo svuotamento polvere tramite I'app.

Lavaggio mocio

Se sono programmati piti passaggi di lavaggio mocio o I'area da pulire & ampia, il robot tornera automaticamente alla
base diricarica per lavare il mocio durante l'attivita.

I ciclo dilavaggio mocio e la frequenza dilavaggio possono essere regolati tramite I'app prima di iniziare l'attivita.
Queste impostazioni non possono essere modificate una volta iniziata la pulizia. E anche possibile avviare
manualmente un ciclo dilavaggio mocio tramite I'app.
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Note: Non estrarre il robot con forza durante il lavaggio mocio automatico, poiché cio potrebbe danneggiare i
componenti.

Termina attivita

Al'termine, il robot torna automaticamente alla base di ricarica autopulente. Un rapporto di pulizia & disponibile
nell'app.

E anche possibile terminare manualmente I'attivita tramite I'app o:
+ Premendo brevemente il pulsante di ritorno (7 ;
« Premere a lungo il pulsante Avvia/Interrompi ¢ per 2 secondi.

Asciugatura

Dopo I'ultima passata di lavaggio mocio, il robot torna alla base di ricarica autopulente per lavare e asciugare il panno e
la cabina polvere.

Le impostazioni di asciugatura possono essere personalizzate nell'app ed & anche possibile avviare manualmente una
attivita d'asciugatura.

3.4 Manutenzione dei componenti

E possibile visualizzare le informazioni sulla manutenzione dei componenti nell'app, tra cui durata di utilizzo, intervalli
di manutenzione e istruzioni per la sostituzione di ciascun componente.

3.5 Funzionalita aggiuntive
Funzionalita avanzate

E possibile imparare a utilizzare I'assistente intelligente tramite I'app

Funzionalita speciali

Durante la pulizia, il robot esegue la pulizia automatica del panno in tempo reale e rimuove attivamente i capelli dalla
spazzola laterale.

Funzioni utili

Nell'app & possibile configurare zone interdette, blocco bambini, modalita senza disturbi e modalita senza scale
(migliorando le prestazioni di superamento degli ostacoli).

3.6 Guida utente

E possibile accedere alla guida utente nell'app, inclusi tutorial video, manuale utente digitale, FAQ e risoluzione dei
problemi.



4. Parametri

4.1 Specifiche

Robot (YJCCO41)

Stazione di base (YJCB041)

Connessione wireless: Wi-Fida 2,4 GHz

Potenza nominale assorbita (in carica):
8-17.8V=,0,2-3,8A

Potenza nominale assorbita: CA 220-240 V~, 50-60 Hz
CA100-127 V~, 50-60 Hz

(La portanza nominale assorbita effettiva si basa sulle

informazioni riportate sulla targhetta del prodotto.)

Potenza nominale: 65 W (Massimo)

Potenza nominale in uscita: 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Tensione nominale (in funzione): 14,4 V=
(batteria al litio, 24900 mAh)

Laricarica impiega circa 3 ore auna
temperatura ambiente normale

Wi-Fi

Protocollo: IEEE 80211a/b/g/n/ax

Potenza nominale:In carica: 65 W

Aspirazione della polvere: 450W (220-240V~, 50-60Hz)
360-450W(100-127V~, 50-60Hz)

Asciugatura: 85W

Nota: la potenza di asciugatura nominale si riferisce alla

potenza di asciugatura dei panni per il lavaggio a piena potenza.

Gamma di frequenza e potenza massima del
trasmettitore:
2400~2483,5 MHz/EIRP=20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protocollo: BLE 5.4

Protocollo: BLE 5.0

Intervallo di frequenza: 2402-2480 MHz

Intervallo di frequenza: 2402-2480 MHz

Potenza massima del trasmettitore (EIRP): =10 dBm

Potenza massima del trasmettitore (EIRP): <10 dBm

Batteria (robot)

Quantita pacco batteria per ciascun pacco:

Tpz

Tipo batteria: Batteria agli ioni di litio ricaricabile
Tensione nominale: 14,4V=
Quantita di celle per pacco batteria: 8pz

Capacita nominale, energia nominale:

4900 mAh, 70.56 Wh
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Disponibilité régionale et compatibilité

Dans le but d'assurer une expérience d'utilisateur optimale et de respecter les exigences légales et réglementair , les produits
Narwal vendus officiellement par Narwal (et sesdistributeurs agrées) sont destinés uniguement a une utilisation et a un service apres-vente
dans le pays ou la région d'achat initial. Si le produit est expédié dans un autre pays ou une autre région, il se peut que vous ne puissiez pas lier
e produit & 'application Narwal ou effectuer les opérations correspondantes. Afin de garantir une utilisation optimale du produit et de bénéficier
d'un service de qualité, nous vous recommandons d’acheter la version locale du produit Narwal auprés de Narwal ou des distributeurs agréés.

Pour dissiper toute équivoque, les produits Narwal vendus par Narwal (et ses distributeurs agréés) en République populaire de Chine sont
strictement réservés a une utilisation et a un service aprés-venteen République populaire de Chine (a cette fin uniquement, cela n'inclut pas
Hong Kong, Macao et Taiwan)

1. Apercu du produit

1.1 Contenu de 'emballage

Corps principal

Station de charge autonettoyante x 1
(comprend une base de nettoyage x 1, un réservoir d'eau
propre x 1, un réservoir d'eaux usées x 1, Systeme de vidage de
la poussiére, un filtre de nettoyage remplagable x 1)

Robot x 1
(préinstallé avec un bac a poussiére x 1etun
module de lavage des sols avec serpilliére sur
chenille x1)

Accessoires

Cordon d'alimentation x 1 Brosse latérale anti-enchevétrement x 1

1.2 Composants du robot

Robot (vue de face avec le couvercle supérieur fermé)

-

Bouton Marche/Arrét

Capteur radar

Bouton de retour

Capteur structuré de lumiére

vers l'avant

Capteur de rebord & lumiere structurée Capteur de collision avant

Robot (vue de face avec le couvercle supérieur ouvert)

Couvercle supérieur du robot

Filtre du bac a poussiére

Robot (vue de dessous)

Capteur anti-chute infrarouge x 3 N

jan)
Brosse latérale anti-enchevétrement x 1 = Plaque signalétique du robot

D (avec numéro de série)

Brosse 4 rouleau & flux d'air cyclonique PSS = | M R iricex2
anti-enchevétrement x 1 ! —= — oue motrice
Module de lavage des sols avec — M
serpilliere sur chenille x 1 —

& Roulette x 1

Extension de la serpilliere sur chenille x 1



1.3 Composants de la station de charge autonettoyante

Avant de la station de charge autonettoyante

Réservoir d'eau propre
Réservoir d'eaux usees
Filtre de nettoyage

remplagable

Base de nettoyage

Arriére de la station de charge autonettoyante

Interface d'alimentation
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1.4 Boutons et effets lumineux

Boutons du robot

Bouton Action Fonction
Marche/Arrét Appui court Lancer/mettre en pause/reprendre une tache de nettoyage
9]

Appuilong (2s)

Allumer ou éteindre I'appareil, terminer une tache

Appuilong (10's)

Forcer l'arrét

Triple clic

Activer/désactiver le verrouillage enfant

Retour Appui court
(8

Ramener le robot ala station de charge autonettoyante

Appuilong (15's)

Effets des voyants du robot

Réinitialiser le micrologiciel du systéme et
effacer toutes les données d'utilisateur

Effets lumineux Etat
Blanc Inactivité/Mode Veille
Bleu Tache
Rouge Anomalies
Orange Appairage/Mise a jour

Voyants de la station de charge autonettoyante

Effets lumineux

Etat

Eteint

Veille/Séchage/Désinfection en cours

Allumé en continu

Tache en cours (nettoyage/cartographie/lavage de la serpilliére/retour)

Clignotement lent

Appairage/Mise a jour en cours

Clignotement rapide

Erreur/Echec de connexion



2. Préparation avant utilisation

(1) Préparation des accessoires du robot

- Retirez le cordon d’alimentation de l'emballage.
+ Retirez les brosses latérales et autres accessoires du
réservoir d'eau propre.

(3) Retrait des bandes de mousse de protection

- Soulevez I'autocollant de guide du couvercle
supérieur, ouvrez le couvercle supérieur du robot et
retirez les bandes de mousse de protection.

- Fermez le couvercle supérieur.

(5) Ajout de I’eau propre

« Ouvrez le loquet du réservoir d'eau propre et
remplissez-le d’eau propre.

« Fermez bien le couvercle du réservoir et replacez le
réservoir dans la station de charge autonettoyante.

(2) Installation de la brosse latérale

Enfoncez fermement la brosse latérale dans la fente
jusqu'a entendre un « clic ». Cela indique qu'elle est
correctement installée.

AN

Pas correctement installée

(4) Positionnement de la station de charge
autonettoyante

« Branchez le cordon d'alimentation dans le port
d'alimentation arriére de la station de charge et
raccordez-le & une prise électrique.

- Assurez-vous de laisser 0,45 m d'espace libre sans
un bord de vide devant la station de charge pour
permettre I'accés au robot.

Rappel:

P ur aleur.

«Assul quel 1d'alimer

cher.

(6) Premiére mise en marche du robot

Assurez-vous que la brosse latérale et la caméra soient
orientées vers I'extérieur. Poussez le robot dans la
station de charge. Lorsqu'il est correctement aligné, le
voyant lumineux de la station de charge reste allumé en

continu pendant 3 secondes. Apres environ 10 secondes,

le robot s'allumera automatiquement.

(7) Connexion et association du robot via
'application

Téléchargez I'application Narwal et suivez les instructions
pour connecter et lier le robot.

Remarque : sur la page de l'appareil dans lapplication,
touchez « Paramétres » > « Appareil » puis maintenez
enfoncé « Redémarrer le robot » pendant 10 secondes pour
activer/désactiver le Mode Economie d'énergie.

— Le Mode Economie d'énergie est uniquement disponible
en Amérique du Nord.

3. Utilisation du produit

Avant utilisation, assurez-vous d'avoir terminé la configuration du robot et de la station de charge autonettoyante,

comme décrit dans la Section 2.

3.1 Organisation de 'environnement domestique

sol, telsque les
cébles, chiffons, pantoufies, vétements, livres et

autres articles divers.

=)

C. Fermez les portes des piéces qui ne nécessitent pas
de nettoyage. Utilisez des barriéres physiques pour
empécher le robot d'accéder aux zones surélevées ou a
faible hauteur

E. Evitez de vous tenir directement devant le robot, prés

des seuils ou dans des couloirs étroits pendant le
nettoyage, afin de ne pas omettre de zones & nettoyer.

B. Ouvrez les portes des zones a nettoyer et disposez
les meubles afin de maximiser I'espace au sol
accessible.

D. Le robot peut franchir des seuils d'une seule
marche jusqu'a 20 mm de hauteur. Pour les seuils
dépassant 20 mm, nous recommandons d'utiliser la
Rampe de seuil Narwal (vendue séparément) pour
faciliter le franchissement d'obstacle



3.2 Création de carte

Avant le premier nettoyage, vous pouvez suivre les étapes suivantes pour démarrer la cartographie : Dites la
commande vocale « Démarrer la cartographie », ou appuyez sur « Démarrer la cartographie » dans I'application, ou
appuyez brievement sur le Bouton Marche/Arrét du robot (ce qui déclenchera automatiquement la cartographie
suivie du nettoyage).

Précautions

1. Une fois la cartographie terminée, vous pouvez modifier et gérer la carte dans I'application, par exemple en
définissant des zones inaccessibles ou en créant des cartes secondaires pour des maisons a plusieurs étages.

2. Ne déplacez pas la station de charge autonettoyante aprés la cartographie, car cela nécessitera une nouvelle
cartographie. S'ily a eu un déplacement de gros meubles, il est recommandé de refaire la cartographie.

3.3 Nettoyage

Assurez-vous que le robot dispose d'une batterie suffisante avant de commencer une tache de nettoyage. Le niveau
de la batterie peut étre vérifié dans I'application.

Sélection des modes de nettoyage

Le robot prend en charge quatre modes de nettoyage : Mode Aspiration uniquement, Mode Lavage des sols
uniquement, Mode Aspiration et lavage des sols simultanés, Mode Aspiration suivi du lavage des sols. Dans
I'application, vous pouvez personnaliser chaque mode en réglant le nombre de passages de nettoyage, la puissance
d'aspiration, le niveau d'humidité de la serpilliére, etc.

Activation de Freo Mind

Freo Mind est une fonction de nettoyage intelligent. Lorsqu’elle est activée, elle optimise automatiquement les
paramétres de nettoyage, supprimant ainsi le besoin d'ajustements manuels.

Vous pouvez choisir d'activer Freo Mind lors du démarrage d'une tache de nettoyage dans I'application.

Lancement d’une tache de nettoyage

Vous pouvez commencer le nettoyage via 'application ouen :

« Appuyant briévement sur () Bouton Marche/Arrét du robot. Par défaut, le robot démarrera en Mode Aspiration
uniquement.

Remarque : Vous pouvez ajuster le mode de nettoyage et définir des paramétres dans I'application.
Ne touchez pas les cotés du module de lavage des sols pendant le fonctionnement du robot.
Mise en pause/reprise d’une tache

Vous pouvez mettre en pause ou reprendre le nettoyage via I'application ou en :

- Appuyant briévement sur () Bouton Marche/Arrét du robot

Vidage de la poussiére de la station de charge autonettoyante

Une fois la tache d’aspiration lancée, la station de charge autonettoyante transfére automatiquement les débris du
compartiment & poussiére du robot vers le sac a poussiéere de la station.

Vous pouvez lancer le vidage de la poussiére manuellement dans I'application.
Lavage de la serpilliére

Si plusieurs cycles de lavage des sols sont programmeés ou si la zone a nettoyer est vaste, le robot retournera
automatiquement & la station de charge pour nettoyer la serpilliere pendant une tache.
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Le cycle de lavage des sols et la fréquence de lavage de la serpilliere peuvent étre réglés dans I'application avant de
commencer la tache. Ces paramétres ne peuvent pas étre modifiés une fois le nettoyage commencé. Vous pouvez
également lancer manuellement un cycle de lavage de la serpilliére dans I'application.

Remarque : Ne retirez pas le robot de force pendant le lavage automatique de |a serpilliere, car cela pourrait
endommager des composants.

Fin d’une tache

Une fois terminé, le robot retourne automatiquement a la station de charge autonettoyante. Un rapport de nettoyage
est disponible dans I'application

Vous pouvez également terminer la tdche manuellement via I'application ou en :
« Appuyant brievement sur () Bouton de retour ;

+ Appuyant longuement sur () Bouton Marche/Arrét pendant 2 secondes.
Séchage

Apres le dernier cycle de lavage des sols, le robot retourne & la station de charge autonettoyante pour laver et sécher
la serpilliere, ainsi que pour sécher le compartiment a poussiere.

Les parametres de séchage peuvent étre personnalisés dans I'application, et vous pouvez également lancer
manuellement une tache de séchage.

3.4 Maintenance des composants

Vous pouvez consulter les informations sur la maintenance des composants dans I'application, y compris la durée
d'utilisation, les intervalles de maintenance et les instructions de remplacement pour chaque composant.

3.5 Fonctionnalités supplémentaires
Fonctionnalités avancées

Vous pouvez apprendre a utiliser I'assistant intelligent via I'application.

Fonctionnalités spéciales

Pendant le nettoyage, le robot nettoie le balai serpilliere en temps réel et élimine activement les cheveux de la brosse
latérale.

Fonctions pratiques

Dans I'application, vous pouvez configurer des zones interdites, un verrouillage enfant, un Mode Ne pas déranger et un
Mode Sans escalier (améliorant les performances de franchissement d'obstacles).

3.6 Guide d'utilisation

Vous pouvez accéder au guide d'utilisation dans I'application, y compris les vidéos tutoriels, le manuel d'utilisation
numeérique, les FAQ et le dépannage.



4. Parameétres

4.1 Spécifications

Robot (YJCCO41)

Station de base (YJCBO041)

Connectivité sans fil : 2,4 GHz/ Wi-Fi

Entrée nominale (charge) : 8-17,8V=,0,2-3,8 A

Entrée nominale : CA 220 a 240 V~, 50 4 60 Hz
CA1004127V~,50460Hz

(Lentrée nominale réelle est basée sur les informations

figurant sur la plaque signalétique du produit.)

Puissance nominale : 65 W (maximale)

Sortie nominale : 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Tension nominale (fonctionnement) : 14,4 V=
(batterie au lithium-ion, = 4900 mAh)

La charge prend environ 3 heures a une
température ambiante normale

Wi-Fi

Protocole : IEEE 80211a/b/g/n/ax

Puissance nominale :Chargement: 65W

Collecte de poussiére: 450W (220-240V~, 50-60Hz)
360-450W(100-127V~, 50-60Hz)

Séchage: 85W

Remarque : La puissance de séchage nominale correspond a la

puissance de séchage des tampons de lavage a pleine puissance.

Gamme de fréquences & Puissance de
'émission maximale:
2400 ~ 2483,5 MHz/PIRE < 20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protocole : BLE5.4

Protocole : BLE5.0

Gamme de fréquences : 2402 4 2480 MHz

Gamme de fréquences : 2402 & 2480 MHz

Puissance maximale de 'émission (PIRE) : <10 dBm

Puissance maximale de I'émission (PIRE) : < 10 dBm

Batterie (robot)

Nombre de blocs-batteries par emballage :

1piéce

Type de batterie : Batterie Li-ion rechargeable
Tension nominale : 14,4V=
Nombre de cellules par bloc-batterie : 8 pieces

Capacité nominale, énergie nominale :

4900 mAh, 70.56 Wh
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4.1 1%

Oy k (YJCCo41)

AN=ZZT=3> (YJCB041)

T4 L R$EE 2.4 Ghz/ Wi-Fi

EMAT] (FEEH):8-17.8 V=, 0.2-3.8A

EMATI: AC 220-240 V~, 50-60 Hz
AC 100-127 V~, 50-60 Hz
(REFOEBANIEHRADT—LTL—MERICEDET£S)

TERRHS1:65 W (RK)

TEMEEF): 8-17.8V=, 0.2-3.8A

EREE (B@F): 14.4 V=
(UF D LAV NyF—, = 4900 mAh)

FRRICIHERD FEEETH 3 KA DDET

Wi-Fi

ZOb23JL: |IEEE 802.11a/b/g/n/ax

EMHTTITEE: 65W
££[E: 450W (220-240V~, 50-60Hz)

360-450W (100-127V~, 50-60Hz)
BZ)1%: 85W
ERCEIRERI S LIE Ny TU— DL FREOE Y TR
HAERLET,

R B S URAR (GRS
2400~2483.5 MHz/EIRP <20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

7OR3JL:BLES.4

ZOR3)L:BLES.O

FEIREREEE: 2402-2480 MHz

R ERERE: 2402-2480 MHz

RAEEH (EIRP): < 10 dBm

RAEEHT (EIRP): < 10 dBm

NyTFU— (AR E)

NI BIDDNYT)— NI

X1

NyFU—217 SHRBTRE B UF I LAY Ny T —
NHFEBE: 14.4V~=
NyFU=NyoBIDDNYT)—t )L i x 8

ERAR EBIRILY—

4900 mAh.70.56 Wh
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4. ERBE
4.1 EmAR

42ERPEENMHESE

RAMHSAHRETEAS

Declaration of the Presence Condition of the Restricted Substances Marking

TG RIER—EEREA (YICC041)

BEERTTEL (YICB041)

FRfERBEquipment name : BEREBIER—BEEA
A5k (BUR) Type designation (Type) : YJCC041

Wi-Fi

SEABE ¢ IEEE 802.11a/b/g/n/ax

SAEEERRARSE
2400~2483.5 MHz/EIRP < 20 dBm

B

=

SBEIBE : BLES.4

SEFWE © BLES.0

SESRERE : 2402-2480 MHz

SESEEDE  2402-2480 MHz

BAEEGITNE (EIRP) : < 10dBm

RAESINE (EIRP) : < 10dBm

Bt (1E3A)

SEQENBHENE 11

BEithiER AR EEHTE
FEEERE : 14.4V=
SEEHANEHEHE 81

4900 mAh + 70.56 Wh
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FEHVEAR © 2.4 Ghz/ Wi-Fi FEEHA : AC220-240 V~,50-60 Hz B BEYBRELENS
AC 100-127 V~, 50-60 Hz Unit Restricted substances and its chemical symbols
SEHA () + 8-17.8V=, 0.2-3.8A (EREE AL S0 EOEEAE <) 5 B 5 MBS 2 g ==
Lead Mercury Cadmium Polyt poly
TS 8-17.8V~, 0.2-3.8A (Pb) (Hg) (cd) chr(ocrrr!)um u()g\ggyls dipl (epr%ghers
R (T{F) © 144V EINE : F: 65W PookE - et © o © o o °
(BB T B3 » > 4900 mAh) 4 FE 1 450W (220-240V~, 50-60Hz) R - o) o 0 0 0
360-450W (100-127V~, 50-60Hz) 5% « AIEEAEE o o 0 o 0 I6)
B 85w e N = = =
B R R R F I - BB o © ° © © o
FERI - o o o) o) o)

RBEL O RIEZARAYECES LB RBHES LS BRRERE -

Note 1: “O” indicates that the percentage content of the restricted substances does not exceed the
percentage of reference value of presences.

@& RiEZARAMEBHIRES -

Note 2: The “—” indicates that the restricted substance corresponds to the exemption.




D §¢ regi i

W oparciuo ia uzytkownikow oraz ie wymogi prawne i zgodnosciowe, produkty Narwal sprzedawane zazwyczaj przez
Narwal (i jego autoryzowanych sprzedawcow detalicznych) sa dostgpne do uzytku i obstugi posprzedazowej wytacznie w kraju lub regionie, w
ktorym zostaty pierwotnie sprzedane. Jesli produkt zostanie wystany do innego kraju lub regionu, korzystanie z aplikacji Narwal w celu
powiazania produktu lub wykonania odpowiednich czynnosci moze by¢ niemozliwe. Aby moc w petni korzystac z produktu i uzyskac najlepsza
obstuge, zalecamy zakup lokalnej wersji produktu Narwal od firmy Narwal lub jej autoryzowanych sprzedawcow.

W celu uniknigcia watpliwosci, produkty Narwal sprzedawane przez firme Narwal (i jej autoryzowanych sprzedawcéw detalicznych) w Chiriskiej
Republice Ludowe] sa dostepne wytacznie do uzytku i obstugi posprzedazowej w Chinskie] Republice Ludowej (z wytaczeniem Hongkongu,
Makau i Tajwanu)

1. Prezentacja produktu

1.1 Zawartosc¢ opakowania

Jednostka gtéwna

)

Samoczyszczaca stacja tadujgca x 1
(zawierajgca bazeg czyszczacg x 1, zbiornik czystej
wody x 1, zbiornik na brudng wode x 1,System
oprozniania pytu, wymienny filtr czyszczacy x 1)

Robot x 1
(z fabrycznie zainstalowanym pojemnikiem na
kurz x 1i modutem mopujgcym gasienicowym x 1)

Akcesoria

Kabel zasilajgcy * 1 Szczotka boczna zapobiegajgca plgtaniu wiosow x 1
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1.2 Komponenty robota
Robot (widok z przodu przy zamknigtej pokrywie gornej)

Przycisk Zacznij/zatrzymaj

Czujnik radarowy

Przycisk przywotania

Przedni czujnik
oswietlenia przestrzennego

Czujnik $wiatta strukturalnego Czujnik przedni kolizji

Robot (widok z przodu przy otwartej pokrywie gornej)

Gorna pokrywa robota

Filtr pojemnika na kurz

Robot (spdd robota)

Czujnik podczerwieni zapobiegajgcy upadkowi x 3

=)
Szczotka boczna zapobiegajaca — Tabliczka znamionowa rqbota
plataniu wiosow x 1 [ (wraz z numerem seryjnym)
Szczotka rolkowa Cyclone Airflow P = S M Kol . ‘o
zapobiegajaca plataniu wtoséw x 1 ! — — 010 Napgdowe
Modut mopujacy gagsienicowy x 1 - M

N—
@ Koto obrotowe x 1

Rozszerzenie mopa ggsienicowego x 1



1.3 Elementy samoczyszczacej stacji tadujacej

Przéd samoczyszczacej stacji tadujacej

Zbiornik czystej wody

Zbiornik na brudng wode
Wymienny filtr
czyszczacy

Baza czyszczaca

Tyt samoczyszczacej stacji tadujacej

Interfejs zasilania 1
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1.4 Przyciski i efekty Swietlne

Przyciski robota

Przycisk Dziatanie Funkcja
Zacznij/zatrzymaj Krotkie nacisnigcie Rozpocznij/wstrzymaj/wznow zadanie sprzgtania
© Dtugie nacisnigcie przez 2 sekundy Wigcz/wytacz zasilanie; zakorcz zadanie
Dtugie nacisnigcie przez 10 sekund Wymus wytaczenie zasilania
Trzykrotne nacisnigcie Wigcz/wytgcz blokadg rodzicielskg
Przywco*ame Krétkie nacisnigcie Odeslij robota do samoczyszczacej stacji tadujgcej

Dtugie nacisnigcie przez 15 sekund

Efekty wskaznika robota

Zresetuj oprogramowanie uktadowe systemu i
wyczysc wszystkie dane uzytkownika

Efekty Swietlne Status

Biaty Status bezczynnosci/Tryb gotowosci
Niebieski Status zadania

Czerwony Nieprawidtowosci

Pomaranczowy Stan parowania/Stan aktualizacji

Wskazniki samoczyszczacej stacji tadujgcej

Efekty Swietlne Status

Wyt Tryb gotowosci/Suszenie w toku

Zawsze wh Realizacja zadania (czyszczenie/mapowanie/czyszczenie
mopem/przywotywanie) w toku

Miganie powoli Parowanie/aktualizacja w toku

Miganie szybko Btgd/Nie udato sig nawigzac potgczenia



2. Przygotowanie do uzycia

(1) Przygotowanie akcesoriow robota

« Wyjmij przewdd zasilajgcy z opakowania.
» Wyjmij szczotki boczne i pozostate akcesoria ze
zbiornika na czystg wode.

(3) Usunigcie ochronnych paskow z pianki

« Unies naklejke prowadzgcg do otwarcia pokrywy,
otwdrz gorng pokrywe robota i usuri ochronne paski z
pianki.

« Zamknij gérng pokrywe.

(5) Napetnianie czysta woda

« Otworz zatrzask zbiornika na czystg wode i napetnij
goczystg wodg.

« Doktadnie zamknij pokrywe zbiornika i umies$¢ zbiornik
z powrotem w samoczyszczacej stacji tadujgce;j.

(7) kaczenie i powigzanie robota z aplikacja

Pobierz aplikacjg Narwal i postepuj zgodnie z instrukcjami
dotyczacymi podtgczania i powigzywania robota.

Uwaga: Na stronie urzgdzenia w aplikacji stuknij
JUstawienia” > ,Urzgdzenie’, a nastgpnie przytrzymaj
,Uruchom ponownie robota” przez 10 s, aby
wigczyé/wytaczyc tryb oszczedzania energii.

—Tryb oszczedzania energii jest dostepny wytacznie w
Ameryce Potnocnej.

(2) Instalacja szczotki bocznej

Mocno docisnij szczotke boczng do gniazda, az
ustyszysz ,kliknigcie” wskazujgce na prawidtowg
instalacje.

Zainstalowano prawidtowo

%) Diwigk KiK'

2
)

3. Uzytkowanie produktu

\.

Zainstalowano niepraidiono

rozdziatem 2.
(4) Pozycja samoczyszczacej stacji
tadujacej

« W10z kabel zasilajgcy do tylnego gniazda stacji
tadujgcej, aby podtaczyc jg do gniazdka.

« Zapewnij wolng przestrzen 0,45 m z przodu stacji
tadujgcej bez uskoku, aby umozliwi¢ dostep robotowi.

Przypomnienie: X

Nieumi jstaciitadujgoej w poblizu Zrédet iepta. . Bg % =)\ E §>

zasilajacyi instalowane. &

= )
A.Usun z podtogi luzne przedmioty, takie jak kable, szmatki,
kapcie, ubrania, ksigzkiiinne rzeczy.

L]

C. Zamknij drzwi do pomieszczen, ktore nie wymagajg
sprzatania. Uzyj fizycznych barier, aby uniemozliwi¢

robotowi wjazd na podwyzszenia lub w obszary o
bardzo niskim przeswicie.

(6) Pierwsze uruchomienie robota

Upewnij sig, Ze szczotka boczna i kamera sg
skierowane na zewnatrz. Wsun robota do stacji
tadujgcej. Po prawidtowym ustawieniu wskaznik stacji
bedzie $wiecit $wiattem ciggtym przez 3 s. Po ok. 10
sekundach robot wtgczy sig automatycznie.

E. Podczas sprzgtania unikaj stania bezposrednio przed
robotem, w poblizu progow lub w waskich korytarzach,
aby nie powodowac omijania fragmentow podtogi.
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3.1 Uporzadkuj srodowisko domowe

Przed uzyciem upewnij sig, ze konfiguracja robota i samoczyszczgcej stacji tadujgcej zostata wykonana zgodnie z

B. Otworz drzwi do pomieszczen przeznaczonych do
sprzataniai ustaw meble tak, aby maksymalnie
powigkszy¢ dostgpny obszar podtogi.

D. Robot moze pokonywac pojedyncze progi o
wysokosci do 20 mm. Dla progow wyzszych niz 20 mm
zalecamy uzycie najazdu progowego Narwal
(sprzedawanego osobno), aby utatwi¢ pokonywanie
przeszkod.



3.2 Tworzenie mapy

Przed pierwszym sprzgtaniem mozesz rozpoczg¢ mapowanie, wykonujgc jedng z czynnosci: wypowiedziec
komende gtosowg ,Rozpocznij mapowanie”, stukng¢ ,Rozpocznij mapowanie” w aplikacji lub krétko nacisng¢
przycisk Zacznij/zatrzymaj na robocie (spowoduije to automatyczne uruchomienie mapowania, a nastgpnie
sprzatanie).

Srodki ostroznosci

1. Po zakonczeniu mapowania mozesz edytowac i zarzagdza¢ mapg w aplikacji, np. ustawia¢ obszary niedostepne lub
tworzy¢ mapy dodatkowe dla domow wielopoziomowych

2. Nie przestawiaj samoczyszczacej stacji tadujgcej po zakoriczeniu mapowania, poniewaz bedzie to wymagato
ponownego mapowania. Jesli przestawiono duze meble, zaleca si¢ ponowne mapowanie.

3.3 Sprzatanie

Przed rozpoczeciem zadania sprzgtania upewnij sig, ze robot ma wystarczajgcy poziom natadowania baterii. Poziom
baterii mozna sprawdzic¢ w aplikacji.

Wybor trybu sprzatania

Robot obstuguje cztery tryby sprzatania: Tylko odkurzanie, tylko mopowanie, odkurzanie i mopowanie jednoczesnie,

najpierw odkurzanie, potem mopowanie. W aplikacji mozesz dostosowac kazdy tryb, regulujgc liczbe przebiegow,
moc ssania, poziom nawilzenia mopa itp.

Wtgcz Freo Mind

Freo Mind to funkcja inteligentnego czyszczenia. Po wigczeniu funkcja automatycznie optymalizuje parametry
sprzgtania, eliminujgc koniecznosc recznych ustawien

Mozesz wigczyé Freo Mind przy rozpoczynaniu zadania sprzgtania w aplikacji.

Rozpocznij zadanie sprzatania

Mozesz rozpoczge sprzatanie z poziomu aplikacji lub poprzez:
« krotkie nacisnigcie przycisku (b [Zacznij/zatrzymaj] na robocie. Domysinie robot uruchamia sig w trybie Tylko
odkurzanie

Uwaga: Mozesz dostosowac tryb sprzgtania i ustawi¢ dodatkowe parametry czyszczenia w aplikacji.
Nie dotykaj obu stron modutu mopujgcego, gdy robot jest w trakcie pracy.

Wstrzymaj/wznoéw zadanie

Wstrzymaj lub wznow sprzgtanie z poziomu aplikacji lub poprzez:

« krotkie nacisniecie przycisku () [Zacznijizatrzymaj] na robocie.
Oproznianie kurzu w samoczyszczacej stacji tadujgcej

Po rozpoczeciu odkurzania samoczyszczgca stacja tadujgca automatycznie przenosi zanieczyszczenia z pojemnika
nakurz robota do worka na kurz w stacji tadujacej.

Mozesz recznie uruchomic¢ opréznianie kurzu w aplikacji.

Mycie mopa

Jesli zaplanowano kilka przebiegéw mopowania lub obszar sprzatania jest duzy, robot bedzie w trakcie zadania
automatycznie wracat do stacji tadujgcej, aby umy¢ mop.

Cykl mopowania i czgstotliwos¢ mycia mopa mozesz ustawi¢ w aplikacii przed rozpoczeciem zadania. Po rozpoczeciu
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sprzatania ustawien tych nie mozna juz zmienia¢. Mozesz réwniez recznie zainicjowac cykl czyszczenia mopa w aplikacii.
Uwaga: Nie wyciggaj na sitg robota w trakcie automatycznego mycia mopa, aby nie uszkodzi¢ podzespotow.
Zakonczenie zadania

Po zakonczeniu sprzatania robot automatycznie wraca do samoczyszczacej stacji tadujgcej. Raport ze sprzatania jest
dostepny w aplikacji

Mozesz réwniez zakonczyc zadanie recznie w aplikacii lub poprzez:

« krotkie nacisniecie przycisku () [Przywotaj];

« dtugie nacisnigcie przycisku () [Zacznij/zatrzymaj] przez 2s.

Suszenie

Po ostatnim przebiegu mopowania robot wraca do samoczyszczacej stacji dokujgcej, aby umyc i wysuszy¢ mopa, a
takze wysuszy¢ komore na kurz.

Ustawienia suszenia mozna dostosowac w aplikacji; mozesz tez recznie uruchomic¢ zadanie suszenia.

3.4 Konserwacja podzespotow

W aplikacji mozesz sprawdzi¢ informacje o konserwacji podzespotéw, w tym czas pracy, zalecane interwaty
serwisowe oraz instrukcje wymiany dla kazdego elementu.

3.5 Dodatkowe funkcje

Funkcje zaawansowane

Sposob korzystania z inteligentnego asystenta mozesz poznac w aplikacji.
Specjalne funkcje

Podczas sprzatania robot wykonuje czyszczenie mopa w czasie rzeczywistym oraz aktywnie usuwa wtosy ze szczotki
bocznej.

Wygodne funkcje

W aplikacji mozesz skonfigurowac strefy zakazane, blokadg rodzicielska, tryb ,nie przeszkadzac” oraz tryb bez schoddw
(zwigkszajgcy zdolnos$¢ pokonywania przeszkod).

3.6 Przewodnik uzytkownika

W aplikacji masz dostep do przewodnika uzytkownika, zawierajgcy filmy instruktazowe, instrukcje obstugi produktu w
formie cyfrowej czesto zadawane pytania (FAQ) i przewodniki rozwigzywania problemow.



4. Parametry

4.1 Specyfikacje

Robot (YJCCO41)

Stacja bazowa (YJCBOA41)

Potgczenie bezprzewodowe: Wi-Fi 2,4 GHz

Znamionowe wejscie (tadowanie): 8-17.8

0,2-38A

Znamionowe wejscie: AC 220-240 V~, 50-60 Hz

AC 100-127 V~, 50-60 Hz
(Rzeczywista moc znamionowa jest podana na tabliczce
znamionowej produktu.)

Moc znamionowa: 65 W (maks.)

Znamionowe wyjscie: 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Napigcie znamionowe (praca): 14,4 V=
(akumulator litowo-jonowy, =4900 mAh)

tadowanie trwa okoto 3 godzin w normalnej
temperaturze otoczenia.

Wi-Fi

Protokot: IEEE 80211a/b/g/n/ax

Moc znamionowa:tadowanie: 65W

Zbieranie pytu: 450W (220-240V~, 50-60Hz)
360-450W(100-127V~, 50-60Hz)

Suszenie: 85W

Uwaga: Znamionowa moc suszenia odnosi sig do mocy

suszenia mopa przy petnej mocy.

Zakres i maksymalna czestotliwo$¢ Moc nadajnika
2400~2483,5MHz / EIRP <20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protokot: BLE 5.4

Protokot: BLE 5.0

Zakres czestotliwosci: 2402-2480 MHz

Zakres czestotliwosci: 2402-2480 MHz

Maks. moc nadajnika (EIRP): <10 dBm

Maks. moc nadajnika (EIRP): <10 dBm

Bateria (robot)

llo¢ baterii w zestawie:

Tszt.

Typ baterii: Akumulator litowo-jonowy do tadowania
Napigcie nominalne: 14,4V=
llo$¢ ogniw w zestawie baterii: 8szt.

Pojemnos¢ znamionowa, energia znamionowa:

4900 mAh, 70.56 Wh
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Kha néng Tuong thich va Pham vi sir dung theo Khu vuc

Dua trén cac can nhéc vé trai nghiém ngudi dung cling nhu cac yéu cau phap Iy va tuan thu lién quan, cac san pham Narwal do Narwal (va cac nha
ban I& dugc Narwal Gy quyén) phan phdi chi dugc phép st dung va dugc hd trg dich vu hau méi tai qudc gia hoac khu vue noi san pham dudc ban
ban dau. Néu san pham dugc van chuyén sang quéc gia hodc khu vuc khac, ban 6 thé khang strdung dugc tng dung Narwal dé lién két san pham
hodc thuc hién cac thao tac lién quan. Chung t6i khuyén nghi ban mua phién ban Narwal danh cho thj trusng dia phuong ti Narwal hogc cac nha
ban 1& dugc Uy quyén dé cé dudc trai nghiém su dung va dich vu tét nhat.

D& tranh hiu nham, cac san pham Narwal do Narwal (va cac nha ban Ié dugc Uy quyén) ban tai Cong hoa Nhan dan Trung Hoa (PRC) chi dugc phép
strdung va dugc h trg dich vu hau mai trong pham vi PRC (trong ngd canh nay, khong bao gém Hong Kong, Ma Cao va Bai Loan)

1. Téng quan san pham
1.1. Céc thanh phan trong hdp

Than may

Robot x 1
(Kém hép bui x 1da 18p sén va mo-dun
lau nha dang ranh x 1)

Tram sac tulam sach x 1
(Bao gém: Tram sac lam sach x 1, ng&n chia nuéc
sach x 1, ngan chia nudc ban x 1, Hé théng dé bui ty
doéng, bd loc vé sinh co thé thay thé x 1)

Phu kién

Day nguén x 1 ban chai canh chong r6i x 1
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1.2. Céc bd phan clia robot
Robot (nhin ti phia trudc, khi nap trén dong)

NUt khai dong/ding
Cam bién radar

Nut quay vé tram sac

Cam bién chuyén tiép

anh sang co cau truc

Cam bién canh anh sang co cdu tric Cam bién va cham phia truéc

Robot (nhin tu phia trudc, khi ndp trén mé)

N&p trén robot

B6 loc thung chifa bui

Robot (nhin ti phia dudi)

Cam bién héng ngoai chéng roi x 3

Nhé&n tén robot

ban chai canh chéng réi x 1 o oa
(Bao gom so sé-ri)

Chéi chinh Cyclone Airflow chéng réi x 1

Banh dan dong x 2

M6-dun lau nha dang ranh x 1

Bénh xoay tudo x 1

M@ rong gié launha x 1



1.3. Cac bd phan cua Tram sac tu lam sach

Mat trudc cuia Tram sac tu lam sach

Ngan chifa nudc sach
Ngan chia nudc ban

B loc vé sinhco
thé thay thé

Tram lam sach

Mat sau cua Tram sac tu lam sach

C8ng nguén 1

37

1.4. Céc niit bAm va hiéu Uing 4nh séng
Nut cua robot

Nat Thao tac

Chuc nang

nhan gitrngén

B&t dau/tam dung/tiép tuc don dep

Khai dong/ding
9]

Nha&n gilr lau 2 gidy

Bat/tat nguon, két thuc nhiém vu

Nhan gitr1au 10 gidy

Tat nguén cudng buc

Nhé&n ba lan

Bat/tat khoa tré em

Quay lai nhan girngan
0

Pua robot vé Tram sac tu lam sach

Nhan gilr 1au 15 gidy

Hiéu (ing dén bao cla robot

Hiéu Ung anh sang

Dit lai chuong trinh co s6 hé théng va xda toan bé di
liéu ngudi dung

Trang thai

Tréng Trang thai cha/nghi

Xanh dudng Trang thai nhiém vu

Do Bat thuong

Cam Trang thai ghép doi/cap nhat

Peén bao trén Tram sac tu lam sach
Hiéu Ung anh sang

Trang thai

Ché do chd/Pang tién hanh sdy/Pang tién hanh khir khudn

TAt
. Nhiém vu dang thuc hién (vé sinh/Iap ban dé/vé sinh gié
Luén sang P
lau/dang quay vé dé)
Nh&p nhay cham Dang tién hanh ghép déi/Dang tién hanh cap nhat
Nh&p nhay nhanh LBi/Kt nGi that bai



2. Chuan bi trudc khi strdung

(1)Chuén bi phu kién ctia Robot (2) Lép ban chai canh
Nhan chéc chén ban chai canh vao khe cho dén khinghe

« L&y day nguén ra khi bao bi ) r K
tiéng "tach’, cho biét chdi da dugc lap dat an toan.

« L&y chéi canh va cac phu kién khac ra khdi binh chua
nudc sach.

Lép khong dung

(3) G& b cac dai xdp bao vé (4) D3t Tram sac Tu Lam Sach

+ C&m déy ngudn vao c8ng nguén phia sau Tram sac va
két noi véi 6 dién.

« Dam bao khoang tréng 0,45 m phia trusc Tram sac,
khong co mep roi, dé robot co thé tiép can.

Linhac:

« Khdng dat Tram sac gan cac ngudnnhiét.

«Dam bao day ngudn vatramsac dugc I3p dt diing cach trudc khi

Kétndivési ngur‘iq dién.

« Nang tem huéng dan trén nap trén, mé nép trén cla
robot va thao cac dai x6p bao vé.
+ Déng nép trén lai.

(5)D& day nudc sach (6) Khéi ddng robot lan dau

Dam bao ban chai canh va camera hudng ra ngoai. Day
robot vao Tram sac. Khi can chinh dung, dén bao trén
Tram sac sé sang 6n dinh trong 3 gidy. Sau khoang 10
giay, robot sé tu déng bat nguon.

+ M& chét binh chua nudc sach va dé nudc sach vao.
- Dong chat n&p binh va dat binh trd lai vao Tram sac tu
lam sach.

(7) K&t ndi va lién két robot véi Ung dung

Téi xuéng Ung dung Narwal va lam theo hudng dan dé két

ndivalién kétrobot.

Luu y: Trong trang thiét bj clia ting dung, cham "Cai dat" >
St bi, sau do nhan gitr "Khdi dong lai Robot" trong 10

“Thiét U
giay it/t4t ché do tiét kiém nang lugng.
—Ché do tiét kiém nang luong chi kha dung tai Béc M.

3. Suirdung San pham

Trudc khi st dung, hdy dam bao ban da hoan tat thiét Iap robot va cau hinh Tram sac tu lam sach theo mé ta & Muc 2.

3.1 S&p x&p mdi trudng trong nha

A.Dondep céc vat dung i trén san nhu day cap, gié launha,

dép, quan do, sach va cac vat 1on xén khac.

L]

=]

C.PoéNg clia nhiing phong khéng cén lam sach. SUdung
rao can vat ly dé ngan robot di vao nhiing noi cao hoadc
khong du khoang tréng.

E. Tranh dung tryc tiép trudc robot, gan ngudng cla
hoéc trong cac hanh lang hep trong qua trinh lam sach
dé tranh bo sét khu vuc.

B. Mg cra céc khu vuic can 1am sach va s8p xép lai d6 noi
that dé t6i da hoa khdng gian san ma robot co thé tiép can.

D. Robot c¢ thé vugt qua ngudng clfa don c6 do cao
1&én dén 20 mm. V&i ngudng clia cao hon 20 mm,
chuing téi khuyén nghi st dung déc vuot ngudng
Narwal (ban riéng) dé hé tro robot vugt chudng ngai
vat.



3.21ap ban dé

Trudc 1an vé sinh déu tién, ban co thé bat déu 1ap ban do béng cach: Noi 18nh thoai "Bat dau 1ap ban d6", hoac cham
“Bat ddu 1ap ban dé" trong Ung dung, hodc nhan git ngan nut khéi dong/ding trén robot (sé tu déng kich hoat 1ap
ban dé, sau do tién hanh vé sinh).

Cantrong

1. Sau khi 18p ban d6 hoan tét, ban co thé chinh stia va quan Iy ban dé trong ting dung, chéng han nhu thiét 14p khu
vuc khéng thé tiép can hodc 1ap ban d6 phu cho nha nhiéu tang.

2. Khdng di chuyén Tram sac tu 1am sach sau khi d& I8p ban do, néu khong sé phai lap ban dé lai. Néu d6 ndi that Ion
dugc thay di vi tri, nén Iap lai ban dé.

3.3 Lamsach
Dam bao robot c6 du pin trudc khi bat dau nhiém vy vé sinh. MUc pin cé thé dugc kiém tra trong Ung dung.

Chon ché dé lam sach

Robot h6 trg b6n ché do vé sinh: Chi hit, Chilau nha, HUt & lau nha déng thai, HUt trudc réi lau nha Trong dng dung,
ban co thé tuy chinh tung ché do bang cach diéu chinh s6 1an [am sach, luc hut, dd 8m cla gié lau nha, v.v.

Bat Freo Mind

Freo Mind Ia chiic nang don dep théng minh. Khi dugc bat, né tu dong téi uu hoa cac thong sé vé sinh ma khéng can
diéu chinh thu cong

Ban co thé bat Freo Mind khi b4t dau nhiém vy vé sinh trong Ung dung.

B4t dau mét nhiém vu lam sach

Ban c6 thé bt dau vé sinh thong qua Uing dung hodc bang cach:

« Nhan girngan nut () [Khdi déng/dimng] trén robot. Trong ché dé méac dinh, robot sé bat dau & ché do Chi hut.
Ghi cht: Ban c6 thé diéu chinh ché do va théng sé vé sinh trong Ung dung.

Khong cham vao hai bén mé-dun lau nha khi robot dang hoat dong.

Tam ding/tié€p tuc nhiém vu

Ban c6 thé tam ding hodc tiép tuc don dep qua Ung dung ho&c béng cach:
+ Nhan gitngén nut () [Khai dong/dimg] trén robot.

Céch dé bui ciia Tram sac ty lam sach

Sau khi nhiém vu hut bui bat dau, Tram sac tu lam sach sé tu déng chuyén rac ti ngan chira bui clia robot vao tui dung
bui clia Tram sac.

Ban ciing c6 thé kich hoat thi cong chiic nang d6 bui trong Ung dung.

Giat gié lau nha
NEu thiét 1ap nhiéu lugt lau nha hodc khu vuc lau nha 18n, robot sé tu déng quay vé Tram sac dé giat gié lau nha trong
qua trinh lam viéc.

S61an lau nha va tan sut giat khan c6 thé dugc diéu chinh trong ung dung trudc khi bat dau nhiém vu. Cc cai dat nay
khong thé thay déi khi nhiém vu da bt dau. Ban cling co thé thi cong khéi dong chu trinh giat gié lau nha théng qua
ung dung.

Ghi chu: Khong keéo robot ra khoi dé khi robot dang tu dong giat gié lau nha, vi c6 thé gay hong linh kién.
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Ghi cht: Khéng kéo robot ra khéi dé khi robot dang tu dong giat gié lau nha, vi cé thé gay héng linh kién.

Két thic mdt nhiém vu

Khi hoan tét, robot sé tu déng quay vé Tram sac tu lam sach. Bao céo vé sinh sé hién thi trong Ung dung.
Ban cling c6 thé& két thuc nhiém vu thi cong trong Ung dung hodc bang cach:

+ Nhan gitrngan nut () Nut quay vé;

« Nhan gitnut () Knéi dong/dung trong 2 giay.

Say khd

Sau lugt lau nha cudi cung, robot sé quay vé Tram sac tu lam sach dé git va say gié lau nha, déng thai say kho ngan
chua bui.

Cai dat say kho cé thé dugc tuy chinh trong Uing dung, va ban cling cé thé chu dong bat dau nhiém vu sdy kho.

3.4 Bao trilinh kién

Ban c6 thé xem théng tin bao tri linh kién trong Uing dung, bao gém thdi gian st dung, chu ky bao dudng va huéng dan
thay thé cho tung linh kién.

3.5 Cac tinh nang bé sung

Tinh ndng nang cao

Ban co thé tim hiéu cach st dung trg ly thong minh trong Ung dung.

Tinh nang dac biét

Trong qué trinh lam sach, robot tu déng lam sach khan lau theo thai gian thuc va chi dong gé toc khoi chéi bén.
Tinh nang tién Igi

Trong Ung dung, ban cé thé thiét Iap khu vuc cam, khda tré em, ché do khdng lam phién va ché dé khéng cau thang (tang
kha nang vuot chudng ngai vat).

3.6 Huéng dan strdung

Ban co thé truy cap husng dan tuan thu trong Ung dung, bao gém video hudng dan, sach hudng dén strdung dién t, cau
hoi thudng gap va khac phuc su cé.



4. Tham so

41Théng s6 ky thuat

Robot (YJCCO041)

Tram dé& (YJCBO41)

K&t ni khong day: 2,4 Ghz/ Wi-Fi

Dién &p d&u vao dinh muc (trang thai sac):
8-17.8V=, 0,2-3.8 A

Dién ap dau vao dinh muic: AC 220-240 V~, 50-60 Hz
AC100-127 V~, 50-60 Hz

(Gia trj dién ap dau vao dinh muc thuc té dugc xac dinh
theo thong tin trén nhan san pham.)

Céng suét dinh muc: 65 W (T6i da)

Dién &p dau ra dinh muc: 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Dién ap dinh muc (hoat dong): 14,4 V=
(Pin lithium-ion, =4900 mAh)

Thai gian sac khoang 3 gid trong diéu kién
nhiét dé méi trudng binh thusong.

Wi-Fi

Giao thuc: IEEE 802.11a/b/g/n/ax

Cong suat dinh muc:Sac: 65W

Thu gom bui: 450W (220-240V~, 50-60Hz)
360-450W(100-127V~, 50-60Hz)

S&y kho: 85W

Luu y: Cong suét sdy dinh muc dé cap dén cong suat say

miéng lau nha & cong suét téi da.

Dai tan s6 & Cong suat phat t6i da: Transmi er Power :
2400~2483,5 MHz/EIRP<20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Giao thirc: BLE 5.4

Giao thuc: BLE5.0

Dai tan: 2402-2480 MHz

Dai tan: 2402-2480 MHz

Céng suat phat t6i da (EIRP): <10 dBm

Cong suat phat téi da (EIRP): <10 dBm

Pin (Robot)

S6 lugng bo pin trong méi goi: 1chiéc

Loai pin: Pin sac Li-ion

Dién ap danh dinh: 14,4V=

S6 Iuong cell pin trong mi b6 pin: 8 chiéc

Dung lugng dinh muic, nang lugng dinh muc: 4900 mAh, 70.56 Wh
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4. wsflmos

4.1 fivyadinnng

viuoua (YJCCO41)

aaniighu (YJCBOA4T)

madousionuuliany: 2.4 Ghz/ Wi-Fi

dunaiiinua (Msv15a): 8-17.8 V=, 0.2-3.8 A

SunaiAmua: AC 220-240 V~, 50-60 Hz
AC 100-127 V~, 50-60 Hz
(BunmitfimunadazdndsanndoyavuthoBonansinid)

aWismua: 65 W (gean)

wdnaiifmua: 8-17.8 V=, 0.2-3.8 A

usssuiniisnnue (nsvinanu): 14.4 V=
(wwonmodaBunlosau 24900 mAh)

msnsaldnausana 3 drliioamainadon
uUné

Wi-Fi

TusTnaoa: IEEE 802.11a/b/g/n/ax

AAaAAY NsEa: 65W

funu: 450W (220-240V~, 50-60Hz)
360-450W(100-127V~, 50-60Hz)

nsouwie: 85W

Wi AN seuuiiiimuanineisindimsouuievasunug

Fwidlavinudinrinds

Puanufinazingan iasda:
2400~2483.5 MHz/EIRP<20 dBm

uans

uans

Tuslnaoa: BLE 5.4

TusTnmoa: BLE 5.0

auanud: 2402-2480 MHz

Puanud: 2402-2480 MHz

AAsdsasanvaniosasdryryae (EIRP): <10 dBm

Mavdsaanvasnosasdryauine (EIRP): <10 dBm

uuneDs (Woue)

ANuuLuanoIsiafiau:

14

UsANMUURInD3:

uuonotaiBun lovaunuumFadn

nsqﬁu"lwﬁwﬁﬁ:u:

144 V=

Nunwadiunnaisiafoununined:

8 du

ARG waNufiue:

4900 mAh, 70.56 Wh
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Disponibilité et compatibilité régionales

En fonction de I'expérience utilisateur et des exigences légales et de conformité applicables, les produits Narwal généralement vendus par
Narwal (et ses détaillants autorisés) sont uniquement destinés & I'utilisation et au service aprés-vente dans le pays ou la région ou ils ont été
initialement vendus. Si un produit est expédié vers d'autres pays ou régions, il se peut que vous ne puissiez pas utiliser I'application Narwal pour
lier le produit ou effectuer les opérations correspondantes. Nous recommandons d'acheter la version locale du produit Narwal auprés de Narwal
ou de ses détaillants autorisés afin d'obtenir la meilleure expérience d'utilisation et de service.

Afin d'éviter toute ambiguité, les produits Narwal vendus par Narwal (et ses détaillants autorisés) en RPC sont uniquement destinés 4 I'utilisation
etau service aprés-vente en RPC (4 cette fin, & I'exclusion de Hong Kong, Macao et Taiwan)

1. Profil du produit

1.1 Contenu de 'emballage

Unité principale

Station de charge autonettoyante x 1
(Comprend la base de nettoyage x 1, le réservoir d'eau propre
x1, leréservoir d'eau sale x 1, Systéme de vidage de la
poussiére, le filtre de nettoyage remplagable x 1)

Robot x 1
(préinstallé avec le bac a poussiére x Tet le
module de lavage a la vadrouille a chenilles x 1)

Accessoires

Cable d'alimentation x 1 Brosse latérale anti-enchevétrement x 1

56

1.2 Composants du robot

Robot (vue avant avec couvercle supérieur fermé)

-

Bouton marche/arrét

Capteur radar

Bouton retour

Capteur de détection
de lumiére structurée

Capteur de bord a lumiére structurée Capteur de collision avant

Robot (vue avant avec couvercle supérieur ouvert)

Couvercle supérieur du robot

Filtre du bac a poussiére

Robot (vue de dessous)

Capteur infrarouge anti-chute x 3 N

jam)
Brosse latérale anti-enchevétrement x 1 = Plaque signalétique du robot

(y compris le numéro de série)
Brosse principale & flux d'air cyclonique ”:E ? % M )
anti—enghevéarement 1 yeena ! —_ Roulette motrice x2
Module de lavage a la vadrouille & chenilles x 1 — M
N—
@ Roulette pivotante x 1

Extension de la vadrouille & chenilles x 1



1.3 Composants de la station de charge autonettoyante 1.4 Boutons et effets lumineux

Avant de la station de charge autonettoyante Boutons du robot
Bouton Opération Fonction
March(le/arrét Appui court Démarrer / mettre en pause / reprendre la tache de nettoyage
O

Appui long pendant 2 secondes Allumer / éteindre; terminer la tache

Réservoir d'eau propre

Appuilong pendant 10 secondes  Forcer lamise hors tension

Réservoir d'eau sale

Filtre de nettoyage Triple appui Activer/désactiver le verrouillage enfant
remplacable Re{t}our Appui court Renvoyer le robot a la station de charge autonettoyante
Base de nettoyage Appui long pendant 15 secondes Rewnltlallser le mlcrologlmel du systeme et effacer toutes
les donnees utilisateur

Effets des voyants du robot

Effets lumineux Etat

Blanc Etat d'inactivité / mode veille

Bleu Etat de la tache

Rouge Anomalies

Orange Etat de jumelage / état de mise & jour

Arriére de la station de charge autonettoyante

Voyants de la station de charge autonettoyante

Effets lumineux Etat
Eteint En veille/séchage/désinfection en cours
Q Toujours allumé Tache en cours (nettoyage/cartographie/nettoyage de la serpilliere/retour)
Clignotement lent Jumelage/mise & jour en cours
Clignotement rapide Erreur/échec de connexion

Prise d'alimentation 1
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2. Préparation avant 'utilisation

(1) Préparer les accessoires du robot

« Retirer le cordon d’alimentation de l'emballage.
« Retirer les brosses latérales et les autres accessoires
du réservoir d'eau propre.

(3) Retirer les bandes de mousse de protection

« Soulevez I'autocollant guide du couvercle supérieur,
ouvrez le couvercle supérieur du robot et retirez les
bandes de mousse de protection.

- Refermez le couvercle supérieur.

(5) Remplir d’eau propre

« Ouvrez le loquet du réservoir d'eau propre et
remplissez-le d’eau propre.

« Refermez bien le couvercle du réservoir et

replacez-le dans la station de charge autonettoyante.

(2) Installer la brosse latérale

Appuyez fermement la brosse latérale dans son
logement jusqu’a entendre un «clic », indiquant qu'elle
est bien installé

Correctement installé
) soneclics
"

Mal installe
(4) Positionner la station de charge
autonettoyante

« Branchez le cable d'alimentation au port
d'alimentation arriere de la station de charge, puis &
une prise de courant.

- Assurez un dégagement de 0,45 m sans falaise
devant la station de charge afin de permettre
l'acces du robot

Rappel:

+Assurez- 1d'alimentatic lastation
i installé rappareil
aune source dalimentation.

(6) Mise sous tension du robot pour la
premiére fois

Assurez-vous que la brosse latérale et la caméra sont
orientées vers I'extérieur. Poussez le robot dans la

station de charge. Lorsque I'alignement est correct, le
voyant de la station de charge reste allumé en continu

pendant 3 s. Apres environ 10 secondes, le robot
s'allume automatiquement.

(7) Connecter et lier le robot via l'application

Teéléchargez I'application Narwal et suivez les instructions
pour connecter et lier le robot.

Remarque : Dans la page de lappareil de l'application,
appuyez sur « Paramétres » > « Appareil », puis maintenez «
Redémarrer le robot » pendant 10 s pour activer/désactiver
le mode économie d'énergie.

—Le mode économie d'énergie est disponible uniquement
en Amérique du Nord.

3. Utilisation du produit

Avant l'utilisation, assurez-vous d'avoir terminé la configuration du robot et de la station de charge autonettoyante

comme décrit & la section 2.

3.1 0rganiser 'environnement domestique

A. Retirez du plancher les objets libres tels que les
cébles, chiffons, pantoufies, vétements, livres et
autres encombrements.

L]
L

C.Fermez les portes des piéces qui ne nécessitent pas
de nettoyage. Utilisez des barrieres physiques pour
empécher le robot d'entrer dans des zones surélevées
ou a faible dégagement

E. Evitez de vous tenir directement devant le robot, prés

des seuils ou dans des couloirs étroits pendant le
nettoyage afin d'éviter les zones manquées.

B.Ouvrez les portes des zones a nettoyer et disposez
les meubles afin de maximiser la surface de plancher
accessible.

D. Le robot peut franchir des seuils & une seule
marche jusqu'a 20 mm de hauteur. Pour les seuils
dépassant 20 mm, nous recommandons d'utiliser la
rampe de seuil Narwal (vendue séparément) pour
faciliter le franchissement des obstacles.



3.2 Création de la carte

Avant le premier nettoyage, vous pouvez lancer la cartographie en : En disant la commande vocale « Démarrer la
cartographie », ou en appuyant sur « Démarrer la cartographie » dans I'application, ou en appuyant brievement sur le
bouton marche/arrét du robot (ce qui déclenchera automatiquement la cartographie, suivie du nettoyage).

Précautions

1. Une fois la cartographie terminée, vous pouvez modifier et gérer la carte dans I'application, par exemple en
définissant des zones inaccessibles ou en créant des cartes secondaires pour les habitations a plusieurs étages.

2. Ne déplacez pas la station de charge autonettoyante aprés la cartographie, car cela nécessiterait une nouvelle
cartographie. Si de gros meubles ont été déplacés, une nouvelle cartographie est recommandée.

3.3 Nettoyage

Assurez-vous que le robot dispose d'une charge suffisante avant de démarrer une tache de nettoyage. Le niveau de
batterie peut étre vérifié dans I'application.

Sélectionner le mode de nettoyage

Le robot prend en charge quatre modes de nettoyage : Aspiration seulement, Lavage a la vadrouille seulement,
Aspiration et lavage simultanés, Aspiration puis lavage. Dans I'application, vous pouvez personnaliser chaque mode
en ajustant le nombre de passages, la puissance d'aspiration, le niveau d’humidité de la vadrouille, etc.

Activer Freo Mind

Freo Mind est une fonction de nettoyage intelligent. Lorsqu'elle est activée, elle optimise automatiquement les
parameétres de nettoyage, éliminant le besoin de réglages manuels.

Vous pouvez choisir d'activer Freo Mind lors du démarrage d’une tache de nettoyage dans I'application

Démarrer une tache de nettoyage

Vous pouvez démarrer le nettoyage via I'application ou en :

- appuyant briévement sur le bouton (b Marche/arrét du robot. Par défaut, le robot démarre en mode Aspiration
seulement.

Remarque : Vous pouvez régler le mode et les paramétres de nettoyage dans I'application.
Ne touchez pas les cotés du module de vadrouille pendant le fonctionnement du robot.
Mettre en pause / reprendre la tache

Mettre en pause ou reprendre le nettoyage via I'applicationouen:

- appuyant briévement sur le bouton () Marche/arrét du robot.

Vidage de la poussiére de la station de charge autonettoyante

Une fois la tche d'aspiration commencée, la station de charge autonettoyante transfere automatiquement les débris
du collecteur a poussiere du robot vers le sac a poussiére de la station.

Vous pouvez également déclencher manuellement le vidage de la poussiére via I'application.
Lavage de la vadrouille

Si plusieurs passages de lavage sont programmeés ou si la zone a nettoyer est grande, le robot retourne automatique-
ment & la station de charge pour laver la vadrouille pendant la tache.
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Le cycle de lavage et la fréquence de lavage de la vadrouille peuvent étre réglés dans I'application avant le démarrage
delatache. Ces parametres ne peuvent pas étre modifiés une fois le nettoyage commencé. Vous pouvez également
lancer manuellement un cycle de lavage de la vadrouille via I'application.

Remarque : Ne tirez pas de force le robot pendant le lavage automatique de la vadrouille, car cela pourrait
endommager les composants.

Fin de latache

Une fois la tache terminée, le robot retourne automatiquement & la station de charge autonettoyante. Un rapport de
nettoyage est disponible dans I'application

Vous pouvez également terminer la tdche manuellement via I'application ou en :
« appuyant briévement sur le bouton (yRetour ;

« appuyant longuement sur le bouton (hMarche/arrét pendant 2's.

Séchage

Aprés le dernier passage de lavage, le robot retourne 4 la station de charge autonettoyante pour laver et sécher la
vadrouille, puis sécher le collecteur & poussiére.

Les parametres de séchage peuvent étre personnalisés dans I'application; vous pouvez également lancer
manuellement une tache de séchage.

3.4 Entretien des composants

Vous pouvez consulter dans I'application les informations d’entretien des composants, y compris la durée d'utilisation,
les intervalles d’entretien et les instructions de remplacement pour chaque composant

3.5 Fonctionnalités additionnelles
Fonctionnalités avancées
Vous pouvez apprendre a utiliser I'assistant intelligent via I'application.

Fonctionnalités spéciales

Pendant le nettoyage, le robot effectue le nettoyage automatique de la serpilliére en temps réel et enléve activement
les cheveux de la brosse latérale.

Fonctions pratiques

Dans I'application, vous pouvez configurer des zones interdites, le verrouillage enfant, le mode Ne pas déranger et le
mode sans escalier (améliorant les performances de franchissement d'obstacles).

3.6 Guide d'utilisation

Vous pouvez accéder au manuel d'utilisation dans I'application, incluant des vidéos tutoriels, le manuel numérique, la
FAQet le dépannage.



4. Parameétres

4.1 Spécifications

Robot (YJCCO41)

Station de base (YJCBO041)

Connexion sans fil : Wi-Fi 2,4 GHz

Entrée nominale (charge) : 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Entrée nominale : CA 220-240 V~, 50-60 Hz

CA100-127 V~, 50-60 Hz
(rentrée nominale réelle dépend des informations figurant
sur la plaque signalétique du produit.)

Puissance nominale : 65 W (max.)

Sortie nominale : 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Tension nominale (fonctionnement) : 14,4 V=
(batterie lithium-ion, = 4900 mAh)

Larecharge prend environ 3 heures a une
température ambiante normale

Wi-Fi

Protocole : I[EEE 80211a/b/g/n/ax

Puissance nominale :Chargement: 65W

Collecte de poussiére: 450W (220-240V~, 50-60Hz)
360-450W (100-127V~, 50-60Hz)

Séchage: 85W

Remarque : La puissance de séchage nominale correspond ala

puissance de séchage des tampons de lavage a pleine puissance.

Plage de fréquences et puissance max. Puissance
de transmission:
2400~2483,5MHz / EIRP < 20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protocole : BLE 5.4

Protocole : BLE5.0

Plage de fréquences : 2402-2480 MHz

Plage de fréquences : 2402-2480 MHz

Puissance maximale de transmission (EIRP) : < 10dBm

Puissance maximale de transmission (EIRP) : = 10 dBm

Batterie (robot)

Nombre de blocs-batteries par ensemble :

1piéce

Type de batterie : Batterie Li-ion rechargeable
Tension nominale : 14,4 V=
Nombre de cellules par bloc-batterie : 8 pieces

Capacité nominale, énergie nominale :

4900 mAh, 70.56 Wh
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Ketersediaan dan Kompatibilitas Regional

Berdasarkan pertimbangan pengalaman pengguna dan persyaratan hukum serta kepatuhan yang relevan, produk Narwal yang biasanya dijual
oleh Narwal (dan penjual resminya) hanya tersedia untuk digunakan dan dukungan layanan purna jual di negara atau wilayah tempat produk
tersebut awalnya dijual. Jika suatu produk dikirim ke negara atau wilayah lain, Anda mungkin tidak dapat menggunakan Aplikasi Narwal untuk
menghubungkan produk atau melakukan operasi terkait. Kami merekomendasikan agar Anda membeli versi lokal produk Narwal dari Narwal atau
penjual resmi Narwal untuk mendapatkan pengalaman penggunaan produk dan layanan yang terbaik

Untuk menghindari keraguan, produk Narwal yang dijual oleh Narwal (dan penjual resminya) di RRT hanya tersedia untuk digunakan dan
dukungan layanan purna jual di RRT (untuk tujuan ini, tidak termasuk Hong Kong, Makau, dan Taiwan)

1. Ringkasan Produk
1.11si Paket

Bagian Utama

Robot x 1

Dok Pengisian Daya Pembersihan Mandiri x 1
(Termasuk Alas Pembersih x 1, Tangki Air Bersih x 1, Tangki
Air Kotor x 1, Sistem Pengosongan Debu, Filter Pembersih

yang Dapat Diganti x 1)

(Dilengkapi dengan Tong Debu bawaan x 1,
dan Modul Pengepelan Trek x 1)

Aksesori

Kabel Daya x 1 Sikat Samping Anti Kusut x 1
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1.2 Komponen Robot
Robot (Tampilan Bagian Depan dengan Penutup Atas Tertutup)

Tombol mulai/berhenti

Sensor Radar

Tombol Penarikan

> Sensor cahaya terstruktur depan

Sensor Tepi Cahaya Terstruktur Sensor Benturan Bagian Depan

Robot (Tampilan Bagian Depan dengan Penutup Atas Terbuka)

Penutup Atas Robot

Filter Tong Debu

Robot (Tampilan Bawah)

Sensor AntiJatuh Inframerah x 3

=)
Sikat Samping Anti Kusut x 1 = Plakat nama robot
D (Termasuk Nomor Seri)
Sikat Rol Antikusut Cyclone Airfiow x 1 FTTHE M

‘ ikusULLyclone Alrtlow = ! [ -1 Roda Penggerak x 2

Modul Pengepelan Trek x 1 — M

N—

& Roda Kastor x 1

Perluasan Kain Pel Trek x 1



1.3 Komponen Dok Pengisian Daya Pembersihan Mandiri

Bagian Depan Dok Pengisian Daya Pembersihan Mandiri

Tangki Air Kotor

Bagian Belakang Dok Pengisian Daya Pembersihan Mandiri

Antarmuka Daya 1

1.4 Tombol dan Efek Pencahayaan
Tombol Robot

Tombol Operasi Fungsi
Mu\ai/bferhent\ Tekan singkat Mulai/jeda/lanjutkan tugas pembersihan
N Tekan lama selama 2 detik Hidupkan/matikan daya, akhiri tugas
Tekan lama selama 10 detik Paksa matikan daya
Tekanan 3 kali Aktifkan/nonaktifkan kunci anak
Pen?; ikan Tekan singkat Kembalikan robot ke dok pengisian daya pembersihan mandiri
Tekan lama selama 15 detik Setel ulang firmware sistem dan hapus semua data pengguna

Efek Indikator Robot

Efek Pencahayaan Status

Putih Status diam/Mode siaga

Biru Status tugas

Merah Abnormalitas

Oranye Pemasangan status/Pembaruan status

Indikator Dok Pengisian Daya Pembersihan Mandiri

Efek Pencahayaan Status
Mati Siaga/Pengeringan/Disinfeksi sedang berlangsung
. Tugas sedang berlangsung (pembersihan/pemetaan/pem-
Selalu aktif bersihan pel/penarikan)
Berkedip pelan Pemasangan Pembaruan sedang berlangsung
Berkedip cepat Kesalahan/Koneksi gagal
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2. Persiapan sebelum Penggunaan

(1) Siapkan Aksesori Robot (2) Instal Sikat Samping
- Keluarkan kabel daya dari kemasan.

« Keluarkan sikat samping dan aksesori lainnya dari
tangki air bersih.

Tekan dengan kuat sikat samping ke dalam slotnya
hingga Anda mendengar bunyi "klik’; yang menandakan
penginstalan sudah benar.

AN

)
S J’ Terinstal dengan benar

)M BunyiKik
7

Tidak terinstal dengan benar

(4) Posisikan Dok Pengisian Daya
Pembersihan Mandiri

(3) Lepaskan Strip Busa Pelindung

- Angkat stiker panduan penutup atas, buka penutup
atas robot, dan lepaskan strip busa pelindung.

« Tutup penutup atas.

- Colokkan kabel daya ke port daya bagian belakang
dok pengisian daya dan sambungkan ke stopkontak.

- Pastikan terdapat jarak bebas 0,45 m tanpa tebing di
depan dok pengisian daya agar robot dapat

mengaksesnya.
Pengingat:
« Jangar isic y sumber panas.
. i y 1ganbenar sebelum
menghubungkan ke sumber daya.

(7) Koneksikan dan Hubungkan Robot Melalui
Aplikasi.

Unduh aplikasi Narwal dan ikuti petunjuk untuk
mengkoneksikan dan menghubungkan robot.
Catatan: Di halaman perangkat Aplikasi, ketuk
"Pengaturan” > "Perangkat” dan kemudian tekan dan
tahan "Setel Ulang Robot" selama 10 detik untuk
mengaktifkan/menonaktifkan mode hemat daya.

—Mode hemat daya hanya tersedia di Amerika Utara.

3. Penggunaan Produk

Sebelum menggunakan, pastikan Anda telah menyelesaikan pengaturan robot dan konfigurasi dok pengisian daya
pembersihan mandiri seperti yang dijelaskan di Bagian 2.

3.1 Mengatur lingkungan rumah
©

o & e

A.Singkirkan baraﬁg-barangyang berserakan dari lantai,
sepertikabel, kain lap, sandal, pakaian, buku, dan
barang-barang lain yang berserakan. diakses.

B. Buka pintu ke area yang akan dibersihkan dan atur
furnitur untuk memaksimalkan ruang lantai yang dapat

U

=)

(5) Isi dengan Air Bersih

« Buka kait tangki air bersih dan isi dengan air bersih.

« Tutup rapat penutup tangki dan letakkan kembali
tangki ke dok pengisian daya pembersihan mandiri.

(6) Robot Pertama Kali Dinyalakan

C. Tutup pintu ke ruang yang tidak untuk pembersihan.

Gunakan penghalang fisik untuk mencegah robot

Pastikan sikat samping dan kamera menghadap ke luar.
memasuki area yang tinggi atau rendah.

Dorong robot ke dok pengisian daya. Saat sudah
sejajar dengan benar, lampu indikator dok pengisian
daya akan menyala terus selama 3 detik. Setelah
sekitar 10 detik, robot akan menyala secara otomatis.

mencegah area yang terlewat.
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E. Hindari berdiri tepat di depan robot, di dekat ambang
batas, atau di koridor sempit selama pembersihan untuk

D. Robot dapat melewati ambang batas satu langkah
hingga ketinggian 20 mm. Untuk batas maksimal yang
melebihi 20 mm, kami sarankan menggunakan Narwal
Threshold Ramp (dijual terpisah) untuk membantu
penyebrangan rintangan.



3.2 Pembuatan Peta

Sebelum pembersihan pertama, Anda dapat memulai pemetaan dengan cara: Mengucapkan perintah suara "Mulai
pemetaan”, atau mengetuk "Mulai pemetaan” di aplikasi, atau menekan singkat tombol Mulai/berhenti robot (yang
akan secara otomatis memicu pemetaan diikuti dengan pembersihan).

Peringatan

1. Setelah pemetaan selesai, Anda dapat mengedit dan mengelola peta di aplikasi, seperti menetapkan area yang
tidak dapat dijangkau, atau membuat peta sekunder untuk rumah bertingkat.

2. Hindari memindahkan dok pengisian daya pembersihan mandiri setelah pemetaan, karena ini akan memerlukan
pemetaan ulang. Jika furnitur besar telah dipindahkan, pemetaan ulang disarankan.

3.3 Pembersihan

Pastikan robot memiliki daya baterai yang cukup sebelum memulai tugas pembersihan. Tingkat baterai dapat
diperiksa di aplikasi.

Pilih Mode Pembersihan

Robot ini mendukung empat mode pembersihan: Hanya Vakum Debu, Hanya Mengepel, Vakum Debu & Mengepel
Secara Bersamaan, Vakum Debu Terlebih Dahulu, Kemudian Mengepel. Di aplikasi, Anda dapat menyesuaikan setiap
mode dengan mengatur jumlah sapuan pembersihan, daya isap, tingkat kelembapan kain pel, dll.

Aktifkan Freo Mind

Freo Mind adalah fungsi pembersihan pintar. Saat diaktifkan, fitur ini secara otomatis mengoptimalkan parameter
pembersihan, sehingga menghilangkan kebutuhan akan penyesuaian manual

Anda dapat memilih untuk mengaktifkan Freo Mind di aplikasi saat memulai tugas pembersihan.

Mulai Tugas Pembersihan

Anda dapat memulai pembersihan melalui aplikasi atau dengan cara:

« Tekan singkat () tombol Mulai/berhenti pada robot. Secara default, robot akan memulai dalam mode Hanya Vakum
Catatan: Anda dapat menyesuaikan mode pembersihan dan parameter di aplikasi.

Hindari menyentuh kedua sisi modul kain pel saat robot sedang beroperasi.

Jeda/Lanjutkan Tugas

Jeda atau lanjutkan pembersihan melalui aplikasi atau dengan
« Tekan singkat () tombol Mulai/berhenti pada robot.

Pengosongan debu pada dok Pengisian Daya Pembersihan Mandiri

Setelah tugas pemvakuman dimulai, dok pengisian daya pembersihan mandiri memindahkan kotoran secara otomatis
dari tabung debu robot ke kantung debu dok pengisian daya.

Anda dapat secara manual memulai proses pengosongan debu melalui aplikasi.

Pencucian Pel

Ketika beberapa siklus pengepelan terjadwal atau area pembersihan luas, robot akan secara otomatis kembali ke dok
pengisian daya untuk mencuci kain pelnya selama tugas.

Siklus pengepelan dan frekuensi mencuci kain pel dapat disesuaikan di aplikasi sebelum memulai tugas. Pengaturan ini
tidak dapat diubah setelah pembersihan dimulai. Anda juga dapat memulai siklus pencucian kain pel secara manual
melalui aplikasi.

Catatan: Hindari menarik robot secara paksa saat proses pencucian pel otomatis, karena hal ini dapat merusak
komponen.

Akhiri Tugas

Setelah selesai, robot secara otomatis kembali ke dok pengisian daya pembersihan mandiri. Laporan pembersihan
tersedia di aplikasi.

Anda juga dapat mengakhiri tugas secara manual melalui aplikasi atau dengan cara:
« Tekan singkat 1) tombol Kembali;

« Tekanlama (')tombo\ Mulai/berhenti selama 2 detik.

Pengeringan

Setelah siklus pengepelan terakhir, robot akan kembali ke dok pengisian daya pembersihan mandiri untuk mencuci dan
mengeringkan kain pel, serta mengeringkan tabung debu.

Pengaturan pengeringan dapat disesuaikan di aplikasi, dan Anda juga dapat memulai tugas pengeringan secara
manual.

3.4 Pemeliharaan Komponen

Anda dapat melihat informasi pemeliharaan komponen di aplikasi, termasuk durasi penggunaan, interval pemelinaraan,
dan petunjuk penggantian untuk setiap komponen.

3.5 Fitur Tambahan
Fitur Unggulan
Anda dapat mempelajari cara menggunakan asisten cerdas melalui aplikasi

Fitur Khusus

Selama pembersihan, robot melakukan pembersihan otomatis pel secara real-time dan secara aktif menghilangkan
rambut dari sikat samping.

Fungsi yang Praktis

Di aplikasi ini, Anda dapat mengonfigurasi zona terlarang, kunci anak, mode jangan ganggu, dan mode tanpa tangga
(meningkatkan kinerja penyebrangan rintangan).

3.6 Panduan Pengguna

Anda dapat mengakses panduan pengguna di dalam aplikasi, termasuk video tutorial, buku petunjuk pengguna digital,
FAQ, dan pemecahan masalah.



4, Parameter

4.1 Spesifikasi

Robot (YJCCO041)

Stasiun Basis (YJCB041)

Koneksi Nirkabel: 2,4 Ghz/ Wi-Fi

Input tertera (pengisian daya): 8-17,8V=, 0,2-3,8A

Input tertera: AC 220-240 V~, 50-60 Hz

AC100-127V~, 50-60 Hz
(Input tertera sebenarnya didasarkan pada informasi yang
tertera pada pelat nama produk.)

Daya tertera: 65 W (Maks)

Output tertera: 8-17,8V=, 0,2-3,8A

Tegangan tertera (sedang bekerja): 14,4 V=
(baterai lithium ion, = 4900 mAh)

Pengisian daya membutuhkan waktu sekitar
3 jam pada suhu lingkungan normal

Wi-Fi

Protokol: [EEE 80211a/b/g/n/ax

Rentang Frekuensi & Maks. Daya Pemancar :
2400~2483,5 MHz/EIRP=< 20 dBm

Daya tertera (AC 220-240V 50-60 Hz):
Pengisian daya: 65 W

Pengumpulan Debu: 450 W
Pengeringan: 85 W

Daya tertera (AC 100-127 V 50-60 Hz):
Pengisian daya: 65 W

Pengumpulan Debu:360-450W
Pengeringan: 85 W

Bluetooth

Bluetooth

Protokol: BLE 5.4

Protokol: BLE 5.0

Rentang Frekuensi: 2402-2480 MHz

Rentang Frekuensi: 2402-2480 MHz

Daya Pemancar Maksimum (EIRP): < 10 dBm

Daya Pemancar Maksimum (EIRP): < 10 dBm

Baterai (Robot)

Jumlah Paket Baterai Per Paket:

Tbuah

Jenis Baterai:

Baterai Li-ion yang Dapat Diisi Ulang

Tegangan Nominal:

16,4 V=

Jumlah Sel Baterai Per Paket Baterai:

8 buah

Kapasitas Tertera, Energi Tertera:

4900 mAh, 70.56 Wh
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Di: ibili regional y

Con base en la consideracion de la experiencia del usuario y los requisitos legales y de conformidad relevantes, los productos Narwal normalmente
vendidos por Narwal (y sus distribuidores autorizados) solo estan disponibles para su usoy el servicio de asistencia posventa en el pais o region en el
que se vendieron originalmente. Si un producto se envia a otros paises o regiones, es posible que no pueda utilizar la aplicacién Narwal para vincular
el producto o realizar operaciones pertinentes. Recomendamos que adquiera la versién local del producto Narwal directamente de Narwal o de sus
distribuidores autorizados para obtener la mejor experiencia de uso del producto y de servicio.

A fin de evitar dudas, los productos Narwal vendidos por Narwal (y sus distribuidores autorizados) en la Republica Popular China solo estan
disponibles para su uso y la asistencia del servicio posventa en la Republica Popular China (para esta finalidad, Hong Kong, Macao y Taiwan no
incluidos).

1. Producto de unvistazo

11 Contenido del embalaje

Cuerpo principal

Robot x 1

Estacion de carga con autolimpieza x 1
(incluidos base de limpieza x 1, deposito de agua limpia x 1,
deposito de aguas residuales x 1, sistema de vaciado de
polvo, filtro de limpieza reemplazable x 1)

(contenedor para polvo preinstalado x 1
y modulo de mopa de oruga x 1)

Accesorios

Cable de alimentacion x 1 Cepillo lateral antienredos x 1

i

1.2 Componentes del robot

Robot (vista frontal con la cubierta superior cerrada)

Boton para iniciar/detener

Sensor de radar

Botdn de retorno

Sensor delantero de
luz estructurada

Sensor de bordes de luz

estructurada

Sensor de colision frontal

Robot (vista frontal con la cubierta superior abierta)

Cubierta superior del robot

Filtro del contenedor
para polvo

Robot (vista inferior)

Sensor anticaida infrarrojo x 3

Placa del robot
(incluido el num. de serie)

Cepillo lateral antienredos x 1

Cepillo de rodillo sin enredos

con fiujo de aire cicldnico x 1 Rueda motriz x 2

Madulo de mopa de oruga x 1

@

Rueda giratoria x 1

Extension de lamopa
deorugax1



1.3 Componentes de la estacion de carga con autolimpieza

Parte frontal de la estacion de carga con autolimpieza

Deposito de agua limpia

Deposito de aguas

residuales y A
Filtro de limpieza

reemplazable

Base de limpieza

Paste posterior de la estacion de carga con autolimpieza

Interfaz de alimentacion 1

72

1.4 Botones y efectos de luz

Botones del robot
Boton Operacion

Funcién

Iniciar/detener Pulsacion corta
0

Iniciar/pausar/reanudar tarea de limpieza

Pulsacion larga durante 2 segundos

Encender/apagar, finalizar tarea

Pulsacion larga durante 10 segundos

Forzar apagado

Triple pulsacion

Activar/desactivar bloqueo para nifios

Retorno Pulsacion corta

Retorno del robot a la estacion de carga con autolimpieza

Pulsacion larga durante 15 segundos

Efectos del indicador del robot

Efectos de luz

Restablecer firmware del sistema y borrar todos los
datos de usuario

Estado

Blanco Estado inactivo/modo en espera

Azul Estado de la tarea

Rojo Anomalias

Naranja Estado de vinculacion/estado de actualizacion

Indicadores de la estacion de carga con autolimpieza

Efectos de luz

Estado

Apagado

En espera/Secado/Desinfeccion en curso

Siempre encendido

Tarea en curso (limpieza/mapeo/limpieza con mopa/regreso)

Parpadeo lento

Emparejando/Actualizacion en curso

Parpadeo rapido

Error/Conexion fallida



2. Preparacion antes del uso

(1) Preparar accesorios del robot

« Retire el cable de alimentacion del embalaje.
« Retire los cepillos laterales y otros accesorios del
deposito de agua limpia

(3) Retirar las tiras de espuma de
proteccion

- Levante el adhesivo de guia de la cubierta superior,

abra la cubierta superior del robot y retire las tiras de
espuma de proteccion.

« Cierre la cubierta superior.

(5) Rellenar con agua limpia

- Abra el cierre del depdsito de agua limpia y rellénelo
con agua limpia.

- Cierre firmemente la tapa del depdsito y coléquelo de
nuevo en la estacion de carga con autolimpieza.

(2) Instalar el cepillo lateral

Presione fuertemente el cepillo lateral en su ranura
hasta que escuche un “clic’, que indica la correcta
instalacion.

Correctamente instalado
%) Sonido de “clic’ /7N

No correctamente instalado

(4) Colocar la estacion de carga con
autolimpieza

« Enchufe el cable de alimentacion en el puerto de
alimentacion de la parte trasera de la estacion de
cargay conéctelo a una toma de corriente.

« Deje un espacio despejado de 0,45 m sin caida
delante de la estacion de carga para permitir el
acceso del robot.

Recordatorio:

« No coloque la estacién de carga cerca de fuentes de calor.

« Asegurese de que el cable de alimentacion y la estacién estén
correctamente instalados antes de conectar a la corriente.

Compruebe que el cepillo lateral y la camara apunten
hacia fuera. Inserte el robot en la estacion de carga.
Cuando esté correctamente alineado, la luz indicadora
de la estacion de carga se iluminaré en fijo durante 3
segundos. Después de aproximadamente 10
segundos, el robot se encendera automaticamente.

(7) Conectar y vincular el robot a través de
la aplicacion

Descargue la aplicacion Narwal y siga las instrucciones
para conectar y vincular el robot.

Nota: En la pagina del dispositivo de la aplicacion, pulse
“Ajustes” > “Dispositivo” y, a continuacion, mantenga
pulsado ‘Reiniciar robot” durante 10 s para
activar/desactivar el modo de ahorro de energia.
_El'modo de ahorro de energia solo esta disponible en
Norteamérica.

3. Uso del producto

Antes de su uso, asegurese de completar la configuracion del robot y de la estacion de carga con autolimpieza, como

se describe en la Seccion 2.

3.1 0rganizar el entorno del hogar

A. Retire elementos desperdigados por el suelo, como
cables, trapos, zapatillas, ropa, libros y demas objetos

desordenados.

=)

C. Cierre las puertas a habitaciones que no se deban
limpiar. Utilice barreras fisicas para evitar que el robot
entre en espacios elevados o con espacio libre
reducido.

E. Evite ponerse delante del robot, junto a umbrales o
en pasillos estrechos para evitar que se omitan
espacios durante la limpieza,

B. Abra las puertas alas dreas que se van a limpiar y
organice los muebles para maximizar el espacio de
suelo accesible.

D. El robot puede superar umbrales de un solo escalon
de hasta 20 mm de altura. Para umbrales superiores a
20 m, recomendamos utilizar larampa de umbrales de
Narwal (se vende por separado) para ayudar con el
cruce de obstaculos.



3.2 Creacion de mapas

Antes de la primera limpieza, puede iniciar el mapeo de las siguientes formas: Mediante el comando de voz “Iniciar
mapeo’, desde la opcion “Iniciar mapeo” en la aplicacion o mediante una pulsacion corta en el boton para
iniciar/detener del robot (que activara automaticamente el mapeo seguido de la limpieza).

Precauciones

1.Una vez completado el mapeo, puede editar y gestionar el mapa en la aplicacion, como establecer dreas
inalcanzables o crear mapas secundarios para hogares con varias plantas.

2.No mueva la estacion de carga con autolimpieza después de crear el mapa; si no seré necesario repetir el mapeo. Se
recomienda volver a crear el mapa si se cambia de sitio un mueble grande.

3.3 Limpieza

Compruebe que el robot tenga suficiente bateria antes de iniciar una tarea de limpieza. El nivel de bateria se puede
comprobar en la aplicacion.

Seleccionar el modo de limpieza

El robot admite cuatro modos de limpieza: Solo aspiracion, Solo mopa, Aspiracion y fregado simultdneamente,
Aspiracion primero y después mopa. En la aplicacion, puede personalizar cada modo ajustando el numero de pasadas
de limpieza, la potencia de succion, el nivel de humedad de la mopa, etc.

Activar Freo Mind

Freo Mind es una funcion de limpieza inteligente. Cuando est4 activada, optimiza autométicamente los parametros de
limpieza, eliminando la necesidad de realizar ajustes manuales

Puede elegir que se active Freo Mind cuando se inicie una tarea de limpieza en la aplicacion.

Iniciar una tarea de limpieza

Puede iniciar la limpieza a través de la aplicacion o siguiendo esta indicacion:

- Pulse brevemente el boton para iniciar/detener () del robot. De forma predeterminada, el robot arrancara en modo
Solo aspiracion.

Nota: Puede ajustar el modo de limpieza y los pardmetros en la aplicacion.
No toque los lados del modulo de la mopa mientras el robot esté en funcionamiento.

Pausar/reanudar una tarea

Puede pausar o reanudar la limpieza a través de la aplicacion o siguiendo esta indicacion:
« Pulse brevemente el botén para iniciar/detener () del robot.

Vaciado de polvo de la estacion de carga con autolimpieza

Una vez iniciada una tarea de limpieza, la estacion de carga con autolimpieza transfiere automaticamente los residuos
del compartimento para polvo del robot a la bolsa para polvo de la estacion de carga

También puede activar el vaciado de polvo manualmente desde la aplicacion.

Vaciado de polvo de la estacion de carga con autolimpieza

Una vez iniciada una tarea de limpieza, la estacion de carga con autolimpieza transfiere automaticamente los residuos
del compartimento para polvo del robot a la bolsa para polvo de la estacion de carga

También puede activar el vaciado de polvo manualmente desde la aplicacion.
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Lavado de lamopa
Si se programan varias pasadas de fregado o el area de limpieza es extensa, el robot regresara automaticamente a la
estacion de carga para lavar la mopa durante la ejecucion de la tarea.

El ciclo de fregado y la frecuencia de lavado de la mopa se pueden ajustar en la aplicacion antes de iniciar la tarea.
Estos ajustes no se pueden cambiar una vez iniciada la limpieza. También puede iniciar manualmente una tarea de
lavado de la mopa desde la aplicacion o siguiendo esta indicacion:

Nota: No extraiga a la fuerza el robot durante el lavado automatico de la mopa, ya que se podrian dafar los
componentes.

Finalizar tarea

Una vez completada la tarea, el robot regresa automaticamente a la estacion de carga con autolimpieza. En la
aplicacion se genera un informe de limpieza.

También puede finalizar la tarea manualmente a través de la aplicacion o siguiendo esta indicacion:
« Pulse brevemente el boton de retorno (3
« Pulse durante 2 s el boton para iniciar/detener ().

Secado

Tras completar la pasada final de fregado, el robot regresa a la estacion de carga con autolimpieza para lavar y secar la
mopa, ademas de secar el compartimento para polvo.

Los ajustes de secado se pueden personalizar desde la aplicacion, o también puede iniciar una tarea de secado
manualmente.

3.4 Mantenimiento de componentes

Puede consultar la informacion sobre el mantenimiento de componentes en la aplicacion, lo que incluye la duracion de
uso, los intervalos de mantenimiento y las instrucciones de sustitucion de cada componente.

3.5 Funciones adicionales

Funciones avanzadas

Puede aprender a utilizar el asistente inteligente a través de la aplicacion.

Funciones especiales

Durante la limpieza, el robot realiza la autolimpieza de la mopa en tiempo real y desenreda activamente pelos del
cepillo lateral.

Funciones comodas

En laaplicacion, puede configurar las zonas restringidas, el blogueo para nifios, el modo no molestar y el modo sin
escaleras (para mejorar el rendimiento de cruce de obstaculos).

3.6 Guia del usuario

Puede acceder ala guia del usuario en la aplicacion, que incluye videotutoriales, el manual de usuario digital,
preguntas frecuentes y resolucion de problemas



4. Parametros

4.1 Especificaciones

Robot (YJCCO41)

Estacion multifuncional (YJCBO041)

Conexion inaldmbrica: 2,4 GHz/Wi-Fi

Entrada nominal (carga): 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Entrada nominal: CA 220-240 V~, 50-60 Hz

CA100-127V~, 50-60 Hz
(La entrada nominal real se basa en la informacion de la placa
del producto).

Potencia nominal: 65 W (max.)

Salidanominal: 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Tension nominal (funcionamiento): 14,4 V=
(bateria de iones de litio 24900 mAh)

La carga tarda unas 3 horas a una temperatura
ambiente normal

Wi-Fi

Protocolo: IEEE 80211a/b/g/n/ax

Potencia nominal:
Carga: 65W
Recogida de polvo: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)

360-450 W (100-127 V~, 50-60 Hz)
Secado: 85 W
(Nota: La potencia nominal de secado se refiere a la potencia
de secado de las almohadillas de la mopa a méxima potencia.)

Rango de frecuencia y max. Potencia del
transmisor:
2400~2483,5MHz /EIRP<20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protocolo: BLE 5.4

Protocolo: BLE 5.0

Rango de frecuencia: 2402- 2480 MHz

Rango de frecuencia: 2402- 2480 MHz

Potencia maxima del transmisor (EIRP): <10 dBm

Potencia maxima del transmisor (EIRP): =10 dBm

Bateria (Robot)

Cantidad de paquetes de baterias por

baterias:

Tunidad
paquete:
Tipo de bateria: Bateria de iones de litio recargable
Tension nominal: 14,4N=
Cantidad de celdas de bateria por paquete de 8 unidades

Capacidad nominal, energia nominal:

4900 mAh, 70,56 Wh
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1.2 Componentes do robd

Robé (vista frontal com a tampa superior fechada)

Di: ibili regional e

Com base em consideragGes de experiéncia do Usudrio e nos requisitos legais e de conformidade relevantes, os produtos Narwal normalmente
vendidos pela Narwal (e por seusrevendedores autorizados) est&o disponiveis para uso e suporte de servico pos-venda apenas no pais ou regido em Sensor de radar
que foram originalmente vendidos. Se um produto for enviado para quaisquer outros paises ou regides, talvez vocé nao consiga usar o aplicativo

Narwal para vincular o produto ou realizar as operagdes relevantes. Recomendamos que vocé adquira a versao local do produto Narwal da Narwal ou
de seus revendedores autorizados a fim de obter a melhor experiéncia de uso e servico do produto.

Para evitar duvidas, os produtos Narwal vendidos pela Narwal ( por seus revendedores autorizados) na RPC estao disponiveis para uso e suporte de
servigopbs-venda apenas na RPC (para este fim, excluindo Hong Kong, Macau e Taiwan)

Botao Iniciar/parar

Bot&o Retornar

~— Sensor frontal de luz estruturada

Sensor de borda de

1. Visdo geral do produto luz estruturada

Sensor de colisdo frontal

1.1 Conteudo da embalagem
Corpo principal

Robé (vista frontal com a tampa superior aberta)

Tampa superior do robd

Robo x 1 Base de carregamento com autolimpeza x 1
(Pré-instalado com compartimento de poeira (Incluindo base de limpeza x 1, tanque de agua limpa x 1,
x1e mddulo de esfregagéo de esteirax 1) tanque de dgua suja x 1, sistema de esvaziamento de Filtro do compartimento
poeira, filtro de limpeza substituivel x 1) de poeira
Robd (vista inferior)
Acessorios
Sensor antiqueda por
infravermelho x 3
Escova lateral = Placa de identificagdo do robd
antiemaranhamento x 1 ] (Incluindo ne de série)
Escova rotativa Cyclone Airfl FTILLE = < M .
antiemaranhamento x 1 ! —= — Rodamotriz x2
Cabo de alimentagao x 1 Escova lateral antiemaranhamento x 1 = =
Modulo de esfregagéo de esteira x 1 — M
—_—

& Rodizio x 1

Extenséo do esfrego de esteira x 1
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1.3 Componentes da base de carregamento com autolimpeza

Frente da base de carregamento com autolimpeza

Tanque de agua limpa
Tanque de 4gua suja

Filtro de limpeza
substituivel

Base de limpeza

Traseira da base de carregamento com autolimpeza

Interface de alimentagao 1

1.4 Botdes e efeitos de iluminagao

Botdes do robd

Botédo Operagao Funcao
In\cwlar/parar Pressione brevemente Iniciar/pausar/retomar a tarefa de limpeza
° Pressione e segure por 2 segundos Ligar/desligar; encerrar tarefa
Pressione e segure por 10 segundos Forgar o desligamento
Pressione trés vezes Ativar/desativar a trava para criangas
Retornar . Retornar o rob0 para a base de carregamento com
0O Pressione brevemente autolimpeza
Pressione e segure por 15 segundos Redefinir o firmware do sistema e apagar todos os

dados do usuario

Efeitos do indicador do rob6

Efeitos de iluminagao Status

Branco Status de ociosidade/Modo de espera

Azul Status da tarefa

Vermelho Anormalidades

Laranja Status de emparelhamento/Status de atualizagéo

Indicadores da base de carregamento com autolimpeza

Efeitos de iluminagao Status

Apagada Em espera/Secagem/Desinfec¢do em andamento

Sempre acesa Tarefa em andamento (limpeza/mapeamento/lavagem do
esfregao/retorno)

Piscando lentamente Emparelhamento/Atualizagdo em andamento

Piscando rapidamente Erro/Falha na conex&o
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2. Preparacéo antes do uso

(1) Preparar os acessorios do robd

+ Remova 0 cabo de alimentag&o da embalagem.
+ Remova as escovas laterais e outros acessorios do
tanque de &gua limpa.

(3) Remover as tiras de espuma de

protecéo

« Levante o adesivo guia da tampa superior, abra a
tampa superior do robé e remova as tiras de espuma
de protegé&o.

+ Feche a tampa superior.

(5) Abastecer com agua limpa
« Abra a trava do tanque de dgua limpa e abastega-o
com &gua limpa

« Feche bem a tampa do tanque e coloque o tanque de
volta na base de carregamento com autolimpeza.

(2) Instalar a escova lateral

Pressione firmemente a escova lateral em seu encaixe
até ouvir um “clique’, indicando uma instalagéo segura.

/ \)

Instalado corretamente
%) Somde “clique’

Néo instalado corretamente

(4) Posicionar a base de carregamento com
autolimpeza

» Conecte o cabo de alimentagéo na porta de
alimentacéo traseira da base de carregamento e
ligue-0 a uma tomada elétrica.

- Certifique-se de que haja um espaco livre de 0,45 m
sem desniveis ou quedas em frente & base de
carregamento para permitir 0 acesso do robd.

Lembrete:

« N&o coloque a base de carregamento préxima a fontes de calor.

« Certifique-se de que o cabo de alimentago e a base estejam
instalados corretamente antes de conectar a energia elétrica.

T &

(6) Primeiro acionamento do robé

Certifique-se de que a escova lateral e a camera

estejam voltadas para fora. Empurre o robd para dentro

da base de carregamento. Quando alinhada
corretamente, a luz indicadora da base de
carregamento ficara acesa fixa por 3's. Apos aprox. 10
segundos, o robo ligard automaticamente.

(7) Conectar e vincular o robd por meio do
aplicativo

Baixe o aplicativo Narwal e siga as instrugdes para
conectar e vincular o robé.

Nota: Na pagina do dispositivo no aplicativo, toque em
“Configuragbes” > “Dispositivo” e, em seguida,
pressione e segure “Reiniciar robd” por 10 s para
ativar/desativar o modo de economia de energia

_0O modo de economia de energia estad disponivel
apenas na América do Norte.

3. Uso do produto

Antes de usar, certifique-se de ter concluido a configurag&o do robd e da base de carregamento com autolimpeza,
conforme descrito na Segéo 2.

3.1 0rganizar o ambiente doméstico

A.Remova itens soltos do chdo, como cabos, panos,
chinelos, roupas, livros e outros objetos espalhados.

[

=

B. Abra as portas das areas a serem limpas e organize
0s moveis para maximizar o espago disponivel no piso.

C. Feche as portas dos comodos que n&o precisam de
limpeza. Use barreiras fisicas para impedir que o rob6
entre em &reas elevadas ou com pouco espago livre.

D. Orobd pode superar soleiras de degrau Unico de
até 20 mm de altura. Para soleiras que excedam 20
mm, recomendamos o uso da Rampa para Soleira
Narwal (vendida separadamente) para auxiliar na
transposigéao de obstaculos.

E. Evite ficar diretamente em frente ao robo, perto de
soleiras ou em corredores estreitos durante alimpeza
para evitar pontos nao limpos.



3.2 Criagao do mapa

Antes da primeira limpeza, vocé pode iniciar o mapeamento das seguintes formas: Dizendo o comando de voz “Iniciar
mapeamento”, tocando em “Iniciar mapeamento” no aplicativo ou pressionando brevemente o bot&o Iniciar/parar do
robd (o que acionara automaticamente o mapeamento seguido da limpeza).

Precaugdes

1. Apds a concluséo do mapeamento, vocé poderé editar e gerenciar o mapa no aplicativo, como definir areas restritas
ou criar mapas secundarios para residéncias com varios andares.

2.N&o mova a base de carregamento com autolimpeza apos o mapeamento, pois isso exigird um novo mapeamento.
Se moveis grandes tiverem sido mudados de lugar, recomenda-se refazer o mapeamento.

3.3 Limpeza

Certifique-se de que o robd tenha bateria suficiente antes de iniciar uma tarefa de limpeza. O nivel da bateria pode ser
verificado no aplicativo.

Selecionar o modo de limpeza

Orob6 suporta quatro modos de limpeza: Apenas Aspirar, Apenas Passar Pano, Aspirar e Passar Pano Simultanea-
mente, Aspirar Primeiro, Depois Passar Pano. No aplicativo, vocé pode personalizar cada modo ajustando o nimero de
passagens de limpeza, a poténcia de sucgao, o nivel de umidade do esfregéo, etc.

Ativar o Freo Mind

O Freo Mind é uma fung&o de limpeza inteligente. Quando ativado, ele otimiza automaticamente os parametros de
limpeza, eliminando a necessidade de ajustes manuais.

Vocé pode optar por ativar o Freo Mind ao iniciar uma tarefa de limpeza no aplicativo.

Iniciar uma tarefa de limpeza

Vocé pode iniciar a limpeza pelo aplicativo ou:

« Pressionando brevemente o () botéo Iniciar/parar no robé. Por padréo, o robd iniciara no modo Apenas Aspirar.
Nota: Vocé pode ajustar o modo e os parémetros de limpeza no aplicativo.

N&o toque nas laterais do modulo do esfregdo enquanto o robd estiver em operagéo.

Pausar/retomar tarefa

Pause ou retome a limpeza pelo aplicativo ou:

- Pressionando brevemente o () bot&o Iniciar/parar no robd.

Esvaziamento de poeira da base de carregamento com autolimpeza

Apos o inicio de uma tarefa de aspirag&o, a base de carregamento com autolimpeza transfere automaticamente os
residuos do compartimento de poeira do rob6 para o saco de poeira da base de carregamento.

Vocé também pode ativar manualmente o esvaziamento de poeira por meio do aplicativo.

Esvaziamento de poeira da base de carregamento com autolimpeza

Apos o inicio de uma tarefa de aspiragao, a base de carregamento com autolimpeza transfere automaticamente os
residuos do compartimento de poeira do robd para o saco de poeira da base de carregamento.

Vocé também pode ativar manualmente o esvaziamento de poeira por meio do aplicativo.
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Lavagem do esfregédo
Se houver multiplas passagens de esfregagdo programadas ou se a drea de limpeza for grande, o robé retornara
automaticamente a base de carregamento para lavar o esfregdo durante a tarefa,

Qciclo de esfregagéo e a frequéncia de lavagem do esfregdo podem ser ajustados no aplicativo antes de iniciar a
tarefa. Essas configuragdes ndo poderao ser alteradas apds o inicio da limpeza. Vocé também pode iniciar
manualmente um ciclo de lavagem do esfregéo por meio do aplicativo.

Nota: N&o puxe o rob6 & forga durante a lavagem automatica do esfregéo, pois isso pode danificar os componentes.
Encerrar tarefa

Apos a conclusao, o robd retornara automaticamente para a base de carregamento com autolimpeza. Um relatério de
limpeza estara disponivel no aplicativo.

Vocé também pode encerrar a tarefa manualmente por meio do aplicativo ou:
« Pressionando brevemente o ('} botdo Retornar;
« Pressionando e segurando o () boto Iniciar/parar por 2 s.

Secagem

Apos a ultima passagem de esfregag&o, o robé retornaré a base de carregamento com autolimpeza para lavar e secar
o esfregao, e secar o compartimento de poeira.

As configurages de secagem podem ser personalizadas no aplicativo, e vocé também pode iniciar manualmente uma
tarefa de secagem.

3.4 Manutengdo de componentes

Vocé pode visualizar as informagdes de manutengéo dos componentes no aplicativo, incluindo o tempo de uso, os
intervalos de manuteng&o e as instrugdes de substitui¢do de cada componente.

3.5 Recursos adicionais

Recursos avancados

Vocé pode aprender a usar o assistente inteligente por meio do aplicativo.

Recursos especiais

Durante a limpeza, o rob6 realiza a autolimpeza do esfregédo em tempo real e desembaraga ativamente os cabelos da
escova lateral.

Fungdes convenientes

No aplicativo, vocé pode configurar areas restritas, trava para criangas, modo nao perturbe e 0 modo sem degraus
(aprimorando o desempenho de transposig&o de obstaculos).

3.6 Guia do usuario

Vocé pode acessar o guia do usuario no aplicativo, incluindo videos tutoriais, 0 manual do usuério digital, perguntas
frequentes (FAQs) e solug&o de problemas.



4. Parametros

4.1 Especificagbes

Rob6 (YJCCO41)

Base multifuncional (YJCBO41)

Conexao sem fio: Wi-Fi de 2,4 GHz

Entrada nominal (carregamento): 8-17,8V=,
0,2-3.8A

Entrada nominal: CA 220-240 V~, 50-60 Hz

CA100-127 V~, 50-60 Hz
(A entrada nominal real baseia-se nas informagdes da placa de
identificag&o do produto.)

Poténcia nominal: 65 W (Max.)

Saida nominal: 8-17,8 V=0,2-3,8 A

Tens&o nominal (operagao): 14,4 V=
(bateria de ion de litio, 24300 mAh)

O carregamento leva cerca de 3 horas em
temperatura ambiente normal

Wi-Fi

Protocolo: IEEE 80211a/b/g/n/ax

Poténcia nominal:
Carregamento: 65 W
Coleta de poeira: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)

360-450 W (100-127 V~, 50-60 Hz)
Secagem: 85 W
(Nota: A poténcia nominal de secagem refere-se a poténcia de
secagem dos panos do esfregdo em poténcia maxima.)

Faixa de frequéncia e max. Poténcia de
transmisséo:
2400~2483,5 MHz/EIRP = 20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protocolo: BLE 5.4

Protocolo: BLE 5.0

Faixa de frequéncia: 2402-2480 MHz

Faixa de frequéncia: 2402-2480 MHz

Poténcia max. de transmisséo (EIRP): < 10 dBm

Poténcia max. de transmisséo (EIRP): < 10 dBm

Bateria (Robd)

Quantidade de pacotes de bateria por
embalagem:

Tunidade

Tipo de bateria: Bateria de ion de litio recarregavel
Tensao nominal: 14,4V=
Quantidade de células de bateria por pacote 8 unidades

de bateria:

Capacidade nominal, energia nominal:

4900 mAh, 70,56 Wh
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Regionalni dostupnost a kompatibilita

Na zakladé zkuSenosti uzivatelli a relevantnich zakonnych pozadavkd je mozné produkty znacky Narwal prodavané spolecnosti Narwal (a jejimi
autorizovanymi maloobchodniky) pouzivat pouze v zemi & regionu, kde byly plvodné prodany, coz plati také pro poskytovani poprodejni servisni
podpory. Pokud byl produkt dorucen do jakékoli jiné zemé &i regionu, je mozné, ze aplikaci Narwal nebude mozné pouzit k piifazeni produktu &
provadéni relevantnich operaci. V zajmu co nejlepsino pouzivani produktd Narwal a vyuzivani servisni podpory doporuéujeme, abyste si zakoupili
mistni verzi produktu Narwal od spolecnosti Narwal & jejiho autorizovaného maloobchodnika

Aby nedoslo k nedorozuméni: Produkty Narwal prodavané spolecnosti Narwal (a jejimi autorizovanymi maloobchodnimi distributory) v Giné Ize
pouzivat a servisnipodporu cerpat pouze v Ciné (Hongkong, Macao a Tchaj-wan jsou vyslovné vylouceny)

1. Pfrehled produktu
1.1 Obsah baleni

Hlavni télo

Robot x1

Samocistici nabijeci stanice x 1
(zahrnuije Cistici stanici x 1, nadrzku na ¢istou vodu x 1,
nadrzku na $pinavou vodu x 1, systém pro vysypavani
necistot, vyménny &istici filtr x 1)

(Pfedem zaloZena nadobka na
necistoty x 1a pasovy vytiraci modul x 1)

PisluSenstvi

Napéjeci kabel x 1 Bocnikarta¢ s ochranou pred

zamotanim x 1
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1.2 Soucastky robota

Robot (pohled zepfedu se zavienym hornim krytem)

Tlacitko start/stop

Radarovy snimac¢

Tlacitko pro navrat

Strukturovany predni
svételny snimac¢
Strukturovany boc¢ni svételny snima¢

Snimac predni kolize

Robot (pohled zepfedu s otevienym hornim krytem)

Horni kryt robota

Filtr nddoby na necistoty

Robot (pohled zdola)

Infraerveny snimac proti padu x 3

Stitek robota
(Vcetné sériového Cisla)

Bocni kartac s ochranou pred
zamotanim x 1

Cyklonovy valeckovy kartac f . “
bez Zamotavani x 1 ! [ R Hnaci kole¢ko x 2
Modul pro pasové vytirani x 1 — M
N—
@ Pojezdové kolecko x 1

Prodlouzeni pasového mopu x 1



1.3 Komponenty samoc¢istici nabijeci stanice

Pfedni strana samodistici nabijeci stanice

N&drz na Cistou vodu
Nadrz na $pinavou vodu
Vyménny
Cistici filtr

Citéni stanice

Zadni strana samogdistici nabijeci stanice

Napajeci rozhrani 1
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1.4 Tlacitka a efekty sviceni

Tlacitka na robotovi

Tlacitko Provoz Funkce
Starlt/stop Kréatky stisk Start/pozastaveni/pokracovani v Uklidové Uloze
© Dlouhy stisk na 2 sekund Zapnuti/vypnuti, ukon¢eni Ulohy
Dlouhy stisk na 10 sekund Vynucené vypnuti
Trojity stisk Aktivace/deaktivace détskeho zamku
Név{r}at Kratky stisk Navrat robota do samodistici nabijeci stanice

Dlouhy stisk na 15 sekund

Efekty kontrolky na robotovi

Efekty sviceni

Obnoveni firmwaru systému a smazani véech dat
uzivatele

Stav

Bilé Stav necinnosti / pohotovostnirezim
Modré Stav Ulohy

Cervené Chyby

Oranzové Stav parovani / stav aktualizace

Kontrolky samocistici nabijeci stanice

Efekty sviceni Stav

Vyp. Probiha pohotovost/suseni/dezinfekce

Vzdy zap. Provéadi se Uloha (uklid / mapovani / ¢idténi mopu / navrat)
Pomalu blika Probiha parovani/aktualizace

Rychle blika Chyba / Pripojeni selhalo



2. Pfiprava pred pouzivanim

(1) Pfipravte pfisluSenstvi robota

- Vyjméte napajeci kabel z baleni
« Vyjméte bocni kartace a dalsi prislusenstvi z nadrzky
na Cistou vodu.

(3) Vyjméte ochranné pénové pasy

« Zdvihnéte prelepku horniho krytu, oteviete hornikryt
robota a vyjméte ochranné pénové pasy.

« Zaviete hornikryt.

(5) Napliite Eistou vodou

« Otevrete zépadku nadrzky na ¢istou vodu a napliite ji
Cistou vodou

« Bezpecné zaviete kryt nadrzky a umistéte nadrzku
zpatky do samocistici nabijeci stanice.

(2) PFipojte boéni kartaé

Pevné zatlacte bocni kartac do pozice, dokud se neozve
L,cvaknuti®, podle kterého poznate spravné pripojeni

2 Radné pripojeno
D) ) Zvuk cvaknuti -

Nespravné pripojeno

(4) Umisténi samogistici nabijeci stanice

« Zapojte napajeci kabel do portu v zadni ¢asti nabijeci
stanice a zapojte jej do zasuvky.

+ Postarejte se, aby byl pfed nabijeci stanici odstup
0,45 metru bez okraje tak, aby se do ni robot mohl
dostat.

PFipomenuti:

« Neumistujte nabijeci stanici do blizkosti zdroji tepla.

« Pfed pfipojenim ke zdroji napajeni se ujistéte, Ze jsou napajeci
kabel a stanice fadné umistény.

=

(6) Prvni zapnuti robota

Ujistéte se, Ze boéni karta¢ a kamera sméfuji ven
Zatlacte robota do nabijeci stanice. Pfi spravném
srovnani bude kontrolka nabijeci stanice svitit po dobu
3 sekund. Po pfiblizné 10 sekundach se robot
automaticky zapne

(7) Pfipojte a pfifad'te robota
prostiednictvim aplikace

Stahnéte si aplikaci Narwal a fidte se pokyny pro
pripojeni a pfifazeni robota.

Poznamka: Rezim Uspory energie zapnete nebo vypnete
tim, Zze v aplikaci na strance zafizeni klepnete na
,Nastaveni* > ,Zafizeni* a pak na 10 sekund stisknete a
podrzite tlacitko ,Restartovat robota*

_Rezim Uspory energie je k dispozici pouze v Severni
Americe.

3. Uzivani produktu

Pred pouZitim se ujistéte, Ze mate dokonceno nastaveni robota a konfiguraci samocistici nabijeci stanice dle popisu v

Casti2.

3.1 Usporadejte prostredi domacnosti

A. Uklid'te ze zemé volné predméty, napfiklad kabely,
hadry, spodni pradlo, oble¢eni, knihy a jiny neporadek.

[

=)

C. Zaviete dvefe do mistnosti, kde pravé nechcete
uklizet. Fyzickymi pfekazkami zabrafite robotovi ve
vjezdu na vyvysena nebo nizka mista.

E. Béhem Uklidu nestdjte piimo pfed robotem, pobliz
prahl nebo v Uzkych chodbach, protoze by mohlo dojit
k vynechani nékterych mist.

B. Otevrete dvefe na mista, ktera se maji uklidit a
usporadejte nabytek tak, abyste maximalizovali
pristupné plochy na podlaze.

D. Robot je schopen prekonavat jednoduché prahy az
do vysky 20 mm. V pfipadé praht vyssich nez 20 mm
doporucujeme pouzivat prahovou rampu Narwal
(prodava se samostatné), ktera pomdze s
prekonavanim prekazek.



3.2 Tvorba mapy

Pfed prvnim uklidem mlzete zahajit mapovani nasledujicimi zplsoby: Mlzete vyslovit hlasovy pfikaz ,Spustit
mapovani®, klepnout v aplikaci na ,Spustit mapovani*, nebo kratce stisknout tlacitko Start/Stop na robotovi (tim se
automaticky spusti mapovani nasledované Uklidem).

Predbézna opatfeni
1. Po dokonéeni mapovani miizete mapu v aplikaci upravit a spravovat, nastavit na ni nedosazitelné oblasti nebo
vytvorit sekundarni mapy pro domacnosti s vice podlazimi.

2. Po dokonéeni mapovani samodistici nabijeci stanici nepfemistuijte, protoZe by bylo nutné mapovani opakovat. V
pripadé premisténi velkého nabytku doporucujeme mapovani zopakovat.

3.3 Uklid

Pred zahajenim Uklidové Ulohy se ujistéte, ze ma robot dostate&né nabitou baterii. Urover nabiti baterie si mizete
zkontrolovat v aplikaci.

Vybér rezimu uklidu

Robot podporuje ¢tyfi rezimy Uklidu: Pouze vysavani, pouze vytirani, vysavani a vytirani soucasné, vysavani a nasledné
vytirani. V aplikaci mGzete jednotlivé rezimy pfizpUsobit tim, Ze upravite pocet Uklidovych priichodd, saci vykon, Uroven
navih¢eni mopu atd

Aktivace Freo Mind

Freo Mind je funkci inteligentniho Uklidu. Tato funkce po aktivaci automaticky optimalizuje parametry Uklidu a eliminuje
potfebu jejich ruénich Uprav.

Funkci Freo Mind miiZete aktivovat po spusténi Uklidoveé tlohy v aplikaci.

Spusténi Uklidové Ulohy

Uklid mézete spustit v aplikaci nebo takto:

- Kratce stisknéte tla¢itko () Start/Stop na robotovi. Ve vychozim nastaveni se bude robot spoustét v rezimu Pouze
Vysavani.

Poznamka: Rezim Uklidu a parametry miizete upravit v aplikaci.

Kdyz je robot v provozu, nedotykejte se bokd vytiraciho modulu

Pozastaveni/pokrac¢ovani ulohy

Pozastaveni nebo obnoveni Uklidu mdzete provest v aplikaci nebo takto:
- Kratce stisknéte tlacitko () Start/Stop na robotovi.

Vysypani necistot ze samogcistici nabijeci stanice

Po spusténi Ulohy vysavani samocistici nabijeci stanice automaticky premisti necistoty z nadobky na necistoty robota
do sacku na necistoty v nabijeci stanici.

Vysypani necistot mizete také spustit ruéné v aplikaci.

Vysypani necistot ze samodistici nabijeci stanice

Po spusténi ulohy vysavani samodistici nabijeci stanice automaticky pfemisti necistoty z nadobky na necistoty robota
do sacku na necistoty v nabijeci stanici.

Vysypani necistot mizete také spustit ruéné v aplikaci.
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Cisténi mopu

Pokud napléanujete vice vytiracich prdjezd, nebo pokud je uklizena plocha velka, robot se béhem Uklidu automaticky
vrati do nabijeci stanice vyc¢istit mop.

Vytiraci cyklus i frekvenci ¢isténi mopu miZete pred zahajenim Ulohy upravit v aplikaci. Toto nastaveni nelze po
zahajeni Uklidu zménit. Cyklus prani mopu mizete ru¢né spustit take v aplikaci.

Poznamka: Robota béhem automatického cisténi mopu nevytahuijte silou, protoze byste mohli poskodit jeho
soucastky.

Konec ulohy

Robot se po dokonceni Ulohy automaticky vrati do samocistici nabijeci stanice. V aplikaci je k dispozici zprava o Uklidu.
Ulohu mzete ukongit i ruéné v aplikaci nebo takto:

« Kratkym stiskem tla¢itka () Navrat

« Dlouhym 2sekundovym stiskem tla&itka () Start/Stop.

Suseni

Po poslednim vytiracim prichodu se robot vrati do samodistici nabijeci stanice za uéelem vycisténi a vysuseni mopu a
vysuseni nadobky na necistoty.

Nastaveni suseni Ize upravit v aplikaci, kde mdZete také rucné spustit tlohu suseni.

3.4 Udrzba komponent

Na informace o udrzbé komponent se méZete podivat v aplikaci, kde najdete také informace o dobé pouzivani,
intervalech udrzby a pokyny pro vyménu jednotlivych komponent.

3.5 Dalsi funkce

Pokroéilé funkce

Informace ohledné zplisobu pouzivani inteligentniho asistenta najdete v aplikaci.

Specialni funkce

Béhem Uklidu robot provede samocisténi mopu v rediném Case a aktivné vymota chlupy z bo¢niho kartace.

UZiteéné funkce

V aplikaci simdzete nastavit zony se zakazem vjezdu, détsky zamek, rezim nerusit a rezim bez schodu (ten zlepsuje
schopnost prekonavani prekazek)

3.6 UZivatelska prFirucka

Do uZivatelské pfirucky se dostanete v aplikaci, kde najdete také vyukova videa, digitalni uzivatelsky manual, odpoveédi
na Casté otazky a feseni potizi.



4. Parametry

4.1 Specifikace

Robot (YJCCO41)

Multifunkéni stanice (YJCBOA41)

Bezdratové pripojeni: 2,4 GHz / Wi-Fi

Jmenovity pfikon (nabijeni): 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Jmenovity pfikon: AC 220-240 V~, 50-60 Hz

AC 100-127 V~, 50-60 Hz
(Skute¢ny jmenovity prikon zavisi na udaji, ktery je uveden na
Stitku produktu.)

Jmenovity vykon: 65 W (max.)

Jmenovity vystup: 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Jmenovité napéti (pracovni): 14,4 V=
(lithium-iontovy akumulator, = 4900 mAh)

Nabijeni trva pfiblizné 3 hodiny pfi normaini
teploté prostredi

Wi-Fi

Protokol: I[EEE 80211a/b/g/n/ax

Jmenovity vykon:
Nabijeni: 65 W
Sbér necistot: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)
360-450 W (100-127 V~, 50-60 Hz)
Suseni: 85 W
(Poznamka: Jmenovity vykon suseni odpovida vykonu sugeni
vytiraci textilie na piny vykon.)

Frekvencni rozsah a max. Vykon vysilace:
2400~2483,5MHz / EIRP < 20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protokol: BLE 5.4

Protokol: BLE 5.0

Frekvenéni rozsah: 2402-2480 MHz

Frekvencni rozsah: 2402-2480 MHz

Max. vykon vysilace (EIRP): = 10 dBm

Max. vykon vysilage (EIRP): < 10 dBm

Akumulator (robot)

Pocet akumulatord v baleni:

Tks

Typ akumulatoru:

Li-iontovy akumulator

Jmenovité napéti:

14,4V=

Pocet bateriovych &lankd v akumulatoru:

8ks

Jmenovita kapacita, jmenovita energie:

4900 mAh, 70,56 Wh
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Regionalna dostupnost a kompatibilita

Vzhladom na potreby pouzivatelov a prislusné pravne predpisy a normy su produkty spoloénostiNarwal, ktoré bezne predava spoloénost Narwal (a jej
autorizovanipredajcovia), k dispozicii na pouZivanie a poskytovanie popredajnych sluzieb iba v krajine alebo regione, v ktorom boli pévodne predané.
Ak sa produkt odosle do inej krajiny alebo regionu, aplikaciu Narwal mozno nebude mozné pouzit na priradenie produktu ani na vykonanie prislusnych
(konov. Odporuéame zakUpit'si lokalnu verziu produktu Narwal priamo od spoloénosti Narwal alebo jej autorizovanych predajcov, aby ste mohlinapino
vyuzivat vetky funkcie produktu a aby bol zaisteny kvalitny servis,

Aby sa predislo pochybnostiam, produkty Narwal predavané spolocnostou Narwal (a jej autorizovanymi predajcami) v Cinskej ludovej republike st k
dispozicii na pouzivanie a poskytovanie popredajnychsluzieb vyluéne v Cinskej ludovej republike (v tomto zmysle s vynimkou Hongkongu, Macaa a
Taiwanu).

1. Prehl'ad produktu
1.1 Obsah balenia

Hlavné teleso

)

1xRobot
(s vopred namontovanym 1x koSom na
prach a 1x pasovym mopovacim modulom)

1x Samocistiaca nabijacia stanica
(vratane 1x Cistiacej zakladne, 1x nadrze na istu vodu,
1x n&drze na $pinavu vodu, systému na vyprazdiiovanie
prachu a 1x vymenitelného ¢istiaceho filtra)

PrisluSenstvo

1x Napajaci kabel 1xBoc¢na kefa s ochranou proti

zamotavaniu
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1.2 Komponenty robota

Robot (pohl'ad spredu so zatvorenym hornym krytom)

Tlacidlo spustenia/zastavenia

Radarovy snimac

Tlacidlo navratu

Predny snimac so
Strukturovanym svetiom
Snimag¢ hran so Strukturovanym

Predny snimac kolizie
svetlom

Robot (pohl'ad spredu s otvorenym hornym krytom)

Horny kryt robota

odpad

Robot (pohrad zospodu)

3 xInfracerveny snimac
zabranujuci padu

1xBocnd kefa s ochranou
proti zamotavaniu

Typovy titok robota
(vratane sériového &isla)

1x Valcova kefa s cyklonovym = == N M . .
prudenim vzduchu a ochranou ! 2xHnacie koliesko
proti zamotavaniu -
1x Pasovy mopovaci modul u

@/ 1x Otoéné koliesko

1x Predizenie pasového mopu



1.3 Komponenty samogcistiacej nabijacej stanice

Predné &ast samogistiacej nabijacej stanice

Nadrz na ¢istu vodu

N&drz na $pinavu vodu
Vymenitelny
Cistiaci filter

Cistiaca zakladna

Zadna &ast samogistiacej nabijacej stanice

Napajacie rozhranie 1

1.4 Tlacidla a svetelné indikatory

Tlacidla robota

Tlagidlo Ukon Funkcia
Spulstit’lzastawt' Kratke stladenie Spustenie/pozastavenie/obnovenie Ulohy &istenia
° DInhé stlacenie na 2 sekundy Zapnutie/vypnutie, ukoncenie ulohy
DIhé stlacenie na 10 sekund Vynutené vypnutie
Trojité stlacenie Zapnutie/vypnutie detskej poistky
Név{r\at Kratke stlacenie Navrat robota do samocistiacej nabijacej stanice

Resetovanie firmvéru systému a vymazanie

DIhé stlacenie na 15 sekund 50 e 1A
pouzivatelskych Udajov

Indikatory robota

Farba Stav

Biela Necinny stav/pohotovostny rezim
Modra Stav ulohy

Cervena Poruchy

Oranzova Stav parovania/stav aktualizacie

Indikatory na samocistiacej nabijacej stanici

Farba Stav

Nesvieti Pohotovostny rezim/prebieha susenie/dezinfekcia

Svieti Prebieha Uloha (Cistenie/mapovanie/Cistenie mopu/navrat)
Pomaly blika Prebieha parovanie/aktualizicia

Rychlo blika Chybal/zlyhanie pripojenia
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2. Priprava pred pouzitim

(1) Pripravte prislusenstvo robota

- Vyberte napajaci kabel z balenia.
- Vyberte bo¢né kefy a ostatné prislusenstvo z nadrze
na Cistu vodu.

(3) Odstraiite ochranné penovy pasy

« Nadvihnite nalepku s pokynmi na hornom kryte
robota, otvorte horny kryt robota a odstrarite
ochranné penové pasy.

« Zatvorte horny kryt.

(5) Naplrite Eistou vodou
« Otvorte uzaver nadrze na Cistu vodu a naplnte ju
Cistou vodou

« Pevne zatvorte veko nadrze a umiestnite ju spat do
samodistiacej nabijacej stanice.

(2) Namontujte boénu kefu

Pevne zatlacte boénu kefu do otvoru, kym nezacujete
.cvaknutie®, ktoré znamena, Ze kefa je bezpecne
namontovana.

/

Sprévne namontovana

A

) Cvaknutie -
IS

\.

Nespravne namontovana
(4) Umiestnite samogistiacu nabijaciu
stanicu

« Zapojte napajaci kabel do zadného napajacieho

(7) Pripojte a prirad'te robota
prostrednictvom aplikacie

Stiahnite si aplikaciu Narwal a postupuijte podla pokynov
na pripojenie a priradenie robota.

Poznémka: Na strénke zariadenia v aplikacii mozete
tuknUt na polozku ,Nastavenia® > ,Zariadenie® a potom
na 10 sekund podrzat tlacidlo ,Restartovat robota*, ¢im
zapnete alebo vypnete rezim Uspory energie.

_ReZim Uspory energie je k dispozicii iba v Severnej
Amerike.

3. Pouzivanie produktu

Pred pouzitim sa uistite, Ze ste vykonali nastavenie robota a konfiguraciu samocistiacej nabijacej stanice podia
pokynov v asti 2.

3.1 Usporiadanie prostredia v domacnosti

konektora nabijacej stanice a pripojte ju do elektrickej
ZASuvky.

« Pred nabijacou stanicou je potrebné ponechat 0,45 m
volného priestoru bez prekazok, aby mal robot volny

pristup.
Poznamka:
« Nabijaciu stanicu neumiestfiujte do blizkosti zdrojov tepla.
« Pred pripojenim k napajaniu sa uistite, e napajaci kabel a
stanica su spravne umiestnené.

(6) Prvé zapnutie robota

Uistite sa, Ze bo¢na kefa a kamera smeruju von
Zasunite robota do nabijacej stanice. Ak su spravne
zarovnané, indikator nabijacej stanice bude svietit
nepretrzite po dobu 3 sekund. Po priblizne 10
sekundach sa robot automaticky zapne.

A. Odstrante z podlahy volne leZiace predmety, ako su
kéble, handry, papuce, oblecenie, knihy ainé

nepotrebné veci.

=)

C. Zatvorte dvere do miestnosti, ktoré nevyzaduju
Cistenie. Pouzite fyzické bariéry, aby ste zabranili
robotovi vstupit do vyvy3enych priestorov alebo
priestorov s nizkou svetlou vyskou.

E. Pocas Cistenia nestojte priamo pred robotom, v
blizkosti prahov ani v Uzkych chodbach, aby sa
nevynechali Ziadne miesta.
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B. Otvorte dvere do priestorov, ktoré sa maju vycistit, a
posunte ndbytok tak, aby sa maximalizovala dostupna
podlahova plocha.

D. Robot dokaze prekonat prekazky v rozsahu jedného
schodu s vy$kou az 20 mm. V pripade prekazok
vyssich ako 20 mm odporuéame pouzit rampu na
prekazky Narwal (predava sa samostatne), ktora
ulah¢uje prekonavanie prekazok.



3.2 Vytvaranie map

Pred prvym Cistenim méZzete spustit mapovanie nasledovne: Vyslovenim hlasového prikazu ,Spustit mapovanie®,
tuknutim na polozku ,Spustit mapovanie* v aplikacii alebo kratkym stlacenim tlacidla spustenia/zastavenia na robotovi
(&im sa automaticky spusti mapovanie a nasledne Cistenie)

Bezpec¢nostné opatrenia

1. Po dokon¢eni mapovania moZzete upravovat a spravovat mapu v aplikécii, napriklad mézete nastavit nedostupné
oblasti alebo vytvorit sekundarne mapy pre viacpodiazné domy.

2. Po vykonani mapovania nepremiestrujte samocistiacu nabijaciu stanicu, pretoZe by bolo potrebné vykonat nové
mapovanie. Ak ste premiestnili velky nabytok, odporuca sa vykonat nové mapovanie.

3.3 Cistenie

Pred spustenim Ulohy ¢istenia sa uistite, Ze je batéria robota dostatoéne nabita. Uroveri nabitia batérie mozete
skontrolovat v aplikacii.

Vyber rezimov &istenia

Robot podporuje Styri rezimy Cistenia: Iba vysavanie, iba mopovanie, suc¢asné vysavanie a mopovanie, najprv vysavanie
anasledné mopovanie. V aplikécii mozete prispdsobit jednotlivé rezimy nastavenim poctu prechodov pri éisteni,
sacieho vykonu, Urovne vihkosti mopu atd'.

Zapnutie asistenta Freo Mind

Freo Mind je inteligentna funkcia Cistenia. Ak je tato funkcia zapnutd, automaticky optimalizuje parametre Cistenia, ¢im
sa eliminuje potreba ru¢ného nastavovania.

V aplikécii simézete zvolit, ¢i sa ma pri spusteni Ulohy Cistenia zapnut funkcia Freo Mind.

Spustenie ulohy ¢istenia

Cistenie mdzete spustit pomocou aplikacie alebo nasledovne:

« Kratko stlaéte tlagidlo () Spustit/zastavit na robotovi. Robot sa predvolene spusti v rezime Iba vysavanie.
Poznamka: V aplikacii mozete nastavit rezim Cistenia a parametre.

Pocas prevadzky robota sa nedotykajte bocnych ¢asti mopovacieho modulu.

Pozastavenie/obnovenie ulohy

Cistenie mdzete pozastavit alebo obnovit pomocou aplikacie alebo nasledovne:
+ Kratko stlaéte tla¢idlo () Spustit/zastavit na robotovi.

Vyprazdiiovanie prachu samocistiacej nabijacej stanice

Po spusteni Ulohy vysavania samodistiaca nabijacia stanica automaticky presype necistoty z nadoby na prach robota
do vrecka na prach nabijacej stanice.

Vyprazdnenie prachu mézete spustit aj manualne v aplikacii.

Vyprazdnovanie prachu samocistiacej nabijacej stanice

Po spusteni Ulohy vysavania samocistiaca nabijacia stanica automaticky presype necistoty z nadoby na prach robota
do vrecka na prach nabijacej stanice.

Vyprazdnenie prachu mozete spustit aj manualne v aplikacii.
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Umyvanie mopu

Ak je naplanovanych viacero cyklov mopovania alebo je Cistena plocha velka, robot sa pocas vykonavania ulohy
automaticky vrati do nabijacej stanice, aby umyl mop.

Cyklus mopovania a frekvenciu umyvania mopu je mozné nastavit v aplikacii pred spustenim ulohy. Tieto nastavenia
nie je mozné zmenit po zacati Cistenia. Cyklus umyvania mopu mézete spustit aj ruéne prostrednictvom aplikacie.

Poznamka: Po¢as automatického umyvania mopu robota nevytahuite silou, pretoze by mohlo déjst k poskodeniu
komponentov.

Ukoncenie ulohy

Po dokonceni sa robot automaticky vrati do samocistiacej nabijacej stanice. V aplikacii je k dispozicii sprava o Cisteni.
Ulohu mdzete ukongit aj ruéne pomocou aplikacie alebo nasledovne:

« kratko stlacte tlacidlo () Navrat;

- Dlho stlacte tlagidlo ()) Spustit/zastavitna2s.

Susenie

Po dokonceni posledného cyklu mopovania sa robot vrati do samocistiacej nabijacej stanice, kde umyje a vysusi mop a
vysusi nadobu na prach.

Nastavenia susenia je mozné prispdsobit v aplikacii a ulohu susenia mozete spustit aj rucne.

3.4 Udrzba komponentov

V aplikécii simozete prezriet informacie o Udrzbe jednotlivych komponentov vratane doby pouzivania, intervalov
udrzby a pokynov na vymenu.

3.5 DalSie funkcie

Pokroéilé funkcie

V aplikécii sa mdzete naucit, ako pouzivat inteligentného asistenta.

Specialne funkcie

Pocas Cistenia robot v redinom ¢ase automaticky ¢isti mop a aktivne odstraruje vlasy z bo¢nej kefy.

Praktické funkcie

V aplikacii mbZete nastavit zony zakazu vstupu, detsku poistku, rezim Nerusit a rezim bez schodov (ktory zlep3uje
schopnost prekonavat prekazky).

3.6 Pouzivatel'ska priruc¢ka

V aplikécii je k dispozicii pouzivatel'ska prirucka, ktoré obsahuje videonavody, digitalnu pouzivatel'sku prirucku, ¢asto
kladené otézky a rieSenie problémov.



4. Parametre

4.1 Specifikacie

Robot (YJCCO41)

Multifunkéna dokovacia stanica (YJCBO41)

Bezdrotove pripojenie: 2,4 GHz/Wi-Fi

Menovity vstup (nabijanie): 8 -17,8 V=, 0,2 -
3.8A

Menovity vstup: 220 - 240 V~ striedavy prud, 50 - 60 Hz

100 - 127 V~ striedavy prud, 50 - 60 Hz
(Skuto&ny menovity vstup je uvedeny na typovom $titku
produktu.)

Menovity vykon: 65 W (max.)

Menovity vystup: 8 -17,8V=,0,2-3,8 A

Menovité napéatie (prevadzkove): 14,4 V=
(litium-ionova batéria, = 4 900 mAh)

Nabijanie trva priblizne 3 hodiny pri beznej
teplote okolia

Wi-Fi

Protokol: [EEE 80211a/b/g/n/ax

Menovity vykon:
Nabijanie: 65 W
Zber prachu: 450 W (220 - 240 V~, 50 - 60 Hz)
360 - 450 W (100 - 127 V~, 50 - 60 Hz)
Susenie: 85 W
(Poznamka: Menovity vykon susenia znamena vykon susenia
mopovacich podloziek pri pinom vykone.)

Frekvencny rozsah a max. vykon vysielaca:
2400 -2 483,5 MHz/EIRP < 20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protokol: BLE 5.4

Protokol: BLE 5.0

Frekvenény rozsah: 2 402 - 2 480 MHz

Frekvenény rozsah: 2 402 - 2 480 MHz

Max. vykon vysielaca (EIRP): <10 dBm

Max. vykon vysielaca (EIRP): < 10 dBm

Batéria (robot)

Pocet batérii v baleni:

Tks

Typ batérie: Dobijatelna litium-ionova batéria
Nominaine napétie: 14,4V=
Pocet ¢lankov v batérii: 8ks

Menovitd kapacita, menovita kapacita energie:

4900 mAh, 70,56 Wh
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gés

A felhasznaloi éiményre vonatkozé szempontok, valamint a vonatkozo jogi és megfeleléségi kovetelmények alapjan a Narwal (és hivataloskiskere-
sked6i) altal szokasosan értékesitett Narwal-termékek csak abban az orszagban vagy régioban &linak rer ésre haszndlatra és vevé 4

4sra, ahol ér &ket. Ha egy terméket mas orszagba vagy régioba szallitanak, eléfordulhat, hogy nem tudja a Narwal
alkalmazast hasznalni a termék parositasah 6d6 miiveletek éséhez. Azt javasoljuk, hogy a Narwal-termék helyi valtozatat
vasaroljameg aNarwaltol vagy annak hivatalos forgalmazoitel, hogy a terméket alehetd legjobban hasznalhassa, és alegjobb szervizelési éiményben
részesiljon
Afélreértések elkerilése érdekeében: a Narwal (és hivatalos kiskereskeddi) altal a Kinai Népkoztarsasagban értékesitett Narwal-termékek csak a Kinai
Népkoztarsasagban hasznalhatok és vevsszolgalatitamogatas is csak ott vehetd igénybe (e célbol Hongkong, Makad és Tajvan nem tartozik ide).

1. A termék attekintése

11 A csomag tartalma

F6 vaz

Ontisztito téltéallomas x 1
(Tartalmazza a kovetkezoket: tisztitd dokkolo x 1,
tisztaviz-tartaly x 1, szennyesviz-tartdly x 1, por(rité
rendszer, cserélhet6 tisztitdszird x 1)

Robot x1
(Elére felszerelve 1x portartallyal és 1x
kovetd felmosomodullal)

Tartozékok

Tapkabel x 1 Gubancolodasgatlo oldalso kefe x 1

91

1.2 Arobot alkatrészei
Robot (elélnézet zart felsd fedéllel)

Inditas/ledllitds gomb

Radarérzékel6

Vissza gomb

~——Strukturalt fényes elllsé érzékeld

Strukturalt fenyes peremerzékeld ElUls6 Utkodzéseérzékelk

Robot (eléInézet nyitott felsé fedéllel)

Arobot felsé fedele

Portartalyszird

Robot (alulnézet)

Infravoros leesésgatlo érzékeld x 3

Arobot adattablaja

Gubancolodasgatio oldalso kefe x 1
(A sorozatszammal egytt)

Ciklonlégaramlasos,
gubancolddasmentes
gorgés kefe x 1

Hajtokerék x 2

Hf
B
i
It

Kovet6 felmosoparna-modul x 1

Gorgokerék x 1

Kéveto6 felmosoparna-hosszabbitd x 1



1.3 Az 6ntisztito toltéallomas alkatrészei

Az dntisztitd toltéallomas eleje

Tisztaviz-tartaly
Szennyesviz-tartaly

Cserélheté
tisztitoszlré

Tisztitoallomas

1.4 Gombok és fényhatasok

A robot gombjai
Gomb Mivelet

Funkcio

Indités/ledllités  Rovid megnyomas
O]

Takaritasi feladat inditasa/szuneteltetése/folytatasa

Hosszan, 2 méasodpercig tartd megnyomas

Be-/kikapcsolas; feladat befejezése

Hosszan, 10 masodpercig tartd megnyomas

Kikapcsolas kényszeritése

Haromszori megnyomas

Gyerekzar be-/kikapcsolasa

Vissza

Rovid megnyomés
o o

Arobotot helyezze vissza az 6ntisztité toltéallomasra

Hosszan, 15 masodpercig tartd megnyomas

A robot jelzéfényeinek hatasai

Arendszer firmware-jének visszaallitdsa és az 6sszes
felhasznaloi adat torlése

Az Ontisztito toltéallomas hatulja

Tapcsatlakozo

Fényhatasok Allapot

Fehér Uresjarati allapot/készenléti izemmod
Kék Feladat allapota

Piros Rendellenességek

Narancssarga Pérositas allapota/Frissités allapota

Az 6ntisztito toltéallomas jelzéfényei

Fényhatasok Allapot

Kikapcsolva Készenléti allapot/szaritas/fertStlenités folyamatban

Mindig vilagit Feladat folyamatban
(takaritas/feltérképezés/felmosoparna-tisztitas/visszatérés)

Lassan villog Parositas/frissités folyamatban

Gyorsan villog
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Hiba/Sikertelen csatlakozas



2. Hasznalat elotti elokészités

(1) Arobot tartozékainak el6készitése

« Vegye ki a tdpkabelt a csomagolasbol
« Vegye ki az oldalso keféket és az egyéb tartozékokat
atisztaviz-tartalybol.

(3) Tavolitsa el a habszivacs véddcsikokat

« Emelje fel a felsé fedél vezetématricajat, nyissa fel a
robot felsd fedelét, és tavolitsa el a habszivacs
véddéesikokat.

« Zarjale afelso fedelet.

(5) Tiszta vizzel valé feltoltés

« Nyissa ki a tisztaviz-tartaly reteszét, és toltse fela
tartalyt tiszta vizzel

« Zarja le biztonsagosan a tartaly fedelét, és helyezze
vissza a tartalyt az Ontisztito toltéallomasba.

(2) Szerelje fel az oldalsé kefét

Nyomja be hatarozottan az oldalso kefét a nyilasba,
amig ,kattand” hangot nem hall, ami a biztonsagos
behelyezést jelzi

5 Megfeleléen behelyezve
) ") Kattand’ hang

Nincs megfeleléen behelyezve

(4) Az dntisztito téltéallomas elhelyezése

« Dugja be a tépkabelt a téltéallomas hatuljan taldlhato
tapcsatlakozoba, és csatlakoztassa egy konnektorhoz.

« Gondoskodjon arrél, hogy a toltéallomas elétt 0,45
m-es, szintkllonbségtdl mentes szabad tér
maradjon, hogy a robot be tudjon jutni.

Emlékeztetd:

« Ne helyezze a téIt6allomast héforrasok kézelébe.

. Ata ata asa el6tt gy6z6djon meg arrol, hogy a
tapkabel és a télt6a a éenvan .

(6) Arobot els6 bekapcsolasa

Gy6z46djon meg arrdl, hogy az oldals¢ kefe és akamera
kifelé néz. Tolja a robotporszivot a toltéallomasba
Megfeleld illeszkedés esetén a téltdallomas jelzéfénye
3 méasodpercig folyamatosan vilagit. Kb. 10 masodperc
mulva a robotporszivé automatikusan bekapcsol

(7) Arobot csatlakoztatésa és parositasa az
alkalmazason keresztul

Toltse le a Narwal alkalmazast, és kovesse a
robotporszivd  csatlakoztatdsdra és parositésara
vonatkozo utasitasokat.

Megjegyzés: Az alkalmazas eszkézoldalan koppintson a
.Bedllitasok” > Eszkdz” lehetéségre, majd tartsa
lenyomva a ,Robot Ujrainditédsa” gombot 10 masodpercig
az energiatakarékos izemmaod be-/kikapcsolasahoz.
_Az energiatakarékos izemmad csak Eszak-Amerikaban
érhetéel

3. Atermék hasznalata

Hasznalat el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy elvégezte a robot bedllitasat és az 6ntisztito toltéallomas konfiguralasat a 2.

fejezetben leirtak szerint.

3.1 Az otthoni kérnyezet rendszerezése

SN e N
( ) ) |
W B e
A.Tavolitsa el a padiordl a szanaszét heverd targyakat,

példaul a kdbeleket, rongyokat, papucsokat, ruhakat,
kényveket és egyéb holmikat.

[
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C. Csukja be azoknak a helyiségeknek az ajtajat,
amelyekben nincs szlkség takaritasra. Hasznaljon
fizikai korlatokat, hogy megakadalyozza, hogy a
robotporszivo magas vagy alacsony teriiletekre jusson.

E. Akihagyott foltok elkerUlése érdekében takaritas
kozben ne alljon kézvetlentl a robot elé, a kiszobok
kozelébe vagy a keskeny folyosokra.

B. Nyissa ki a takaritando teruletek ajtajait, és rendezze
el abutorokat Ugy, hogy a lehetd legtébb padidfelllet
hozzaférhetd legyen.

D. Arobot legfeljebb 20 mm magas, egylépcsés
kuisz6bokon tud athaladni. A 20 mm-nél magasabb
kiszobok esetében javasoljuk a Narwal kiiszobrampa
(kulon megvasarolhatd) hasznalatat az akadalyok
athidaldsanak megkonnyitésére.



3.2 Térképkeészités

Az elsé takaritas el6tt a kovetkez6é modon indithatja el a térképkeészitést: Kimondja a , Térképkeészités inditasa”
hangutasitast, vagy az alkalmazasban a , Térképkeészités inditasa” gombra koppint, vagy réviden megnyomja a robot
Start/Stop gombjat (ami automatikusan elinditja a térképkészitést, majd a takaritast).

Ovintézkedések

1. Atérképkészités befejezése utan az alkalmazasban szerkesztheti és kezelheti a térképet, példaul bedllithatja az
elérhetetlen terlleteket, vagy masodlagos térképeket hozhat létre a tébbemeletes otthonokhoz.

2. Afeltérképezeés utan ne mozgassa az ontisztito toltédokkoldt, mert ez Ujbdli feltérképezeést tesz sziikségessé. Ha
nagy butorokat helyeztek at, javasolt a térkép Ujboli létrehozasa.

3.3 Takaritas

Atakaritasi feladat megkezdése el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy a robot akkumulatorszintje megfeleld. Az akkumulator
toltéttseégi szintje az alkalmazasban ellendrizhetd.

Takaritasi mod kivalasztasa

Arobot négy takaritasi modot tdmogat: Csak porszivas, csak felmosas, porszivas és felmosas egyszerre, elészér
porszivas, majd felmosas. Az alkalmazasban minden Gizemmaodot testre szabhat a takaritasi ciklusok szamanak, a
szivoteljesitménynek, a felmosé nedvességtartalmanak stb. beallitasaval

AFreo Mind engedélyezése

AFreo Mind egy intelligens takaritasi funkcio. Ha engedélyezve van, automatikusan optimalizalja a takaritasi
paramétereket, igy nincs szikség kézi beallitasokra.

Az alkalmazasban kivalaszthatja, hogy a takaritasi feladat megkezdésekor engedélyezi-e a Freo Mind funkciot.

Takaritasi feladat inditasa

Atakaritast elindithatja az alkalmazason keresztul vagy a kdvetkezé modon:

- Nyomja meg réviden arobot () Start/Stop gombjat. A robotporszivé alapértelmezés szerint Csak porszivozas
Uzemmodban indul el.

Megjegyzés: Az alkalmazasban bedllithatja a takaritasi modot és a paramétereket.
Ne érintse meg a felmosoémodul oldalait, amig a robot mikodik.

Feladat sziineteltetése/folytatasa

Szlineteltesse vagy folytassa a takaritast az alkalmazason keresztil vagy a kévetkezé modon:
« Nyomja meg réviden arobot () Start/Stop gombjat.

Az dntisztito téltéallomas poriritése

A porszivozas megkezdése utan az Ontisztito toltéallomas automatikusan atviszi a robot porgytjtéjébdl a
szennyezddéseket a toltéallomas porzsakjaba.

Az alkalmazason keresztll manudlisan is elindithatja a por kiritését.

Az Ontisztito toltéallomas poriritése

A porszivozas megkezdése utdn az ontisztito toltéallomas automatikusan tviszi a robot porgyjtéjébdl a
szennyezddéseket a toltéallomas porzsakjaba.

Az alkalmazason keresztll manudlisan is elindithatja a por kiritését.
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Felmosoparna mosasa
Ha tobb felmosasi ciklus van belitemezve, vagy ha a takaritando teriilet nagy, a robot a feladat soran automatikusan
visszatér a téltédokkoloba a felmosdparna kimosasa céljabol

A felmosasi ciklus és a felmosoparna mosasanak gyakorisaga a feladat megkezdése elétt beallithato az alkalmazas-
ban. Ezek a beallitdsok a takaritas megkezdése utdn nem modosithatok. Az alkalmazason keresztll manualisan is
elindithatja a felmosoparna mosasi ciklust.

Megjegyzés: Ne huizza ki erével a robotot az automatikus felmosdparna-mosas soran, mert ez kérosithatja az
alkatrészeket.

Feladat befejezése

Abefejezés utan arobot automatikusan visszatér az 6ntisztitd toltéallomasba. Az alkalmazasban elérhetd egy
takaritasi jelentés.

A feladatot manudlisan is befejezheti az alkalmazason keresztul vagy a kdvetkezd modszerekkel:
+ Nyomja meg révidena { Vissza gombot;

- Nyomja meg hosszan az () Inditas/leallitas gombot 2 mésodpercig.

Szaritas

Az utols¢ felmosasi menet utén a robot visszatér az ontisztitd toltdallomasba a felmosoparna kimosasa és szaritasa,
valamint a portartaly szaritasa céljabol.
A szaritasi beallitasok testreszabhatok az alkalmazasban, és manudlisan is elindithat egy szaritasi feladatot.

3.4 Alkatrészek karbantartasa

Az alkalmazasban megtekintheti az alkatrészek karbantartasara vonatkozoé informéaciokat, beleértve a hasznalat
id6tartamat, a karbantartasiidokozoket és az egyes alkatrészek cseréjére vonatkozo utasitasokat.

3.5 Tovabbi funkcidk

Specidlis funkciok

Az alkalmazasban megtanulhatja, hogyan hasznalja az intelligens asszisztenst.

Kulénleges funkciok

Takaritas kozben arobot valos idejl 6ntisztitast végez a felmosoparnan, és aktivan eltavolitja a hajszalakat az oldalso
keférdl.

Kényelmi funkciok
Az alkalmazasban beallithatja a tiltott zonakat, a gyerekzarat, a ,Ne zavarjanak” izemmodot és a lépcsémentes
Gzemmadot (amely javitja az akadalyathaladasi teljesitményt).

3.6 Hasznalati utmutaté

Az alkalmazasban elérheti a felhasznaloi utmutatot, amely oktatovideokat, a digitalis felhasznaldi kézikonyvet, a
gyakori kérdéseket és a hibaelharitast tartalmazza.



4. Paraméterek

4.1. MUiszaki adatok

Robot (YJCCO41)

Multifunkcionalis dokkold (YJCBO41)

Vezeték nélkili kapcsolat: 2,4 GHz-es/Wi-Fi

Névleges bemeneti teljesitmeény (toltés):
8-17.8V=,0,2-3,8A

Névleges bemeneti teljesitmény: AC 220-240 V~, 50-60 Hz

AC 100-127 V~, 50-60 Hz
(Atényleges névleges bemeneti teljesitmény a termék
adattablajan szerepld adatokon alapul.)

Névleges teljesitmény: 65 W (max.)

Névleges kimeneti teljesitmény: 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Névleges feszUltség (Uzemi): 14,4 V=
(litium-ion-akkumulator, 4900 mAh)

Atoltés normal kérnyezeti hémérsékleten
korllbelll 3 orat vesz igénybe

Wi-Fi

Protokoll: IEEE 80211a/b/g/n/ax

Névleges teljesitmény:

Toltés: 65 W

Porgy(ijtés: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)
360-450 W (100-127 V~, 50-60 Hz)

Szarités: 85 W

(Megjegyzeés: A névleges szaritasi teljesitmény a

felmosoparnak teljes teljesitmény melletti szaritasi

teljesitményére vonatkozik.)

Frekvenciatartomany és max. Adoteljesitmény:
2400-2483,5 MHz /EIRP <20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protokoll: BLE 5.4

Protokoll: BLE5.0

Frekvenciatartomany: 2402-2480 MHz

Frekvenciatartomany: 2402-2480 MHz

Max. adoteljesitmeny (EIRP): <10 dBm

Max. adoteljesitmeény (EIRP): <10 dBm

Akkumulator (robot)

Akkumulatorcsomagok szama csomagonkeént:

1db

Akkumulator tipusa:

Ujratolthet Li-ion-akkumulator

Névleges feszlltség:

14,4V=

Akkumulatorcellak szama
akkumulatorcsomagonként:

8db

Névleges kapacitas, névleges energia:

4900 mAh, 70,56 Wh
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ALaBeoLPGTNTA KAL CUMBATOTNTA AV TTEPLOXT

Me Baon ZNThuata eUeLpiac XProTn KAt TLG OXETIKEC VOHLKEC KAl KAVOVLOTLKEG OTTALTACELG, Td TTPoiovTa Narwal TTou TTwAOUVTAL KAVOVLKG aTté TV
Narwal (kat TouG EE0UCLOBOTNIEVOUG METATIWANTEC TNE) ELvaL SLABECLUA YLa XPAON KaL UTTOCTAPLEN after-sales (PETA TV TTWANGON) POVO OTN Xwpa i
TV TTEPLOXA BTNV OTT0{a TWARBNKAY GpXKA. EQV VA TIPOL6V GMOOTAAEL OE GANEG XWPEG A TTEPLOXES, EVBEXETAL Va LNV LTTOPELTE VO XPNOLOTIOLACETE.
TV eappoyr Narwal yLa va GUVBECETE TO TTPOLOV i Va EKTENEGETE OXETIKEG AELTOUPYLEG. TUVIOTATAL N GYOpd TNG TOTIKAG £KB00NG TOU TTPOLOVTOG
Narwal a6 tn Narwal f TouG EE0UGLOBOTNEVOUG METATTWANTEG TG, TIPOKELLEVOU VA OTIOAQUCETE TNV KAAUTEPN EUTTELPLA XPRONG KL EEUTINPETNONG
Tou mpoiévToc.

Ia amopuyh apdiBoAby, Ta mpoidvta Narwal Tou mwAodvtal amé tnv Narwal (kal Touq EEOUGLOBOTNHEVOUG HETAMWANTEG TNG) OTN Adilkr
Anpokpatia Tng Kivag elvat 5LaBEatua yia xpron kaL umooTAPLEN after-sales (UETA TV TIHGANGN) HOVO EVTOE TG Adikne Anpokpatiag tne Kivag (yua
TOV OKOTIO AUTO, EEALPOUVTAL TO Xovyk Kovyk, To Makdo kat n TaiBav).

1. To mpoi6V PE pLa patid
1.1 MepLexdpeva cuokeuaoiag

KUpLo owpa

Popmot x 1
(MpogykateoTnuéva e KABO OKOVNG %
1Kat yovada odouyyapiopatog Je
KvoUpEVOUC 08nyouG x 1)

Bdon poptiong autokabaptopou x 1
(MepthapBavovtal Bacn KaBapLopoU x 1, Se€apevn
KaBapoU vepoU x 1, SEEAUEVN BPWULKOU VEPOU * 1,
OUOTNHA EKKEVWONC OKOVNG, aVTOAAAKTLKO GIATPO
kaBapLopoy x 1)

E€apthpata

Kahwdio tpopodooiac x 1 MAaiivr BoupTtoa katd Tou

pmepdépatog x 1
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1.2 Mépn popmot
Poumot (mpéooyn pe KAELOTO TO EMAVW KAAUPpQ)

Koupri ekkivnong / dlakotic

AwoBntipac pavtap

Koupri emotpodnc

AwoBnTripac epmpooBoTopeiag

Sopnuévou GwTLopoU
ALcrenrr'vgac QKUY Sounpévou ALGONTAPEC LETOTILKAG
Pwtiopod ouykpouong
Poumot (mpéooyn Pe avoLxTo To EMAvw KAAuppa)
ETavw KGAUPUAO pOpTIOT D
)
! DiAtpo boxetou okovng

Poumét (kdtw oyn)

YmépuBpoc aledNnThpag Katd
TNQTITOONG * 3

Mvaki6a oToLXelwY PopTIOT
(SUpPTTEPLAUBAVOEVOU TOU
GELPLAKOU apLOHoU)
Tpoxog 0brynong x 2

MAaiivr BoupTtoa kaTd Tou
pmepdéuatog x 1
KukAwvikn pon aépa - kupta
BoUpToa kUALVEPOU Xwpiq
umépdepax 1

M MepLoTpedopEVOS TPOXOG * 1

Movdda opouyyapiopatog
UE KLvoUEvoug 0dnyoug 1

—

Eméktaon povadag
odouyyapiopatoq e
KWVOUEVOUG 06Nnyoug x 1



1.3 EEaptnpata tng Bdong pépTiong autokadapLlopou

Mpdooyn tng Baong popTLong autokadapLopol

Ae€apevn kaBapou vepou

Ae€apevn BpwpLkou vepou

AVTAGMOKTIKO
diAtpo kaBapLopou

Bdon kaBapLopou

Miow pépocg Ttng Bdong GpopTLONG AUTOKAOAPLOPOU

Alemradn tpopodootag 1
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1.4 Koupmmid kat edpé pwTiopou

Kouprid popmot

Koupmi Nettoupyia Nettoupyia
'EVC':)&NNOKOW" SUvtopo matnua Ekkivnon / mauon / cuvéxion epyaciag ka®aptopou
© Matote mapatetapéva yia 2 deutepoierta  Evepyorroinon / amevepyottoinon, TEPHUATIONOC Epyaciag
Matote mapatetapéva yia 10 Seuteporenta  EEavaykaopévn amevepyotoinon
Toumhé métnpa g\é?g;;gicn\ir; /ﬂ ?]ng/;pvorroincn KAEWBMUATOG
Eroweihel sovosonamo ErioTpagi o poumo o pgan:

ETavadopd UMKOAOYLOULKOU GUGTARIATOG KaL

MatoTe mapateTapéva yLa 15 SeutepOAeTTTa
BLaypadn OAWV Twv SEBOPEVWV XPNoTn

Edé evbeil€ewv popumot

EdE dwTiopou Katdotaon

Neuko Kataotaon adpdvelag / Aettoupyia avapovig
MrmAe Katdotaon epyaotag

Kokkwvo AVwHOALEQ

MopTokaAt Kataotaon oUZeVUENG / evNEPWONG

Evei€elg Baong popTLong autokadapLopou

EdE dwtiopol Katdaotaon

ATIEVEQYOTIOLNPEVO Avapovi/Ztéyvwpua/AToAUpavon o eEENEN

Mévta evepyoTionévo gg\guucwuzﬁf;gtca/géfoie‘j%%ggic'Jc/xaprovpc’xqmon/Kaeupmuc')c
AvapooBnvet apyd 30ZeuEn/Evnpépwon og EEENEN

AvaBooBnveL ypryopa SdaApa/Amotuxia cuvdeonc



2.MpoetoLpacia mpLv amoé tn xpnon

(1) NpoetoLpacia twv aecoudp tou
POUTIOT

« Byahte To kaAwdLo Tpododooiag amé tn cuokeuaacia.

« ApaLpEoTe TIC TTAGVEG BOUPTOEG KaL AGANT
e€aptnuata amd tn de€apevn kaBapou vepou.

(3) Adpaipeon TwV MPOCTATEUTLKOV
Awpidwv adppol
* NKWOOTE TO AUTOKOAANTO 0BNYLAV OTO ETTAVW

KGAUPA, avolETE TO EMAVW KAAUUHA TOU POUTIOT KAl
adalPECTE TLC TIPOOTATEVUTIKEG AwpPLOEC adpou.

« KAeloTe To emavw KAAUPHA.

(5) MARpwon pe kKaBapd vepd

« Avo(ETe TO pdvdalo Tng Ge€apevic KaBapoU vEpou
KaL YEPLOTE TNV JE KaBapo VEPO.

« KAetoTe kad To kaTmakt TNG SEEAPEVAG KaL
TOTOOETAGTE TN Se€apevn Tiiow oTn Bdon dpopTLoNg
auTokaBapLopoU.

(2) Tomo®étnon tng MAaivnig Bouptoag

Miéote otaBepd TV TAGivi BoupToa PEoa oTnv
UTTOS0XN TNG PEXPL VO AKOUCETE EVAV NXO «KALK», TIOU
UTTOSELKVUEL AOPAAN EYKATACTAON.

SwoTn eykataotaon
%) Hxog o "'

Naveaopévn eykatdotaon

(4) ©¢on tng Bdong hépTLONG AUTOKAOAPLOHOU

+ ZUVBEDTE TO KaAWBLO TPOdodoatag atny Tiow
utodoxn Tpododoaciag Tne Baone popTLIoNG yia va
TNV OUVBETETE OTO PEUHA.

« ®povTioTe va uTapxel EAeUBEPOC XWPOG 0,45 m xwpiq
QTOTOHO UYPWHA UTTPOOoTA amoé Tt BAcn GpopTiong,
WOTE va UTTOpEL va €XeL TTPOoBAcN TO POTIOT.

Ymeveupon:

+ Mnv TOTTOGETE(TE TN BAON GGPTLONG KOVTA OE TIYES
©eppotnTac.

. {te 6T ADS {ag kat n paon éxouv
TOTIOBETNGEL GWGTA TPLY Th GUVBEGN LE TO PEGHA.

(6) Evepyormoinon poumdt yLa mpaytn hopd

BeBalwBelte 6TL N TAaivA BoupToa Kat n KapePa elvat
OTPAPUEVER TTPOG TA £EW. ZTPWETE TO POHUTIOT EVTOQ
e Bdong poptiong. Otav éxel EUBUYPAUULOTEL
OWOTA, NEVOELKTLKA Auxvia TnG Baong popTiong 6a
TTapapeivel avappévn yia 3 SeutepOAeTTta. MepLUEVETE
yLa Trepimmou 10 SeUTEPOAETTTA KAL TO POUTIOT Ba
evepyotrolnOel autopata.
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(7) ZUvdeon kat 6UZEUEN TOU POUTIOT PECW
™G epappoyng

KateBdaote tnv epappoyn Narwal kat akohAouBnoTe T
obnyleg yLa T oUvHEDON KaL TN CUZEUEN TOU POUTIOT.
Snpelwon: Itn OeAda OUOKEUNC TNG €dAPHOYNG,
TIATACTE «PUBUILOELC» > «SUOKEUN» KOL OTN OUVEXELD
TIATACTE TTaPATETapéva «Emavekkivnon poumot yia 10
BEUTEPOAETTTA YLO EVEPYOTTOLNON / ATTEVEPYOTIOINON TNG
Aettoupyiac EE0LKOVOUNONG EVEPYELAC.

_H Aettoupyla  e€okovépnong  evépyelaq  elvat
SLabeatun povo otn Bépeta Apeptkn.

3. Xpnon tou mpoiovtog

Mptv atmd Tn xprion, BeBatwBelTe OTL EXETE OAOKANPWOEL TN PUBULON TOU POUTIOT KaL TN SLapdpdwon tng Bacng
$opTIoNg auTokaBapLopoU, OTIwG TEPLYpadovTal oTny EvoTnTa 2.

3.1 Opydvwon Tou oLKLakou mepLBAaAiovtog

A. ATTopakpUVETE EAEUBEPQ QVTLKELEVA aTTO TO
6amed0, OTWC KAAWSLA, XaAGKLA, TTAVTOPAES, POUXa,
BLRALG kaL GANG TTEPLTTA aVTIKELpEVa

L

=

I KAeloTe Tiq MOpTEQ SwHaTiwV TToU Sev amattouv
KABAPLOPO. XPNOLUOTIOLNOTE GUOLKA EUTTOSLA yia va
QTTOTPEWETE TNV (0060 TOU POUTIOT OE
UTTEPUPWHEVOUG XWPOUG M XWPOUG XAUNAOU UYouG.

E. ATTOdUYETE va OTEKEDTE AKPLRMG UTTPOOTA amé To
POPTIOT, KOVTA OE KATWHALA I OE GTEVOUC SLASPOHOUG
KaTA TN SLAPKELA TOU KABAPLOHOU, WOTE Va aTTopUYETE
TNV TTAPAAELYN ONUELWV.

B. AVOLETE TLQ TTOPTEQ OE XWPOUQ YLa KaBaPLopO Kat
TOTOOETACTE TA ETLITAA KATAAANAQ WOTE Va
UEYLOTOTTOLNCETE TOV TTPOOBAGLHO XWPO OTO SATTESO.

A. To poumdT pmropel va EETEPACEL KATWHALA EVOQ
Bripatoc Uyoug we kat 20 mm. Ma KaTtadALa TTou
utepBaivouv Ta 20 mm, GUVLGTOUE TN XPNoN ToU
Narwal Threshold Ramp (TmwAeitat xwpLotd) mou
BonOa e TN SLéAeuon amo eumodLa.



3.2 Anproupyia xaptn

IPLV aTT6 TOV TTPWTO KABAPLOUO, UTTOPELTE va apXICETE TN XxapToypdadnon pe: EKPHVNON TNG GwVNTIKAG EVIOANG
«Zekiva xaptoypddnon» N TAT®VTAG TNV EMAOYN « EVapEN xapToypdadnonc» oTnv ehappoyn, n mat®vTag oTypaia
TO KOUTTL EKKLVNON/ALOKOTIA GTO POPTIOT (TO OTT0L0 ©a EVEPYOTIOLNCEL AUTOPATA TN XapToypddnon, UGTEPA Ao TNV
otrola akoAoUBEL KaBapPLOWAE).

Métpa mpodUAaENg

1. MeTd TV 0AOKANPWON TNG XAPTOYyPAPNONGC, HTTOPELTE va ETTEEEPYATTELTE KL VA SLAXELPLOTELTE TNV EGAPHIOYN,
OTWC va 0pLoETE SBUOTTPOCLTOUC XWPOUG M VA SNULOUPYNOETE SEUTEPEUOVTEC XAPTEG YLA OTTLTLA TTOANDY ETTLITESWV.

2. Mnv UETAKLVELTE TN BAON HOPTLONG AUTOKABAPLOKOU PETE TN XAPTOYPAdNON KABWE AUTO Ba ATTALTACEL EK VEOU
XapToypapnon. T€ mepimtwon aAayna BEoNG EYAAWY ETTLITAWY, OUVLOTATAL EK VEOU XaPTOYpddnon.

3.3 KaGaplopog

BeBaLwOELTE OTL TO POUTIOT BLABETEL ETAPKN GOPTLON UTTATAPLAG TIPLY APXLOETE PLa Epyacia kaBapLlopou. H atadun
NG urratapiag pmopel va eAeyxOet otnv edpappoyn.

EmAoyn Aettoupyiag ka®apLopol

To POUTOT UTTOOTNPLZEL TEGOEPLS AELTOUPYLEC KABAPLOHOU: MOV okoUTILOHA, MOVo adouyyapLopd, TauTtdxpovo
OKOUTTLOWA Kat aouyyapLopa, MpdTa okoUTTLopa, MeTd ohouyydpLopa. STnV epapuoyn, HTTOPELTE va TTPOCAPUOCETE
KAOE AeLTOUPYLa PUBHILZOVTAC TOV APLOHO TWV TTEPACHATWY KABapLopoU, TNV LoxU avappodnong, To emimedo
uypactiag odouyyaploTpag KA.

Evepyomoinon Freo Mind

To Freo Mind etvat pia €€utvn Aettoupyia kaBapiopou. Otav eivat evepyoTrotnpévo, BEATLOTOTOLEL QUTOPATA TLG
TTAPAPETPOUC kaBapLopoy, eEaAeidoVTac TNV avdaykn XELPOKLVNTWVY PUBHLOEWY.

Mrropeite va emAEEETE va evepyotrolnOel To Freo Mind katd Tnv ekkivnon pLag epyactaq kaBapLlopou atny epappoyn.

ZeKLVAOTE PLa epyacia kaBapLlopou

MTTOPELTE Va EEKLVACETE TOV KABAPLOHO HECW TNG EGAPHOYAG N HE:

+ ZUVTOWO TTATNUA TOU koupTmou (1 Evap&n/ALakoTii 0TO pOUTIOT. ATTO TTPOETTILAOYN, TO POUTIOT 8d EEKLVACEL OTN
AeLToupyia Movo okoUTLopa.

Snpelwon: MMOpeLTe va TPOoapHOOETE TN AeLTOUPYLa kaBapLopoU KAl TTaPapETPOUC KaBAPLOKOU TNV EGapuoyn.
Mnv ayyiZeTe TLq TAEUPEC TNG OPOUYYaPLoTPAC EVK TO POPTIOT Elval o€ AeLtoupyia.

Mavon / Zuvéxion epyaoiag

MPayPaTOTTONOTE TTAUoN 1 OUVEXLON TOU KABAPLOUOU PEOW TNG EPAPPOYAG N E:
+ ZUVTOWO TIATNHA ToU KoupTou (h) Evap&n/ALakoTTi GTo popToT.

EKKéVwon okovNg otn Bdon popTLONG aUTOKAOApLopoU

AdoU EKLVNOEL pLa epyacia okouTriopatog, n Bacn GoPTLONG AUTOKABAPLOHOU HETADEPEL AUTOHATA UTTOAELPUATA
QT Tov OAAA0 OKOVNG TOU POUTIOT JEGA 0TN GAKOUAQ OKOVNG TNG BAcNng popTiong.

MTTOpELTE EMLONG va EVEPYOTTOLNCETE XELPOKLVNTA TNV EKKEVWON OKOVNG PHECW TNG EGAPHOYAG.

EkKkévwaon okovng otn Bdon popTLong autokadapLlopou

AdoU EeKLVNOEL PLa epyacia okouTriopatog, N BAcn GOPTLONG AUTOKABAPLOKOU HETAPEPEL AUTOUATA UTTOAEIMUATA
Q1o Tov BAAAKO OKOVNG TOU POUTIOT PEGA OTN GAKOUAQ OKOVNG TNG BAonc ¢popTLong.

MropelTe emiong va eVEPYOTTOLNGETE XELPOKLVNTA TNV EKKEVWON OKOVNG PECW TNG EDAPHOYAC.
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MAUon odouyyapiotpacg
Edv €xouv TTpoypappaTioTel TOAAQTIAG TTEpdopaTa 1 eav N TIEPLOXNM KABAPLOPOU etvat ueydAn, To pouTot 6a
ETMOTPEYEL QUTOUATA OTN BACN GOPTLONG YLa Va TTAUVEL TN 6HOUYYapioTPa TOU KaTdA Tn SLdpkeLa TNG epyaciac.

O KUKAOG 0¢ouyyapiopaTog Kat N GUXVOTNTA TTAUONG TNG 0douyyapioTpag JmopoUv va puBPLOTOUV aTNY EGapUoyn
TIPLV ammé TNV EvapEn TNG pyactiac. AUTEG oL pUBULOELG eV PTTOPOUV va AAAGEOUV OTAV EEKLVACEL O KOBAPLOHOG,
MTTOPELTE, ETTLONG, VO EKKLVACETE XELPOKLVNTA Evav KUKAO TTAUONG 0douyyapioTpag HEow TNG EGapUOYNG

Snpetwon: Mnv TpaBate e Bla To pouTtoT E€w amoé tn BAcn KaTd TN SLAPKELA TNG AUTOUATNG TTAUONG
odouyyaploTpag kaBwe UTOopEel va TPOKANBEL ZnuLa oTa eEapTApaTa.
Teppatiopog epyaoiag

Me TNV OAOKANPWON, TO POUTIOT ETILOTPEDEL AUTOHATA OTN BACN GOPTLONG auTokaBapLopou. Mia avadopd
KaBapLopou etval SLaBéatun atnv epappoyn.

MrTopetTe, eTTiong, va TeppatioeTe xelpokivnta tnv epyacia péow NG epappoyne f He:

+ ZUVTOMO TTATNHA TOU KoupTou () Emmatpodn,

+ Mapatetapévo mdtnpa Tou koupTou () ‘EvapEn/ALakorn yia 2 SeutepOAeTTa.

STéyvwpa

MeTd to TeAeutalo mEPacpa opouyyapiopatog, To POUTOT Ba ETOTPEYEL TN BAoN GOPTLONG aUTOKABAPLOHOU yLa
va TTAUVEL KaL VO GTEYVWOEL TN 0houyyapioTpa, KaL va OTEYVHOOEL TOV OAAAHO OKOVNG.

OL PUBUILOELG OTEYVHOUATOG UTTOPOUV Va TIPOCAPHOCTOUY 0NV EGAPHOYN KAL UTTOPELTE ETTLONG VA EKKLVACETE
XELPOKLVNTA HLa EpYacia OTEYVMUATOC.

3.4 Tuvtnpnon eEapTNHATWY

Mropeite va Selte TTANPohOPLeG oUVTNPNONG EEAPTNHATWY OTNV EGAPHOYNH, CUPTIEPLAGUBAVOPEVWY TNG SLAPKELAG
XPNONG, TV SLACTNHATWY CUVTNPNONG KAL TV 08NYL®Y AVTLKATAOTAONG YLd KAOE EEAPTNHA

3.5MNpo6oBetTeC SuvatoTnTteg

Mponypéveg duvatotnteg

MTTopEiTE va PABETE TTWE VA XPNOLUOTTOLELTE TOV EEUTTVO BoNO6 PEOW TNG EPAPHOYNG.

ELdLKé Suvatotnteq

Katd tn 5LapKeLa Tou KaBapLopoUy, TO POUTIOT EKTEAEL AUTOKABAPLOUO TNG GPOUYYAPLOTPAC OE TTPAYHATLKO XPOVO Kat
EeUTAEKEL TPiXEC a6 TNV TTAGivA BoupToa.

NeLtoupyieg aveong

TNV EQApHOYN, PTTOPELTE Va SLAHOPPOOETE ATTAYOPEUPEVES ZWVEG, KAEIBwHA aopaleiag yia TatdLd, Aettoupyia
«HNV EVOXAELTE KaL AELTOUPYLO XWPLG OKAAES (BEATL®VOVTACG TNV aTdS00N SLEAEUONC ATTO EUTTOSLA)

3.6 08nyog xpnong

MTTOPELTE VO ATTOKTACETE TIPOORACN OTOV 08NYO XPNONG 0TNV EGAPHOYNH, CUMTIEPLAGUBAVOUEVMV EKTTALEEUTIKMY
Bivteo, Tou YnPLakoU eyxeLpLELou Xprong, SUXVAV EpWTACEWY KAl TTANPOMOPLAV QVTLHETAOTTLONG TTPOBANUATWY.



4. Mapdpuetpot

4.1Mpodlaypadég

Popmot(YJCCO41) MoAulettoupytkn Baon(YJCBO41)
AoUppatn Z0vdeon: 2,4 GHz/ Wi-Fi OvopaoTikn eloodog: AC 220-240 V~, 50-60 Hz

AC 100-127 V~, 50-60 Hz
OvopaoTtikn eloodog (poptionc): 8-17.8 V=, (H TpayHaTLkn OvopaoTLkn £0080¢ BaciZetat oTig
02-38A TANPODOPIES TNE TTILVAKIEAC TUTTOU TOU TIPOLOVTOC.)
OvVopaoTKn LoxUG: 65 W (Méy.) OvopaoTikn €€0doq: 8-17,8 V=, 0,2-3.8 A

OvopaoTLkn taon (Aettoupylad): 14,4 V=

(umatapia tovtwy Adtou, =4900 mAh) OvouOoTIKA LoXUG:

®option: 65 W

. . . . ) SUNoyN oKovNG: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)

H doption dlapket mepimou 3 wpeg uto 360-450 W (100-127 VV~, 50-60 Hz)
Kavovikn Beppokpacia TeptBAAovVToq STéVVLU0:85 W

Wi-Fi (Enpeiwon: H OVOHAOTLKN LOXUG OTEYVMUATOC VApEPETAL
0NV LOXU OTEYVOHATOC TWV ETILOAVELOY GHOUYYapioHaToq oe
MPWTOKOANO: IVOTLTOUTO HAEKTPOAGYWV KAl TANEN LOXU.)

HAektpovikav Mnxavikav (IEEE) 80211a/b/g/nlax

EUpog ouxvoTATwy Kat MéyLaTo loxug TTopTTou:
2400-2483,5 MHz / ATTOTEAEOUATLKA
LOOTPOTILKNA aKToBOAOUPEVN LoXUG (EIRP) =

20 dBm

Bluetooth Bluetooth

MpwTtokoMo: BLE 5.4 MpwTtokoAo: BLE 5.0

EUpoc ouxvotnTwy: 2402-2480 MHz EUpoc ouxvotATwy: 2402-2480 MHz

MEyLoTn LoXUG TTOTIOU ATTOTEAEGHATLKN MEyLoTn LoxUC TTOUTIOU ATTOTEAECHATLKN LOOTPOTTLKA
;go;gnzntkh aktvoporoupevn Loxug (EIRP): < akTvoBoloupevn Loxuc (EIRP): <10 dBm

Mrmatapia (popmdTt)

APLOHOC CUCTOLXLKV UTTATAPLag avd cuokeuaoia: Ttux
Turog pmataplac: EmavadopTiZépevn umatapia loviwy Aiou
OvopaoTikn téon: 14,4V=

AptBpde otowxelwv pmatapiag avd cuatouxia

umataplac: 8Tpx

OVOUACTIKA XWPENTIKOTNTA, OVOUAOTLKA EVEPYELQ: 4900 mAh, 70,56 Wh




bg-BG

HanuuHOCT U CbBMECTMMOCT B Pa3fiuUHUTE PeroHn

Bb3 OCHOBA Ha COBPAXEHNS, CBLP3aHH C MOTPEBUTENCKOTO UIKMBSIBAHE, KAKTO 1 Ha MPUNOXAMITE NPABHHU 1 HOPMATUBHM MINCKBAHHS, MPOAYKTUTE
Ha Narwal, KouTO 06MKHOBEHO ce npoaasat oT Narwal (M HeilHUTe OTOPU3MPAHUTBPrOBLM), MOraT a Ce W3NON3BaT W Aa Non3saT yCnyrute 3a
cneanpoaax6eHo 06CnyxBaHe CaMo B AbpxasaTa WM Per1oHa, B KOWTO Ca 1M NPOAaAeHM MbpBOHaYaNHO. AKO NPOAYKTLT Ce U3npalua B Apyrv
[bPXABIA MM PETVOHM, € BB3MOXHO [1a HE MOXETE 1 U3NON3BaTe NpUnoxeHneTo Narwal 3a perucTpupaqe Ha NPOAYKTa WM 3a M3BbPLUBAHE Ha
CbOTBETHUTE ONepaLV. TTPENopLUBAME BM [1a 3aKyMMTe NOKANHATa BEpCUs Ha NpoayKTa Narwal T Narwal Ui OT OTOPUUPaHITE AUCTPUEYTOPH Ha
KOMMNaHuATa, 3a ia Ce Bb3Non3saTe OT Hal-A06POTO Ka4eCTBO Ha NPOAYKTa 1 06CNYXBaHeTO.

3a u3BABAHE HA CBMHERNA NPOAYKTUTE Ha Narwal, npoaasany ot Narwal (1 HeiiHuTe OTopuanpany Thprosuy) B KHP, ca npearasHaveny 3a ynotpesa
11 CNIeANPOAaXEEHO OBCMYXBaHE @MHCTBEHO Ha TepUTOpHsTa Ha KHP (38 LIENMTE Ha HACTORWOTO H3KMOUBANKM XOHKOHT, Makao v Taiisak)

1. KpaTko npeacraBsHe Ha NnpoayKTa

1.1 Cbabp)aHue Ha onakoBkaTa

OCHOBHO TSINO

D)

Po6oT * 1
(MpensapuTenHo obopyaeaH ¢
KOHTeHep 3a npax x 11 moayn 3a
crnefieHe npy mveHe x 1)

CamonouvcTBalla 3apsaHa CTaHuma x 1
(BkntouBa ocHOBa 3a nouncTeaHe x 1, pesepeoap 3a
uncTaBoga x 1, pesepsoap 3a MpbCHa Bofa x 1, cuctema
3au3npasBaHe Ha npaxa, CMEHSIEM GUNTbP 3a
nouucTeaHe x 1)

Akcecoapu

3axpaHBalu kaben x 1 CTpaHuyHa YeTka NnpoTve

3annuTaHe x 1
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1.2 KoMnoHeHTH Ha po6oTa

Po60T (M3rnen oTnpen cbe 3aTBOPEH rOpeH Kanak)

ByTOH 3a cTapTupaHe/cnupaHe
PapiapeH ceH3op

ByToH ,BpbliaHe”

MpeneH ceH3op cbe
CTPYKTypupaHa CBET/MHa
CeH30p 3a pb60oBe CbC

CeH30pu 3a YeneH CoMbCbk
CTPYKTypvpaHa CBeTnMHa

Po60T (M3rneq oTnpen c OTBOPEH ropeH Kanak)

F'opeH kanak Ha poboTa

DuNTbp Ha KOHTENHepa
3anpax

Po6oT (M3rnen otoony)

WHdpayepseH ceH3op
npoTVB NafjaHe x 3

CTPEHM‘JHa 4yeTka npoTue
3annutaHe x 1

Tabenka c UMeTo Ha poboTa
(BKNIOUNUTENHO CEpUEH HOMEP)

PornkoBsa 4YeTka npoTvs
3annmTaHe Npu UMKNoHeH
Bb3/]yLUEeH NOTOK * 1

3anl 0 Koneno x 2

Mogayn 3a cneneHe
npy MreHe x 1

OnopHo koneno x 1

YabnxuTen 3a cnefgeHe
npv MyeHe x 1



1.3 KoMnoHeHTU Ha caMonouncTBallaTa 3apsiiHa CTaHUusa

MpenHa yacT Ha caMonouncTBallaTa 3apsaHa CTaHUuMs

Pesepsoap 3a
MpbCHa BoAa

Ipb6 Ha camMonouncTBallaTa 3apsiiHa CTaHLMS

VHTepdelic 3a 3axpaHBaHe 1

Pe3epBoap 3a uncTa Boga

1.4 ByTOHW 1 CBETNIMHHM eDEKTH

ByToHu 3a po6oTa

ByToH Onepauus DyHKLMA
Crapr/cTon CrapTupaHe/nay3a/Bb306HOBsBaHE Ha 3a/1a4a 3a
o KpaTko HaTu1cKaHe HonCTRAME
[bnro HaTUCKaHe 3a 2 cexk BkniousaHe/nsknioysaHe, NpyknioysaHe Ha 3anada
[bnro HaTckaHe 3a 10 cek MpUHYANTENHO U3KNIOYBaHe
HaTuckaHe Tpy nbTu AkTViBUpaHe/neakTVBUpaHe Ha 3ak/io4BaHeTo 3a Aeua
BpbluaHe BpbllaHe Ha po6oTa B CamMonouncTBallaTa 3apsaHa
O KpaTko HaTucKaHe cTaHLma
[bnro HaTuckaHe 3a 15 cek Bb3cTaHOBsABaHe Ha CUCTEMHIS PbpMyep W U3TpUBaHe

Ha BCUYKV NOTPEBUTENCKM AaHHN

CBeTNMHHM MHAMKAUUK Ha po6oTa

CBETIMHHU MHAMKALMK Cratyc

Bano PexwvM Ha 6e3aencTare/Pexmm Ha roTOBHOCT
CuHbO Cratyc Ha 3apavata

YepseHo HewusnpasHocTn

OpaHxeBo CraTyc Ha caBosiBaHe/CTaTyC Ha akTyanusaums

MokasaTenu 3a camonouyncTeawaTa 3apsiaHa CTaHuusa

CBET/IMHHN MHAVKaUWN Cratyc
Uakn. PexuM Ha rotoBHOCT/CylueHe/ leanHbeKkLms B Xoa
V3nbnHsiBa ce 3anava
BuHaru sk,
(nouncTBaHe/KapTorpapupaHe/nouMcTeaHe C Mon/BpbliaHe)
Mwura 6asHo B npouec Ha cagosiBaHe/akTyanuavpaHe
Mura 6bp30 Ipeluka/HeycneluHa Bpb3ka
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2.MoparoToBKa npeau ynoTtpeba

(1) NoaroTseTe akcecoapuTe 3a po6oTa

« N3Banete 3axpaHBalums kaben oT KyTvaTa.
« 3BaneTe CTPaHMUHMTE YETKM 1 ApyruTe akcecoapu
OT pesepBoapa 3a YvCTa Bofia.

(3) OTcTpaHsiBaHe Ha 3alMTHUTE NIEHTU OT
naHa

- MosaurHeTe HacoyBaLLMS CTVKEp Ha ropHUs Kanak,

0TBOpETE ropHUA Kanak Ha poﬁo‘ra noTcTpaHeTe
3aLTHUTE NEeHTU OT NaHa.

- 3aTBOpeTe ropHus Kanak.

(5) HanbnHeTe c uucta Boga

« OTBOpETE Kanaka Ha pe3epBoapa 3a YuCTa Boaa 1 ro
HanbnHeTe C YnCTa Boaa.

- 3aTBOpETE [I06PE Kanaka Ha pe3epsoapa i
nocTaBeTe pesepsoapa 06paTHO B
CaMmonouMCTBaLIaTa 3apsiAHa CTaHLMS.

(2) NMocTaBsiHe Ha cTpaHMYHaTa YeTKa

HaTucHeTe 34paBo CTpaHWYHaTa YeTka B rHe3a0To 3a
Heqd, AOKaTOo YyeTe WpakBaHe, KOeTo Noka3ea, ye e
rnocTaseHa npasuHo.

Henpasino nocTassHe
(4) MosnumoHnpaHe Ha camonouncTBalWaTa
3apsiAHa CTaHums

- Brnouete 3axpaHsalmsa Kaben B 3aaHWA nopT 3a

3axpaHBaHe Ha 3apsiiHaTa CTaHUMA U o CBbpXeTe
KbM eneKTpU4eckn KOHTaKT.

» OcurypeTe pa3cTosiHue oT 45 cM 6e3 ckana npea

NIOKUHI CTaHLMSITa , 38 fla OCUrypU1Te A0CThI Ha Po6OTa.

HanoMHsiHe:
* He Z CTaHums no Ha
TonnuHa.
+ YBepere ce, Ye 3aXpaHBaLIMAT Kaben 1 AOKMHI CTaHLMATa Ca
pea Aa ri1 CBbpXETe KbM

3axpaHsal

(6) MbpBo BKNOUBaHE Ha po6oTa

YBepeTe ce, Ye CTpaH1uHaTa YeTka v kamepaTa ca
06bpHaTV HaBbH. MocTaseTe poboTa B 3apsaHaTa
CcTaHuws. Korato e nocTaseH npasunHo, MHAMKaTopHaTa
namna Ha 3apsaHaTa CTaHUMS Le CBETW HENPeKbCHaToO
B NpoAbMxeHe Ha 3 cekyHaun. Cnep okono 10 cekyHan
POBOTLT L Ce BKMIOUM aBTOMATUUHO.

(7) Cebp3BaHe U HacTpoIBaHe Ha po6oTa
ypes NpUNoXeHUeTo

Waternete npunoxeHneto Narwal u cnepsaiTe
MHCTPYKUMUTE 33 CBbP3BaHE M CUHXPOHM3MPaHe Ha
poBora.

Ha cTpaHuuaTta 3a yCTPOWCTBOTO B MPUIIOXEHMETO
HaTuCHeTe ,HacTporku® > ,YCTPOWCTBO®, cnef KOeTo
3afpbxTe 6yToHa ,PecTapTupaHe Ha poboTa“ 3a 10 cek,
3a [1a BK/MIOUNTE UMK U3KMIOUNTE PEXMMA 33 NeCTEHE Ha
eHeprus.

_PeXuMbT 3a NecTeHe Ha eHeprus e JOCTbMEH camo B
CesepHa AMepyika.

3. N3non3BaHe Ha npoayKTa

Mpeawv ynoTpeba ce ysepeTe, Ye CTe 3aBbpLunan HacTpolKkaTa Ha poboTa 1 KOHOUIypUpaHeTo Ha camonoyvcTBallaTa

3apafHa CTaHUms, KakTo e onucaHo B Pasaen 2.

3.1 OpraHusupaHe Ha AoMallHaTa cpefa

A. OTCTpaHeTe pasxBbp/sHUATE NO NOAa NpeaMeTy,
KaTo Kabenw, napLany, Yexnm, Apexu, KHUrv v Apyrv

Beww.

=

C. 3aTBOpETE BpaTUTE Ha CTaNTe, KOUTO He M3ncKBaT
nouvcTBaHe. Manon3agaiite Guanieckun nperpaon, 3a na
ronpeunTe Ha poboTa Aa Biese BbB BICOKM 30HM U
30HM C H1CKa NPOXOANMOCT.

E. M36sareaiiTe na ctonTe To4HO Npea poboTa, 61130 Ao
nparoBe Unk B TECHW KOPUAOPK MO BpeMe Ha
NOYNCTBAHETO, 3a /1a HE Ce MPOMYCHAT HAKOM MecTa.

B. OTBOpETE BpPaTUTE KbM NOMELLEHWATA, KOUTO Lie Ce
NOYMCTBAT, M MpemecTeTe MebenuTe Taka, ye Aa ce
0cBO6OAV MaKCHMaNHO NPOCTPAHCTBO Ha noaa.

D. Po60TbT MOXeE ia NPeoaonsBa Nparose Ha eaHO
HWBO C BMCOYMHa A0 20 MM. Mpy Nparose C B1UCOUMHa
Han 20 MM penopbyBame fja M3nonssarte pamnara 3a
nparose Narwal (npogasa ce oTaenHo), 3a aa
yNecHUTe Npem1HaBaHeTo Npes NpensTCTBUS.



3.2Cb3paBaHe Ha KapTa

IMpenv NbpBOTO NOUMCTBAHE MOXeTe Aa CTapT1paTe KapTorpadupaHeTo, kaTo: KaxeTe rnacosaTa komaHaa ,3amnouHm
KapTorpaupaHe”, HaT1cHeTe ,3anouH kKapTorpadupaHe" B MPUNOXEHUETO Uk HaTUCHETE pd KPaTKo GyTOHa
.CTapT/CTon" Ha po60Ta (KOeTO aBTOMATUUHO LLe 3ae/ICTBa KapTorpadupaHeTo 1 NOUMCTBAHE CNefl Hero).

Mpeana3sHu Mepkn
1.Cnea kaTo kapTorpadvpaHeTo NpuUKoYM, MoXeTe fia pefakTvpaTe v ynpasnssaTe kapTaTa B NpUIOXeHNeTo,

Hanpumep fa 3afafeTe HeAOCTbMHN 30H UNK Aa Cb3[aaeTe A0NbIHUTENHM KapTy 3a XUvLlia Ha noBeye OT eanH eTax.

2. He npeMecTBalTe camornoYvcTBallaTa 3apsiaHa CTaHuLms cnef kapTorpadupaHeTo, Tbit KaTo ToBa Lue U3nckea
MOBTOPHO KapTorpadupaHe. Ao 6baie NpemMecTeHa MacuBHa Meber, ce Nperopbysa Aa Ce Hanpasy HOBO
kapTorpadupaHe.

3.3 MouncTtBaHe

Mpeav na 3anoyHeTe NouncTBaHe, ce yBepeTe, Ye baTepuaTa Ha poboTa e AoCTaTbyHO 3apeeHa. MoxeTe na
nposepuTe 3apsa Ha 6aTepusaTa B NPUNOXEHUETO.

M360p Ha pexuM Ha nouncTBaHe

Po60TbT NoAAbpXa YeTUpK pexmma Ha nouncTeaHe: CaMo NpaxoCcMyyeHe, CaMo MUEHE, MPaxOCMyYeHe U MUeHe
©[IHOBPEMEHHO, MbPBO NPaxoCMyYeHe U M1eHe Cnefl ToBa. B NpunoxeH1eTo MoxeTe fla NepcoHanuanpaTe BCeku
PexmM, kaTo HacTpouTe 6pos Ha LMKNNTE Ha NOYMCTBAHE, CUNaTa Ha 3aCMyKBaHe, HUBOTO Ha BNaXHOCT Ha Mona v ip

AxTuBupaHe Ha Freo Mind

Freo Mind e nHTenunreHTHa dyHKUMA 3a nouncTeaHe. Korato Tasu GyHKUMS e akTuBMpaHa, TS aBTOMaTUYHO ONTUMMU3Mpa
napaMeTpuTe 3a NoUNCTBaHE, KOETO eNMMUHIPAa HEOBXOAMMOCTTA OT PbYHM HACTPOIKN.

MoxeTe na usbepeTe nanu fa akTuemMpaTte Freo Mind npu cTapTupaHe Ha 3ajiaya 3a NoYMCTBaHE B MPUOXEHNETO.

CTtapTupaHe Ha 3aaaya 3a nouncTBaHe

MoxeTe fa 3anoyHeTe NoYMCTBAHETO YPE3 NPUIOXEHNETO UMK NO CNEAHNS HauMH:

« HatucHeTe 3a kpaTtko 6yToHa (1) CtapT/CTon Ha po6oTa. Mo noapaséupaqe poboThT Lie CTapTVpa B pexum ,Camo
npaxocmydeHe”.

3abenexka: B NpuioxeHNeTo MOXeTe Aa HaCTPOWTe pexyMa Ha NoYMCcTBaHe 1 Apyrv napamMeTpu.
He nokocsaiiTe Moflyna ¢ Mona OTCTpaHu, 1okaTo poboTbT paboTu.

CnnpaHe/Bb306HOBsABaHe Ha 3ajava

CI'IpeTe VN1 Bb306HOBETE NOYMCTBAHETO Ype3 NpUNoOXeHNeTO 1nu No CNeAHNA HauuH:
« HaTucHeTe 3a kpaTko 6yToHa (1) CTapT/CTon Ha po6oTa.

W3npa3saHe Ha npaxa OT caMonoYMcTBallaTa 3apaaHa CTaHumsa

Cnen KaTo 3anoYyHe 3afjava 3a npaxocMyyeHe, CaMonoYncTeallaTa 3apsigHa CTaHUUs aBTOMaTUYHO NpexBbpns
OTnagbLvMTe OT pe3epeoapa 3a npax Ha po6oTa B N/MKa 3a npax Ha CTaHUMSTa.

MoxeTe cbllo Taka PbYHO Aa CTapTMpaTe U3Npa3sBaHeTo Ha Npaxa B MPpUNoXeHeTo.

WU3npassaHe Ha npaxa OT camornouy1cTBallaTa 3apsHa CTaHums

Cnep kaTo 3anoyHe 3agava 3a npaxocMmy4yeHe, camonoyncTBallaTa 3apaaHa CTaHUuMa aBTOMaTUYHO Npexsbps
oTnaabuuTe OT pe3epsBoapa 3a npax Ha p060'ra B NNWKa 3a Npax Ha CTaHuusaTa.

MoxeTe CblLO Taka pbyYHO [ja CTapTpaTe M3npa3BaHeTo Ha Npaxa B MPUIOXEHNEeTo.
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W3nupaHe Ha Mona
AKO Ca NnaH1paH1 HAKOMKO LMKba Ha MOYMCTBaHE C MOM WAV NNOLITa 3@ MOYUCTBAHE € roNama, pO6oTbT aBTOMaTUYHO
Lie ce BbpHe KbM 3apsiaHaTa CTaHLMs, 3a ia U3M1e Mona no BpeMe Ha 3afiadaTa.

LIMKbNBT Ha NOYMCTBAHE W YeCcToTaTa Ha M3nupaHe Ha Mona MoraT Aa Ce HaCTPOST B MPUNOXEHMETO Npeam CTapTupaHe
Ha 3afayaTa. Tean HaCTPOVKM He MoraT Aa 6baaT NPOMEHeH, Cef KaTo NOYNCTBaHETO e 3anoyHano. MoxeTe Cbllo
Taka pb4HO fla CTapTMpaTe W/KbA 3@ U3NMPaHe Ha Momna Ypes NPUIoXEeHNeTo.

3abenexka: He abpnaitTe po6oTa Hacuna no Bpeme Ha aBTOMaTUYHOTO M3MVBaHE Ha MOMa, Tbi KaTo TOBa MOXe f1a
MOBPEAV KOMIMOHEHTUTE.

Kpait Ha 3apavaTa

Cnen npyknioysaHe Ha paboTa po60oTbT aBTOMaTUUYHO Ce BPblUa B CaMONoumMcTBallaTa 3apsaHa cTaHums. B
NPUIOXEHNETO Ce Nony4aBa AoKNaA 3a NOYMCTBaHETO.

MoxeTe CblUO Taka Aa NpekpaTu1Te 3aaavyaTa pbyHO Ypes NPUNOXEHUETO UK KaTo:

+ HaTucHeTe 3a kpaTko 6yToHa 3a BpbliaHe () ;

« HaTucHeTe 1 3apbpxuTe 6yToHa 3a cTapTupaHe/cnupare () B npoabnxeHue Ha 2 cek.

W3cywasaHe

CneanocneHys UWKbI Ha MoOYMCTBaHe pOBOTHLT LLE Ce BbPHE B CaMOMOYMCTBallaTa 3apsaHa CTaHums, 3a ia u3nepe 1
M3CyLIM MONa, KaKTO 1 Aa N3CYLLIM KOHTENHepa 3a npax.

Hac‘rpohkwre 3au3CyllaBaHe MoraT Aa Cce NnepCcoHann3vpaT B NPUNOXEHNETO, a CbLLO Taka MOXeTe PbYHO Aa
CTapTupaTe uMKb/ Ha U3CyllaBaHe.

3.4 NopapbXKa Ha KOMMNOHEHTUTE

B npunoxeH1eTo MoxeTe fa BuanTe MHpopmaLma 3a NoaapbXKaTa Ha KOMIOHEHTUTE, BKOYATENHO
MPOAL/IXUTENHOCT Ha eKcnnoaTauus, nHTepeani 3a noaApbxXKa U MHCTPYKLMK 3a NOAMAHE 3@ BCEKM KOMMOHEHT.

3.5 [lonbnHUTENHN PyHKUUMN

PaswmnpeHn pyHKLmn

Ypes NpunoxeHMeTo MoXeTe fia HayumTe Kak [ja M3Mnon3saTe MHTENUMeHTHUA aCUCTEHT.

CneumanHu pyHKuMm

Mo Bpeme Ha NoYNCTBAHETO POBOTLT M3BbPLIBA CAMOMNOYMCTBAHE Ha MOMa B PEanHO BPEME 1 akTUBHO pasnnuTa
KOCMUTE OT CTpaHW4HaTa yeTka.

DyHKUMK 332 yNOo6CTBO

B Np1noxeH1eTo MoXeTe 1a HAaCTPOWTE 30HM, B KOMTO [1a HE CE BNM3a, 3aK/ioyBaHe 3a feLia, Pexum ,He 6e3nokoin” n
pexum ,bes cTbnana® (3a no-A06po NPeofoNsBaHe Ha NPensTCTBNS).

3.6 NMoTpe6buTencko pbKOBOACTBO

B npunoxeHneTo umate 4oCTbMN A0 I'IDTpSﬁVITEl'ICKOTO PbKOBOACTBO, BKNIOYBALLO BMAEOYpPOUU, eNeKTPOHHOTO
I'IOTpeGMTeI'ICKO PbKOBO/CTBO, YECTO 3a[1aBaHu BbMPOCK 1 CbBETM 3a OTCTPaHABaHe Ha NpobnemMu.



4. MNapameTpu

4.1 TexHNYECKU XapaKTepPUCTUKH

Po6oT (YJCCO041)

MHorogyHKLUMOHaNnHa AOKUHT cTaHums (YJCBO4T)

BeaxwuyHa Bpb3ka: 2,4 GHz/ Wi-Fi

HOMMHaNHK BXOAHM napameTpu (3apexaaHe):
8-17,8V=, 0,2-3.8A

HomwHanHa BxofHa MolwHocT: AC 220-240 V~, 50-60 Hz

AC 100-127 V~, 50-60 Hz
(OemcTBuTenHaTa HOMVMHaMHa BXOAHA MOLLHOCT € MoCcoYeHa Ha
TabenkaTta C TeXHUYECKUTE AaHHM Ha NPOAYKTa.)

HoMuHanHa mowHocT: 65 W (Makc.)

HomuHanHu naxoaHv napameTpu: 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

HomwuHanHo HanpexeHwe (paboTHO): 14,4 V=
(nuTueBo-ioHHa 6aTepus, =4900 mAh)

3apexaaHeTo oTHeMa OKono 3 yaca npu
HOpMarnHa TemMnepaTypa Ha okonHaTa cpeaa

Wi-Fi

Mpotokon: IEEE 80211a/b/g/n/ax

HomuHanHa MoLHoCT
3apexpaHe: 65 W
CbbupaHe Ha npax: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)

360-450 W (100-127 V~, 50-60 Hz)
MacywasaHe: 85 W
(3abenexka: HoMWHanNHaTa MOLLHOCT Ha M3CyLuaBaHe ce
0OTHaCs 10 MOLIHOCTTa Ha U3CYLIABaHE Ha NOANOXKUTE 32 MOM
npu paGoTa Ha Nb/Ha MOLLHOCT.)

O6xBaT Ha YecToTaTa 1 Makc. MowHoCT Ha
npenasatens:
2400~2483,5 MHz /EIRP=20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

MpoTokon: BLE 5.4

Mpotokon: BLE 5.0

O6xBaT Ha YecToTaTa: 2402-2480MHz

O6xBaT Ha YecToTaTa: 2402-2480MHz

Makc. MoLHOCT Ha npegasaTens (EIRP): <10dBm)|

Makc. MOWHOCT Ha npenasaTens (EIRP): <10dBm

BaTtepusi (po6oT)

Bpoit 6aTepuy B onakoskaTa:

16p.

Tun 6atepus:

AKyMynaTopHa NMTMeBo-MoHHa 6atepus

HoMmuHanHo HanpesxeHue:

14,4V=

Bpoit 6aTepuiiHn eneMeHTV B pamMKnTe Ha einH
nakeT Ha 6aTepus:

86p.

HoMuHaneH kanaunTeT, HoM1HanHa eHeprms:

4900 mAh, 70,56 Wh
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Disponueshméria dhe pajtueshméria rajonale

Nisur nga konsideratat pér pérvojén e pérdoruesit dhe kérkesat pérkatése ligjore dhe té pajtueshmérisé, produktet Narwal gé shiten normalisht nga
Narwal (dhe shitésit e tij téautorizuar) jané té disponueshme vetém pér pérdorim dhe mbéshtetje té shérbimit pas shitjes né shtetin ose rajonin ku
jané shitur fillimisht. Nése njé produkt dérgohet né shtete ose rajone té tjera, mund té& mos jeni né gjendje té pérdorni aplikacionin Narwal pér té giftuar
produktin ose pér t& kryer veprimet pérkatése. Ne rekomandojmé qé té blini versionin lokal t& produktit Narwal nga Narwal ose shitésit e tij t&
autorizuar pér t& marré pérvojén mé té miré té pérdorimit dhe té shérbimit té produktit.

Pér t& shmangur dyshimet, produktet Narwal t& shitura nga Narwal (dhe shitésit e tij t& autorizuar) né Republikén Popullore té Kinés jané t&
disponueshme vetém pér pérdorim dhe mbéshtetje té shérbimit pas shitjes néRepublikén Popullore té Kinés (pér kété géllim, duke pérjashtuar Hong
Kongun, Makaon dhe Tajvanin)

1. Pérmbledhje e produktit
1.1 Pérmbajtjet e paketimit

Trupi kryesor

Stacioni i karikimit me vetépastrim x 1
(Pérfshiré bazén e pastrimit x 1, rezervuarin e ujit té
pastér x 1, rezervuarin e ujit té ndotur x 1, sistemin e

zbrazjes sé pluhurit, filtrin e pastrimit té
zévendésueshém x 1)

Robotix1
(I parainstaluar me kontenierin e
pluhurit x 1 dhemodulin e leckés sé
pastrimit x 1)

Aksesorét

Kablloja e rrymés x 1 Furgé anésore kundér ngatérrimit x 1
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1.2 Komponentét e robotit
Roboti (Pamja e pérparme me kapakun e sipérm té mbyllur)

Butoni Nis/Ndalo

Sensori radar

Butoni i kthimit

Sensori i pérparmé me
drité té strukturuar
Sensori anésor me drité té

Sensorii pérplasjes ballore
strukturuar perplas

Roboti (Pamja e pérparme me kapakun e sipérm té hapur)

D

Kapaku i sipérm i robotit

Filtri i kontenierit té pluhurit

Roboti (Pamja nga poshté)

Sensoriinfra té kuge
kundér rénies x 3

Pllaka e emrit té robotit
(Pérfshiré nr. serial)

Furgé anésore kundér ngatérrimit x 1

Furgé cilindrike me rrymé ajri

ciklon kundér ngatérrimit x 1 Rroté lévizése x 2

Moduliileckés sé pastrimit x 1

Rroté rrotulluese x 1

Zgjatimi i leckés sé pastrimit x 1



1.3 Komponentét e stacionit té karikimit me vetépastrim

Pjesa e pérparme e stacionit té karikimit me vetépastrim

Rezervuarii ujit té& pastér

Rezervuari i ujit té& ndotur

Filtér pastrimii
zévendésueshém

Baza e pastrimit

Pjesa e pasme e stacionit té karikimit me vetépastrim

Ndérfagja e rrymés 1
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1.4 Butonat dhe efektet e drités

Butonat e robotit

Buton Veprimi Funksion
Nis/:’\da\o Shtypni shkurt Nisni/pezulloni/rifilloni detyrén e pastrimit
° Shtypni gjaté pér 2 sekonda Ndizni/fikni; pérfundoni detyrén

Shtypni gjaté pér 10 sekonda Fikje e detyruar
Shtypni triheré Aktivizoni/gaktivizoni bllokimin pér fémijét

Kt”ﬂ‘ Shtypni shkurt Khejeni robotin né stacionin e karikimit me vetépastrim
Shtypni gjaté pér 15 sekonda Rivendosni firmuerin e sistemit dhe fshini té gjitha té

dhénat e pérdoruesit

Efektet e treguesve té robotit

Efektet e drités Statusi

E bardhé Statusii papuné/Modaliteti né pritje

Blu Statusii detyrés

E kuge Anomali

Portokalli Statusii giftimit/Statusi i pérditésimit

Treguesit e stacionit té karikimit me vetépastrim
Efektet e drités Statusi

Fikur Né pritje/Tharje/Dezinfektim né proces

Gjithmoné ndezur Detyré né proces (pastrim/hartézim/pastrim me lecké/kthim)

Pulson ngadalé Ciftimi/Pérditésimi né proces

Pulson shpejt Gabim/Lidhja déshtoi



2. Pérgatitja pérpara pérdorimit

(1) Pérgatitni aksesorét e robotit (2) Instalimi i furgés anésore

Shtypeni fort furgén anésore né folené e saj derisa té
dégjoni njé "klikim', gjé qé tregon njé instalim té sigurt.

« Higni kabllon e rrymés nga paketimi.
« Higni furgat anésore dhe aksesorét e tjeré nga
rezervuari i ujit té pastér.

Nuk éshté instaluar sic duhet
(4) Pozicionimi i stacionit té karikimit me
vetépastrim

(3) Higni shiritat mbrojtés prej shkume

« Ngrini ngjitésen udhézuese té kapakut té sipérm,
hapni kapakun e sipérm té robotit dhe higni shiritat
mbrojtés prej shkume.

« MbylIni kapakun e sipérm

« Futni kabllon e rrymés né portén e pasme té rrymés té
stacionit t& karikimit dhe lidheni até me njé prizé elektrike.

- Sigurohuni gé té keté njé hapésiré té liré prej 0.45m
pa ndonjé rénie t& mprehté pérpara stacionit té
karikimit, pér té lejuar hyrjen e robotit.

Kujtesé:

* Mos e vendosni stacionin e karikimit prané
burimeve té nxehtésisé.

« Sigurohuni qé kablloja e rrymés dhe stacioni té jené
instaluar si¢ duhet pérpara se t'i lidhni me rrymén.

(5) Mbushja me ujé té pastér (6) Ndezja e robotit pér heré té paré

« Hapni shulin e rezervuarit té ujit té pastér dne
mbusheni até me ujé té pastér.

Sigurohuni gé furga anésore dhe kamera té jené té
drejtuara nga jashté. Shtyjeni robotin né stacionin e
karikimit. Kur té jeté rreshtuar sakté, drita treguese e
stacionit té karikimit do té géndrojé e ndezur
plotésisht pér 3 s. Pas rreth 10 sekondave, roboti do té
ndizet automatikisht.

« MbylIni miré kapakun e rezervuarit dhe vendoseni
rezervuarin pérséri né stacionin e karikimit me
vetépastrim. P

(7) Lidhni dhe giftoni robotin pérmes
aplikacionit

Shkarkoni aplikacionin Narwal dhe ndigni udhézimet pér
lidhjen dhe giftimin e robotit.

Shénim: Né fagen e pajisjes né aplikacion, trokitni te
"Cilésimet" > "Pajisja" dhe mé pas shtypni e mbani shtypur
“Rifillo robotin" pér 10 s pér té aktivizuar/gaktivizuar
modalitetin e kursimit té energjisé.

_Modaliteti i kursimit t& energjisé éshté i disponueshém
vetémné Amerikén e Veriut.

3. Pérdorimi i produktit

Pérpara pérdorimit, sigurohuni gé té keni pérfunduar konfigurimin e robotit dhe stacionit té karikimit me vetépastrim
si¢ pérshkruhet né Seksionin 2.

3.10rganizimi i ambientit té shtépisé

A.Higni sendet e lira nga dyshemeja, si kabllot, leckat,
papucet, rrobat, librat dhe rrémimet e tjera.

[
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B. Hapni dyert e zonave qé do té pastrohen dhe
rregulloni mobiliet pér t& maksimizuar hapésirén e
aksesueshme té dyshemesé.

C. Mbylini dyert e dhomave gé nuk kérkojné pastrim.
Pérdorni pengesa fizike pér té parandaluar hyriene
robotit né zona té larta ose me hapésiré té ulét.

D. Roboti mund té kapércejé pragje me njé hap deriné
20 mm lartési. Pér pragjet qé kalojné 20 mm, ne
rekomandojmé pérdorimin e rampés sé pragut Narwal
(shitet vegmas) pér té ndihmuar né kapércimin e
pengesave.

E. Shmangni géndrimin direkt pérpara robotit, prané
pragjeve ose né korridore té ngushta gjaté pastrimit pér
té parandaluar anashkalimin e vendeve.



3.2 Krijimi i hartés

Pérpara pastrimit té paré, mund té nisni hartézimin duke: Théné komandén zanore “Nis hartézimin", ose duke shtypur
“Nis hartézimin" né aplikacion, ose duke shtypur shkurt butonin Nis/Ndalo té robotit (gjé qé do té aktivizojé
automatikisht hartézimin e ndjekur nga pastrimi).

Masat paraprake

1. Pasi té pérfundojé hartézimi, mund ta modifikoni dhe ta menaxhoni hartén né aplikacion, si p.sh. t& caktoni zona ku
nuk mund té hyhet, ose té krijoni harta dytésore pér shtépi me shumé kate

2. Mos e lévizni stacionin e karikimit me vetépastrim pasi té keté pérfunduar hartézimi, pasi kjo do té kérkojé rihartézim
Nése jané zhvendosur mobilie té médha, rekomandohet rihartézimi.

3.3 Pastrimi

Sigurohuni gé roboti té keté bateri mjaftueshém pérpara se té nisni njé detyré pastrimi. Niveli i baterisé mund té
kontrollohet né aplikacion.

Zgjidhni modalitetin e pastrimit

Roboti mbéshtet katér modalitete pastrimi: Vetém fshirje me korrent, Vetém pastrim me lecké, Fshirje me korrent dhe
pastrim me lecké njékohésisht, Fshirje me korrent né fillim, pastaj pastrim me lecké. Né aplikacion, mund té
personalizoni gdo modalitet duke rregulluar numrin e kalimeve té pastrimit, fuginé e thithjes, nivelin e lagéshtisé sé
leckés etj

Aktivizoni Freo Mind

Freo Mind éshté njé funksion inteligjent pastrimi. Kur aktivizohet, ai optimizon automatikisht parametrat e pastrimit,
duke eliminuar nevojén pér rregullime manuale.

Mund té zgjidhni té aktivizoni Freo Mind kur nisni njé detyré pastrimi né aplikacion.

Nisni njé detyré pastrimi

Mund té nisni pastrimin pérmes aplikacionit ose duke:

« Shtypur shkurt butonin () Nis/Ndalo né robot. Si parazgjedhje, roboti do té nisé né modalitetin "Vetém fshirje me
korrent”.

Shénim: Mund té rregulloni modalitetin dhe parametrat e pastrimit né aplikacion.
Mos prekni anét e modulit té leckés sé pastrimit ndérsa roboti éshté né puné.

Pezulloni/Rifilloni detyrén

Pezulloni ose rifilloni pastrimin pérmes aplikacionit ose duke:

« Shtypur shkurt butonin (1) Nis/Ndalo né robot.

Zbrazja e pluhurit e stacionit té karikimit me vetépastrim

Pasi té keté nisur njé detyré fshirjeje me korrent, stacioni i karikimit me vetépastrim transferon automatikisht
mbeturinat nga kontenieri i pluhurit té robotit né gesen e pluhurit té stacionit té karikimit.

Gjithashtu, mund té aktivizoni manualisht zbrazjen e pluhurit pérmes aplikacionit.

Zbrazja e pluhurit e stacionit té karikimit me vetépastrim

Pasi té keté nisur njé detyré fshirjeje me korrent, stacioni i karikimit me vetépastrim transferon automatikisht
mbeturinat nga kontenierii pluhurit té robotit né gesen e pluhurit té stacionit té karikimit.

Gjithashtu, mund té aktivizoni manualisht zbrazjen e pluhurit pérmes aplikacionit.

Larja e leckés sé pastrimit

Nése jané planifikuar disa kalime pastrimi me lecké ose nése zona e pastrimit €shté e madhe, roboti do té kthehet
automatikisht né stacionin e karikimit pér té laré leckén e tij gjaté detyrés.

Cikli i pastrimit me lecké dhe frekuenca e larjes sé leckés mund té rregullohen né aplikacion pérpara se té nisé detyra.
Kéto cilésime nuk mund té ndryshohen pasi té keté nisur pastrimi. Gjithashtu, mund té aktivizoni manualisht njé cikél
té larjes sé leckés pérmes aplikacionit.

Shénim: Mos e térhigni robotin me forcé jashté gjaté larjes automatike té leckés, pasi kjo mund té démtojé
komponentét.

Pérfundimi i detyrés

Pas pérfundimit, roboti kthehet automatikisht né stacionin e karikimit me vetépastrim. Njé raport pastrimi éshté i
disponueshém né aplikacion

Gjithashtu, mund ta pérfundoni manualisht detyrén pérmes aplikacionit ose duke:
« Shtypur shkurt () butonin e kthimit;

- Shtypur gjaté butonin () Nis/Ndalo pér 2's.

Tharja

Pas kalimit té fundit té pastrimit me lecké, roboti kthehet né stacionin e karikimit me vetépastrim pér té laré dhe tharé
leckén, si dhe pér té tharé kontenierin e pluhurit.

Cilésimet e tharjes mund té personalizohen né aplikacion, dhe gjithashtu mund té nisni manualisht njé detyré tharjeje.

3.4 Mirémbaijtja e komponentéve

Né aplikacion mund té shikoni informacionin mbi mirémbajtjen e komponentéve, duke pérfshiré kohézgjatjen e
pérdorimit, intervalet e mirémbajtjes dhe udhézimet e zévendésimit pér gdo komponent.

3.5 Vegorité shtesé

Vegcorité e pérparuara

Mund té& mésoni se si té pérdorni asistentin inteligjent pérmes aplikacionit.

Vegorité speciale

Gjaté pastrimit, roboti kryen vetépastrim né kohé reale té leckés dhe zgjidh né ményré aktive flokét nga furga anésore.

Funksionet komode

Né aplikacion, mund té konfiguroni zonat ku nuk lejohet hyrja, bllokimin pér fémijét, modalitetin "mos shqetéso" dhe
modalitetin pa shkallé (duke pérmirésuar performancén e kapércimit té pengesave).

3.6 Udhézuesi i pérdoruesit

Mund té aksesoni udhézuesin e pérdoruesit né aplikacion, duke pérfshiré videot udhézuese, manualin digjital té
pérdorimit, pyetjet e shpeshta (FAQ) dhe zgjidhjen e problemeve.



4. Parametrat

4.1 Specifikimet

Robot(YJCCO41)

Stacioni shuméfunksional (YJCB041)

Lidhja pa tel: 2.4 GHz/ Wi-Fi

Hyrja nominale (karikimi): 8-17.8 V=

Hyrja nominale: AC 220-240 V~, 50-60 Hz

AC100-127 V~, 50-60 Hz
(Hyrja nominale aktuale bazohet né informacionin e pllakés sé&
emrit té produktit.)

Fugia nominale: 65 W (Maks.)

Dalja nominale: 8-17.8 V=,0.2-3.8 A

Tensioni nominal (i punés): 14.4V=
(bateri me jone litiumi, 24900 mAh)

Karikimi zgjat rreth 3 oré né temperaturé
normale ambienti

Wi-Fi

Protokolli: [EEE 80211a/b/g/n/ax

Fugia nominale:
Karikimi: 65 W
Mbledhja e pluhurit: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)

360-450 W (100-127 V~, 50-60 Hz)
Tharja: 85 W
(Shénim: Fugia nominale e tharjes i referohet fuqisé sé tharjes
sé leckave té pastrimit né fuqi té ploté.)

Gama e frekuencés dhe fugia maks. Fugia e
transmetuesit:
2400~2483.5MHz / EIRP <20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protokolli: BLE 5.4

Protokolli: BLE 5.0

Gama e frekuencés: 2402-2480 MHz

Gama e frekuencés: 2402-2480 MHz

Fugia maksimale e transmetuesit (EIRP): =10dBm

Fugia maksimale e transmetuesit (EIRP): =10dBm

Bateria (Roboti)

Sasia e paketave té baterisé pér paketim:

1copé

Lloji i baterisé:

Bateri Li-ion e rikarikueshme

Tensioni nominal:

14.4V=

Sasia e qelizave té baterisé pér paketé baterie:

8copé

Kapaciteti nominal, energjia nominale:

4900 mAh, 70.56 Wh
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Na podiagi upostevanja uporabniskih izkugenj in relevantnin pravnin zahtev in zahtev o skladnosti so izdelki znamke Narwal, ki jih obicajno prodaja
druzba Narwal (in njeni pooblaséeniprodajalci) na voljo le za uporabo in poprodajno podporo v drzavi ali regiji, kjer se prvotno prodajajo. Ce je izdelek
poslan v katere kol druge drzave ali regije, uporabniki morda ne bodo mogli uporabljati aplikacije Narwal za povezavo z izdelkom ali izvajanje razliénin
opravil. Uporabnikom priporoamo, da kupijo lokalno razlicico izdelka Narwal od druzbe Narwal ali njenih ih pr dasi

najbolj$o izkudnjo uporabe in vzdrzevanja izdelka.

in j

Vizogib vsakrsnemu dvomu velja, da so izdelki znamke Narwal, ki jin na Kitajskem prodaja druzba Narwal (ali njeni pooblaséeni prodajalci), na voljo za
uporabo in poprodajno podporo le na Kitajskem (v tem primeru to ne vkljuéuje Hongkonga, Macaa in Tajvana)

1. Hiter pregled izdelka

1.1Vsebina embalaze

Glavni del

xrobot

x postaja za polnjenje s samociscenjem
(vkljuCuje: 1x postaja za CisCenje, 1x rezervoar za Cisto
vodo, 1x rezervoar za umazano vodo, sistem za
odstranitev prahu, 1x zamenljivi filter za ¢is¢enje)

(1x predhodno namescen kos za prah
in 1x modul vodila za pomivanje)

Dodatki

x stranska krtaca z zaScito
pred vozlanjem

1x kabel za napajanje

m

1.2 Komponente robota

Robot (pogled od spredaj z zaprtim zgornjim pokrovom)

Gumb Start / stop
Radarski senzor

Gumb za vrnitev

Strukturiran svetlobni senzor
za sprednjo stran
Strukturiran svetlobni

Senzor za preprecevanje
senzor za robove

trkov na sprednji strani

Robot (pogled od spredaj z odprtim zgornjim pokrovom)

Zgorniji pokrov robota

Filter za ko$ za prah

Robot (pogled od spodaj)

3xinfrardeci senzor za
preprecevanje padcev

x stranska krtaca z zascito
pred vozlanjem

x valjasta krtaca s funkcijo
kroZenja zraka in funkcijo
preprecevanja vozlanja

Oznaka z imenom robota
(vkljuéno s serijsko Stevilko)

2x pogonsko kolesce

Ixmodul vodila za pomivanje

Ix vrtljivo kolesce

1x vodilo za podaljSek
blazinice za pomivanje



1.3 Komponente postaje za polnjenje s samociséenjem

Sprednja stran postaje za polnjenje s samocis¢enjem

Rezervoar za ¢isto vodo

Rezervoar za umazano vodo

Zamenljiv
Cistilni filter

Ciggenje postaje

Zadnja stran postaje za polnjenje s samocis¢enjem

Vmesnik za napajanje 1
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1.4 Gumbi in svetlobni u€inki

Gumbi robota

Gumb Delovanje Funkcija
Start / stop Kratki pritisk Zacetek / zacasna ustavitev / nadaljevanje opravila
+ cisCenja
O

Dolgi pritiskza 2 s Vklop / izklop, zakljucek opravila
Dolgi pritisk za 10 s Prisilni izklop
Trojni pritisk Omogoci / onemogoci otrosko varnostno klju¢avnico

Vrnitev Kratki pritisk Robot naj se vrne na postajo za polnjenje s samogiscenjem
Dolgi pritiskza15's Ponastavi vdelano strojno opremo sistema in izbrisi

vse uporabniske podatke

Ucinki indikatorja robota

Svetlobni uéinki Stanje

Bela Stanje delovanja / Nacin stanja pripravljenosti
Modra Stanje opravila

Rdeca Neobicajnosti

Oranzna Stanje seznanjanja / Stanje posodabljanja

Indikatorji postaje za polnjenje s samocis¢enjem

Svetlobni uéinki Stanje

Izklop Stanje pripravljenosti / Susenje / RazkuZevanje v teku
Opravilo v teku (€is¢enje / izrisovanje zemljevida / pomivanje /

Vedno vklopljeno vracanje)

Pocasno utripanje Seznanjanje / Posodabljanje v teku

Hitro utripanje Napaka / Vzpostavitev povezave ni uspela



2. Priprava pred uporabo

(1) Priprava dodatkov za robota

- Iz embalaze vzemite napajalni kabel

« Iz posode za Cisto vodo odstranite stranske krtace in

druge dodatke.

(3) Odstranite zas¢&itne trakove iz pene.

- Dvignite nalepko z vodilom na zgornjem pokrovu
robota, dvignite zgornji pokrov robota in odstranite
za$citne penaste trakove.

« Zaprite zgornji pokrov.

(5) Napolnite s &isto vodo

« Odprite zapah rezervoarja za ¢isto vodo in ga
napolnite s ¢isto vodo.

« Previdno zaprite pokrov rezervoarja in rezervoar
namestite nazaj v postajo za polnjenje s
samociscenjem. P

(2) Namestite stransko krtaco.

Mo¢no pritisnite stransko krtaco v predel, dokler ne
zaslisite »klika«, kikaze, da je varno namescéen

> Ustrezno names$éeno
D) ) Zvok »klike

Niustrezno names$ceno

(4) Namestitev postaje za polnjenje s

samocisc¢enjem

« Vstavite napajalni kabel v vti¢nico na zadnji strani
polnilne postaje, da jo prikljucite na napajanje.

« Pred polnilno postajo zagotovite 0,45 m prostora brez
ovir, da bo robot lahko dostopal do nje.

Opomnik:

« Postaje za polnjenje ne postavite v bliZino toplotnih virov.

« Predenrobota jucite na janje, se prepricajte, da sta

napajalni kabel in postaja pravilno namescena.

=

(6) Prvi vklop robota

Poskrbite, da sta stranska krtaca in kamera usmerjeni
navzven. Robota potisnite v postajo za polnjenje. Ko je
robot ustrezno namescen, bo indikatorska lucka
postaje za polnjenje svetila 3 sekunde. Po priblizno 10
sekundah se bo robot samodejno zagnal.
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(7) Povetzite in priklopite robota prek
aplikacije

Prenesite aplikacijo Narwal in sledite navodilom za
povezovanije in priklop robota.

Opomba: Na strani z aplikacijo naprave se dotaknite
»Nastavitve« > »Naprava« in nato za 10 s pridrzite
moznost »Ponovno zaZeni robota«, da vklopite ali
izklopite nacin var¢evanja z energijo.

_Nacin var¢evanja z energijo je na voljo samo v Severni
Ameriki.

3. Uporaba izdelka

Pred uporabo se prepricajte, da ste dokoncali namestitev robota in konfiguracijo postaje za polnjenje s samociscenjem,

kot je opisano v razdelku 2.

3.1 Organizirajte domace okolje

A. Stal odstranite premicne predmete, kot so kabli,
krpe, copati, oblacila, knjige, in navlako.

[

=)

C. Zaprite vrata prostorov, kjer ¢iS¢enje ni potrebno.
Uporabite fizi¢ne pregrade, da preprecite robotu, da
vstopa na dvignjena obmocja ali obmogja niZje visine.

E. Med ¢iS¢enjem se izogibajte stanju neposredno pred
robotom, v bliZini pragov ali na ozkih hodnikih ter s tem
preprecite, da bi robot med ¢is¢enjem izpustil kak
predel.

B. Odprite vrata do obmocij, ki jih je treba ocistiti, in
prerazporedite pohistvo, da zagotovite najvecjo
dostopno pot za ¢is¢enje

D. Robot lahko premaga pragove v visini ene stopnice,
in sicer visoke do 20 mm. Za pragove, katerih visina
presega 20 mm, priporo¢amo uporabo klan¢ine za
premagovanje pragov Narwal (na voljo v lo&eni
prodaiji), ki pomaga pri premagovanju ovir.



3.2 Ustvarjanje zemljevida

Pred prvim ¢i§¢enjem lahko sproZite izrisovanje zemljevida na naslednji nacin: Izvedite glasovni ukaz »Start mapping«
(zacniizrisovanje zemljevida) ali se v aplikaciji dotaknite gumba »Start mapping« (Zaéni izrisovanje zemljevida), ali pa
na kratko pritisnite robotov gumb Start / stop (to bo samodejno sprozilo izrisovanje zemljevida, cemur bo sledilo
ciscenje).

Previdnostni ukrepi

1.Ko je izrisovanje zemljevida zakljuceno, lahko v aplikaciji uredite zemljevid in z njim upravljajte, kar vkljucuje med
drugim nastavitev nedosegljivin obmocij ali ustvarjanje sekundarnih zemljevidov za domove z ve¢ nadstropji.

2.Po zakljucenem izrisovanju zemljevida postaje za polnjenje s samociscenjem ne premikajte, saj boste v nasprotnem
primeru morali ponovno izvesti izrisovanje zemljevida. Ce v prostoru premaknete vecje kose pohistva, je priporo¢ljivo,
daizrisovanje zemljevida ponovno izvedete.

3.3Ciséenje

Preden robot zacne s ¢is¢enjem, poskrbite, da je njegova baterija zadosti napolnjena. Raven baterije robota lahko
preverite v aplikaciji.

Izberite nacin ¢isc¢enja

Robot podpira tiri nacine ¢iscenja: samo sesanje, samo pomivanje, isto¢asno sesanje in pomivanje, najprej sesanje,
nato pomivanje. V aplikaciji lahko vsak nacin prilagodite po meri, in sicer s prilagoditvijo Stevila poti pri ¢is¢enju, moci
sesanja, ravni vlaznosti blazinice za pomivanje itd

Omogocanje funkcije Freo Mind

Freo Mind je pametna funkcija ¢iS¢enja. Ko je ta funkcija omogocena, samodejno optimizira parametre ¢is¢enja in
odpravi potrebo po roénih prilagoditvah.

Ko v aplikaciji sprozZite ¢is¢enje, se lahko odlocite, da boste omogodili funkcijo Freo Mind.

Zacetek opravila ¢is¢enja

S ¢isc¢enjem lahko zaénete v aplikaciji ali na naslednji nacin:

« Skratkim pritiskom gumba (}) [Start / stop] na robotu. Privzeto bo robot zagel v na¢inu samo sesanje.
Opomba: V aplikaciji lahko prilagodite nacin ¢is¢enja in parametre Cis¢enja.

Ko robot izvaja opravilo, se ne dotikajte stranic modula za pomivanje.

Zacasno ustavi / Nadaljuj opravilo

Ciseenje lahko za¢asno ustavite ali z njim nadaljujete v aplikaciji ali na naslednji na¢in:
« Skratkim pritiskom gumba () [Start / stop] na robotu.

Odstranitev prahu iz postaje za polnjenje s samoc¢is¢enjem

Ko robot za¢ne s sesanjem, postaja za polnjenje s samocis¢enjem samodejno prenese odpadke iz razdelka za prah
robota v vre¢ko za zbiranje prahu postaje za polnjenje.

V aplikaciji lahko tudi ro€no sproZite praznjenje vrecke za prah.

Odstranitev prahu iz postaje za polnjenje s samocis¢enjem

Ko robot za¢ne s sesanjem, postaja za polnjenje s samociséenjem samodejno prenese odpadke iz razdelka za prah
robota v vrecko za zbiranje prahu postaje za polnjenje.

V aplikaciji lahko tudi roéno sprozite praznjenje vrecke za prah.
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Pranje blazinice za pomivanje
Ce je naértovanih veé prehodov pri pomivanju oziroma &e je obmogje &is&enja veliko, se bo med opravilom robot
samodejno vrnil na postajo za polnjenje, da opere svojo blazinico za pomivanje.

Cikel pomivanja in pogostost pranja blazinice za pomivanie lahko prilagodite v aplikaciji, preden zacnete z opravilom.
Enkrat, ko se ¢is¢enje zacne, teh nastavitev ni mogoce spremeniti. Prav tako lahko v aplikaciji roéno sproZzite cikel
pranja blazinice za pomivanje.

Opomba: Med samodejnim pranjem blazinice za pomivanje robota ne izvlecite na silo, saj bi s tem lahko poskodovali
njegove komponente.

Konec opravila

Po koncu opravila se robot samodejno vrne na postajo za polnjenje s samociséenjem. V aplikaciji je na voljo porocilo o
¢Ciscenju.

Opravilo lahko ro¢no zakljucite v aplikaciji ali na naslednji nacin:

« skratkim pritiskom () gumba za vrnitev;

+ zdolgim pritiskom () gumba Start / stopza 2s.

Susenje

Po zakljuénem postopku pomivanja se bo robot vrnil na postajo za polnjenje s samociscenjem, da opere in osusi
blazinico za pomivanje in osusi razdelek za prah.

Nastavitve susenja je mogoce prilagoditi v aplikaciji, prav tako pa lahko ro€no sprozite opravilo susenja.

3.4Vzdrzevanje komponent

Informacije o vzdrZevanju komponent lahko najdete v aplikaciji, in sicer med drugim informacije o ¢asu uporabe,
intervalih med vzdrZevanji in navodila za zamenjavo za vsako komponento.

3.5 Dodatne funkcije

Napredne funkcije
V aplikaciji se lahko poucite tudi o uporabi pametnega pomocnika.

Posebne funkcije

Med ¢is¢enjem robot v realnem ¢asu izvede samociscenje blazinice za pomivanje in aktivno odvozla dlake iz stranske
krtace.

Priro¢ne funkcije

V aplikaciji lahko konfigurirate prepovedana obmocja, otrosko varnostno kljuavnico, na¢in Ne motiin nacin brez
stopnic (to izbolja u¢inkovitost preckanja ovir).

3.6 Uporabniski priro¢nik

Do uporabniskega priro¢nika lahko dostopate v aplikaciji, vkljuéno z videoposnetki v obliki vadnic, digitalnim
uporabniskim priro€nikom, pogosto zastavljenimi vprasanji in odpravljanjem tezav.



4. Parametri

4.1 Specifikacije

Robot (YJCCO41)

Veé&funkcijska postaja (YJCBO41)

Brezzi¢na povezava: 2,4 GHz / Wi-Fi

Nazivna vhodna vrednost (polnjenje):
8-17.8V=,0,2-3,8A

Nazivna vhodna vrednost: AC 220-240 V~, 50-60 Hz

AC 100-127 V~, 50-60 Hz
(Dejanska nazivna vhodna vrednost temelji na informacijah na
oznaki zimenom izdelka.)

Nazivna mo¢: 65 W (najv.)

Nazivna izhodna vrednost: 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Nazivna napetost (med delovanjem): 14,4 V=
(litij-ionska baterija, = 4900 mAh)

Polnjenje traja priblizno 3 ure pri obicajni
temperaturi okolja

Wi-Fi

Protokol: I[EEE 80211a/b/g/n/ax

Nazivna moc:
Polnjenje: 65 W
Zbiranje prahu: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)

360-450 W(100-127 V~, 50-60 Hz)
Susenje: 85 W
(Opomba: Nazivna mo¢ su$enja se nanasa na moc susenja
blazinice za pomivanje pri polni mo¢i.)

Obseg frekvence in najv. mo¢ oddajnika:
2400-2483,5MHz / EIRP<20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protokol: BLE 5.4

Protokol: BLE 5.0

Obseg frekvence: 2402-2480 MHz

Obseg frekvence: 2402-2480 MHz

Najvecja moc oddajnika (EIRP): <10 dBm

Najvecja mo¢ oddajnika (EIRP): <10 dBm

Baterija (robot)

Komplet baterij, Stevilo na paket:

1kos

Vrsta baterije:

Litij-ionska baterija z moZnostjo ponovnega polnjenja

Nazivna napetost:

14,4V=

Stevilo celic baterije na komplet baterij

8 kosov

Nazivna kapaciteta, nazivna energija:

4900 mAh, 70,56 Wh

1ns



Na temelju razmatranja korisnickog iskustva i relevantnih zakonskin i uskladenih zahtjeva, Narwalovi proizvodi koje inace prodaje Narwal (i njegovi
ovlasteni trgovci) dostupni su za koritenje i postprodajnu podréku samo u zemlji ili regiji u kojoj su izvorno prodani. Ako se proizvod $alje u bilo koje
druge zemlje ili regije, mozda necete modi koristiti Narwal aplikaciju za povezivanje proizvoda ili izvodenje relevantnih operacija. Preporu¢ujemo da
kupite lokalnu verziju Narwal proizvoda od Narwalaili njegovih ovlastenin prodavaca kako biste dobili najbolje iskustvo koristenja proizvoda servisa.

Radi izbjegavanja sumnje, Narwalovi proizvodi koje prodaje Narwal (i njegovi ovlasteni trgovci) uNRKini dostupni su samo za koristenje i postprodajnu
uslugu. podréka u NR Kini (u tu svrhu, iskljuéujuci Hong Kong, Makao i Tajvan)

1. Proizvod na prvi pogled

1.1 Sadrzaj pakiranja

Glavni dio

Robot x1
(Unaprijed instaliran s Posudom za
Prasinu x 1i Modul za brisanje staza x 1)

Modul za brisanje staza x 1
(Ukljucujudi bazu za Ciséenje x 1, spremnik za Cistu vodu
x1, spremnik za prljavu vodu x 1, sustav za praznjenje
prasine, zamjenjivi filtar za ¢iscenje x 1)

Pribor

Kabel za napajanje x 1 Bocna Cetka protiv zapetljavanja x 1
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1.2 Komponente robota

Robot (pogled sprijeda sa zatvorenim gornjim poklopcem)

Tipka za pokretanje/zaustavljanje

Radarski senzor

Tipka za povratak

Strukturirani senzor
svjetla naprijed

Strukturirani senzor ruba svjet! Senzori frontalnog sudara

Robot (pogled sprijeda s otvorenim gornjim poklopcem)

Gornji poklopac robota

Filter posude za prasinu

Robot (pogled odozdo)

Infracrveni senzor protiv pada x3

Bocna ¢etka protiv zapetljavanja x 1 Nazivna plocica robota

(Ukljucujuci serijski broj)

Ciklonska cetka za valjkaste

Cetke bez zapetljavanja x 1 Pogonski kotac x 2

Modul za brisanje tragova x 1

@)

Kotac s kotac¢imax 1

Produzetak za brisanje tragova x1



1.3 Komponente stanice za punjenje s automatskim ¢iS€enjem

Prednja strana stanice za punjenje s automatskim ¢is¢enjem

Spremnik Ciste vode

Spremnik prljave vode

Zamijenijivi filtar
zaCiscenje

Baza za ¢iscenje

Straznja strana samocistece stanice za punjenje

Sucelje za napajanje 1
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1.4 Gumbi i svjetlosni efekti

Tipke robota
Gumb Radnja

Funkcija

Pokretanje/ Kratki pritisak

Pokretanje/pauziranje/nastavak zadatka

zaustavljanje
[0} Dugi pritisak 2 s

Ukljucivanje/iskljucivanje, prekid zadatka

Dugi pritisak 10 s

Prisilno iskljucivanje

Trostruki pritisak

Omogucavanje/onemogucavanje djecje brave

Povratak Kratki pritisak

Vracanje robota na stanicu za punjenje za samociscenje

Dugi pritisak 15 s

Ucinci indikatora robota

Svjetlosni efekti

Resetiranje firmvera sustava i brisanje svih korisnickih
podataka

Status

Bijela Status mirovanja/stanje pripravnosti
Plava Status zadatka

Crvena Nepravilnosti

Narancasta Status uparivanja/azuriranja

Pokazatelji samocistece stanice za punjenje

Svjetlosni efekti

Status

Iskljuceno

Stanje pripravnosti/Susenje/Dezinfekcija u tijeku

Uvijek uklju¢eno

Zadatak u tijeku (¢is¢enje/mapiranje/Ciséenje mopal/vracanie)

Sporo treperi

Uparivanje/Azuriranje u tijeku

Brzo treperi

Pogreska/Povezivanje nije uspjelo



2. Priprema prije upotrebe

(1) Pripremite pribor za robota

- Izvadite kabel za napajanje iz ambalaze.
« Izvadite bo¢nu Cetku i sredstvo za ¢ic¢enje iz
spremnika za ¢istu vodu.

(3) Uklonite zastitnu pjenastu traku

« Podignite naljepnicu s uputama na gornjem poklopcu
robota kako biste ga otvorili i uklonite zastitnu
pjenastu traku.

« Zatvorite gornji poklopac.

(5) Napunite éistom vodom

- Otvorite kop&u spremnika ¢iste vode i napunite ga
Cistom vodom.

« Cvrsto zatvorite poklopac spremnika i vratite
spremnik u samocistecu stanicu za punjenje.

(7) Povezite i poveZite robota putem
aplikacije

Preuzmite Narwal aplikaciju i slijedite upute za spajanje i
povezivanje robota.

Na stranici uredaja aplikacije dodirnite "Postavke” >
“"Uredaj’, a zatim pritisnite i drZite "Ponovno pokretanje
robota” 10 sekundi kako biste ukljucili/iskljucili nacin
rada za ustedu energije.

_Nacin rada za ustedu energije dostupan je samo u
Sjevernoj Americi.

(2) Ugradite boénu éetku

Cuvrsto pritisnite boénu &etku u utor za montazu dok ne
Cujete zvuk "klik', $to ukazuje na pravilnu ugradnju

3. Upotreba proizvoda

Nije pravilno instalirano

(4) Postavite samogistecu stanicu za punjenje

samociscenja kako je opisano u Odjeljku 2

3.1 Organizirajte kucni okolis

« Ukljucite kabel za napajanje u straznji prikljuak za
napajanje na stanici za punjenje i spojite ga na
elektriénu uticnicu.

« Osigurajte razmak od 0,45 m bez opasnosti od pada
ispred stanice za punjenje kako bi robot mogao
pristupiti stanici.

Podsjetnik:

. jajte prikljuénu stanicu bliziniizvoratopline.

« Provjerite jesu li kabel za napajanje i stanica za punjenje
Chanann ranaian

pravilno p ljeni prije priklj

A. Uklonite labave predmete s poda, poput kabela, krpa,
papuca, odjece, knjiga i ostalog nereda.

[
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C. Zatvorite vrata prostorija koje ne zahtijevaju
ciscenje. Koristite fizi¢ke barijere kako biste sprijecili
ulazak robota u poviSenaiili nisko postavljena podrucja.

(6) Prvo ukljuéivanje robota

Provjerite jesu li bo¢na etka i kamera okrenuti prema
van. Gurnite robota u punja¢. Kada je ispravno
poravnat, indikatorska lampica punjaca ¢e svijetliti 3
sekunde. Nakon otprilike 10 sekundi, robot ¢e se
automatski ukljuciti.

E. Izbjegavajte stajatiizravno ispred robota, blizu
pragovaiili u uskim hodnicima tijekom ¢is¢enja kako
biste sprijecili propustanje mjesta.
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Prije upotrebe provjerite jeste li dovrsili postavijanje robota i konfiguraciju stanice za punjenje s funkcijom

B. Otvorite vrata podrucja koja treba o€istiti i
rasporedite namjestaj kako biste maksimalno iskoristili
dostupan prostor na podu.

D. Robot mozZe svladati pragove s jednim korakom
visine do 20 mm. Za pragove vece od 20 mm
preporucujemo koristenje Narwal rampe za prag
(prodaje se zasebno) kako biste olaksali prelazak
prepreka.



3.21zrada karte

Prije prvog ¢is¢enja, mapiranje mozete pokrenuti na sljedeci nacin: Izgovaranjem glasovne naredbe “Pokreni
mapiranje” ili dodirom na "Pokreni mapiranje” u aplikaciji ili kratkim pritiskom na gumb Start/Stop na robotu (3to ¢e
automatski pokrenuti mapiranje nakon ¢ega slijedi ¢iscenje).

Mijere opreza

1. Nakon $to je mapiranje dovrseno, mozete uredivati i upravljati kartom u aplikaciji, kao $to je postavljanje nedostupnih
podrucja ili stvaranje sekundarnih karata za visekatnice

2. Nemojte pomicati samocistecu punjacnu stanicu nakon mapiranja, jer ce to zahtijevati ponovno mapiranje. Ako je
veliki namjestaj premjesten, preporucuje se ponovno mapiranje.

3.3 Ciscenje

Prije pocetka ¢i$cenja provjerite ima li robot dovoljno baterije. Razinu baterije mozete provijeriti u aplikaciji.
Odaberite nacine ¢is¢enja

Robot podrzava cetiri nacina ¢is¢enja: Samo usisavanje, Samo brisanje, Istovremeno usisavanje i brisanje, Prvo

usisavanje, Zatim brisanje. U aplikaciji moZete prilagoditi svaki na¢in rada podes$avanjem broja prolaza ¢is¢enja, snage
usisavanija, razine vlaznosti krpe itd

Omogudi Freo Mind

Freo Mind je pametna funkcija ¢isc¢enja. Kada je omogucena, automatski optimizira parametre ¢is¢enja, eliminirajuci
potrebu za ruénim podesavanjem.

Mozete odabrati hocete li aktivirati Freo Mind prilikom pokretanja zadatka ¢i§cenja u aplikaciji.

Pokretanje zadatka ¢iScenja

Cis¢enje mozete zapoceti putem aplikacije ili na sljedeci nacin:
+ Kratko pritisnite gumb () [Pokretanje/zaustavljanje] na robotu. Prema zadanim postavkama, robot ¢e se pokrenutiu
nacinu rada Samo usisavanje.

Napomena: Nacin i parametre ¢iS¢enja mozete prilagoditi u aplikaciji
Ne dodirujte stranice modula za brisanje dok robot radi.

Pauziranje/Nastavljanje zadatka

Pauzirajte ili nastavite ¢is¢enje putem aplikacije ili:

« Kratko pritisnite gumb () [Pokretanje/zaustavljanje] narobotu.
PraZnjenje prasine iz stanice za punjenje za samociséenje

Nakon $to zapo¢ne zadatak usisavanja, stanica za punjenje za samocis¢enje automatski prenosi ostatke iz kutije za
prasinu robota u vrecicu za prasinu stanice za punjenje.

Praznjenje prasine mozete pokrenutiiru¢no putem aplikacije.

PraZznjenje prasine iz stanice za punjenje za samociséenje

Nakon $to zapo¢ne zadatak usisavanja, stanica za punjenje za samociscenje automatski prenosi ostatke iz kutije za
prasinu robota u vrecicu za prasinu stanice za punjenje.

Praznjenje prasine mozete pokrenuti i ruéno putem aplikacije.
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Pranje krpe

Ako je planirano vise prolazaka brisanjemili je podrucje ¢iS¢enja veliko, robot ¢e se automatski vratiti na stanicu za
punjenje kako bi oprao krpu tijekom zadatka.

Ciklus brisanja i u¢estalost pranja krpe mogu se prilagoditi u aplikaciji prije po¢etka zadatka. Ove postavke ne mogu se
promijeniti nakon $to ¢is¢enje zapocne. Ciklus pranja krpom mozete i ruéno pokrenuti putem aplikacije.

Napomena: A. Uklonite rastresite predmete s poda, poput uzeta, krpa, papuca, odjece, knjiga i ostalog nereda.
Zavrsetak zadatka

Nakon zavretka, robot se automatski vraca na stanicu za punjenje za samociscenje. lzvjeSce o ¢is¢enju dostupno je u
aplikaciji.

Zadatak mozete i ru¢no zavrsiti putem aplikacije ili:

« Kratkim pritiskom na gumb 1 Povratak;

« Dugim pritiskom na gumb () Start/Stop 2 sekunde.

Susenje

Nakon zavrénog ciklusa brisanja, robot ¢e se vratiti na priklju¢nu stanicu za samociscenje kako bi oprao i osusio krpu i
kutiju za prasinu.
Postavke susenja mogu se prilagoditi u aplikaciji, a zadatak suSenja moZete pokrenuti i ru¢no.

3.4 Odrzavanje komponenti

U aplikaciji moZete pregledati informacije o odrzavanju komponenti, ukljucujuci trajanje koristenja, intervale
odrZavanja i upute za zamjenu svake komponente.

3.5 Dodatne znacajke

Napredne znacajke

Putem aplikacije moZete nauciti kako koristiti inteligentnog asistenta.

Posebne znacajke

Tijekom ¢iscenja, robot u stvarnom vremenu samostalno Cisti krpu, aktivno raspetljava dlake s bo¢ne cetke.

Prakti¢ne funkcije

U aplikaciji mozete konfigurirati zabranjene zone, dje¢ju bravu, nacin rada “Ne uznemiravaj" i na¢in rada bez stepenica
(poboljsava performanse prelaska prepreka)

3.6 Korisnicki priruénik

Korisni¢kom priruéniku moZete pristupiti u aplikaciji, ukljucujuci videozapise tutorijala, digitalni korisnicki priru¢nik,
Cesto postavljana pitanja i rjeSavanje problema.



4, Parametri

4.1 Tehnicki podaci

Robot(YJCCO041)

Visenamjenska prikljuéna stanica (YJCBO41)

Bezi¢na veza: 2.4 GHz/ Wi-Fi

Nazivna ulazna snaga (punjenje): 8-17.8 V=,
0,2-3.8A

Nazivna ulazna snaga AC 220-240 V~, 50-60 Hz

AC 100-127 V~, 50-60 Hz
(Stvarna nazivna ulazna snaga temelji se na informacijama na
natpisnoj plocici proizvoda.)

Nazivna snaga: 65 W (Max)

Nazivna izlazna snaga: 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Nazivni napon (radni): 14,4 V=
(litij-ionska baterija, =4900 mAh)

Punjenje traje oko 3 sata na normalnoj sobnoj
temperaturi

Wi-Fi

Protokol: IEEE 802.11a/b/g/n/ax

Nazivna snaga:

Punjenje: 65 W

Usisavanje prasine: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)
360-450 W(100-127 V~, 50-60 Hz)

Susenje:85 W

(Napomena: Nazivna snaga susenja odnosi se na snagu

suenja krpa za brisanje pri punoj snazi.)

Frekvencijski raspon i maks. Prijenosna snaga:
2400 ~ 2483,5MHz / EIRP < 20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protokol: BLE 5.4

Protokol: BLE 5.0

Frekvencijski raspon: 2402 - 2480 MHz

Frekvencijski raspon: 2402 - 2480 MHz

Maks. snaga odasiljaca (EIRP): < 10 dBm

Maks. snaga odasiljaca (EIRP): < 10 dBm

Baterija (robot)

Koli¢ina baterijskih paketa po paketu:

Tkom

Vrsta baterije:

Punjiva litij-ionska baterija

Nazivni napon:

14,4 V=

Koli¢ina baterijskih celija po baterijskom paketu:

8 kom.

Nazivni kapacitet, nazivna energija:

4900mAh, 70,56 Wh
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Op basis van overweging van gebruikerservaring en relevante wettelijke en conforme vereisten, zijn Narwal producten die normaal door Narwal (en
zijn geautoriseerde retailers) worden verkocht, alleen beschikbaar voor gebruik en steun van naverkoopdienst in het land of de regio waar ze
oorspronkelijk werden verkocht. Als een product naar andere landen of regio's wordt verzonden, kunt u de Narwal app mogelijk niet gebruiken om het
product te binden of relevante bewerkingen uit te voeren. We raden u aan de lokale versie van het Narwal product bij Narwal of zijn geautoriseerde
retailers te kopen om het beste productgebruik en service-ervaring te verkrijgen

Voor alle duidelijkheid, zijn Narwal producten die door Narwal (en haar geautoriseerde verkooppunten) in de Volksrepubliek China zijn verkocht, alleen
beschikbaar voor gebruik en steun van naverkoopdienst in de Volksrepubliek China (waarbij voor dit doel Hongkong, Macau en Taiwan zijn
uitgesloten)

1. Product in een oogopslag
1.1 Verpakkingsinhoud

Hoofdgedeelte

Robot x1
(Voorgeinstalleerd met Stofbak x 1
en Sleepdweilmodule x 1)

Zelfreinigend oplaadstation x 1
(Inclusief: Reinigingsbasis x 1, Schoonwatertank x 1,
Vuilwatertank x 1, Stofleegsysteem, Vervangbaar
reinigingsfilter x 1)

Accessoires

Netsnoer x 1 Anti-klit zijborstel x 1
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1.2 Robotcomponenten

Robot (voor-aanzicht met bovenklep gesloten)

Start/stop-knop
Radarsensor

Terug-knop

Gestructureerde licht
voorwaartse sensor
Gestructureerd lichtrandenser

Voorste botsingssensor

Robot (voor-aanzicht met bovenklep geopend)

Bovenklep robot

Stofbakfilter

Robot (onder-aanzicht)

Infrarood valbeveiligingssensoren x 3

Anti-klit zijborstel x 1

Typeplaatje robot
(inclusief serienummer)

Cycloonluchtstroom rolborstel P M "
zonder verwarring x 1 ! o= = Aandrijfiwiel x2
Sleepdweilmodule x 1 — M
N—
@ Zwenkwiel x 1

Sleepdweil-verlengstuk x 1



1.3 Componenten van het zelfreinigende oplaadstation

Voorkant van het zelfreinigend oplaadstation

Schoonwatertank

Vuilwatertank
\ Vervangbaar
reinigingsfilter

Reinigingsbasis

Achterkant van het zelfreinigend oplaadstation

Stroominterface 1
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1.4 Knoppen en lichteffecten

Robotknoppen

Knop Bediening Functie

Reinigingstaak starten/pauzeren/hervatten

Starten/stoppen  Kort drukken
[0}

2 seconden lang ingedrukt houden In-/uitschakelen; taak beéindigen

10 seconden lang ingedrukt houden Geforceerd uitschakelen

Driemaal indrukken Kindervergrendeling in-/uitschakelen

Terug

b Kort drukken Robot terug naar zelfreinigend oplaadstation sturen
15 seconden lang ingedrukt houden Systeemfirmware resetten en alle gebruikersgegevens
wissen
Effecten van robotindicatoren
Lichteffecten Status
Wit Ruststand/stand-bymodus
Blauw Taakstatus
Rood Abnormaliteiten
Oranje Koppelstatus/Update-status

Indicatoren van het zelfreinigende oplaadstation

Lichteffecten Status
Uit Stand-by/Drogen/Desinfectie in uitvoering
Altijd aan Taak in uitvoering (schoonmaken/in kaart brengen/dweilen/

terugkeren)

Langzaam knipperend Koppelen/Bijwerken in uitvoering

Snel knipperend Fout/Verbinding mislukt



2. Voorbereiding voor gebruik

(1) Robotaccessoires voorbereiden

« Verwijder het netsnoer uit de verpakking
- Verwijder de zijborstels en andere accessoires uit de
schoonwatertank.

(3) Beschermende schuimstrips
verwijderen

- Til de geleidesticker op de bovenklep op, open de
bovenklep van de robot en verwijder de
beschermende schuimstrips.

« Sluit de bovenklep.

(5) Schoonwatertank vullen

- Open de grendel van de schoonwatertank en vul deze
met schoon water.

« Sluit het tankdeksel veilig en plaats de tank terug in

(2) De zijborstel installeren

Druk de zijborstel stevig in de sleuf totdat u een "klik"
hoort, wat aangeeft dat deze goed is geinstalleerd

Correct geinstalleerd

Niet goed geinstalleerd

(4) Het zelfreinigende oplaadstation
plaatsen

« Sluit het netsnoer aan op de stroomaansiluiting aan
de achterkant van het oplaadstation en plug het in
een stopcontact.

« Zorg voor een vrije ruimte van 0,45 m zonder klif voor
het oplaadstation om toegang voor de robot mogelijk
te maken.

Herinnering:

« Plaats het station niet in de buurt van warmtebronnen

« Zorgervoor dat het netsnoer en het station correct zijn
geinstalleerd voordat u de stroom aansluit.

(6) Eerste inschakeling van de robot

Zorg ervoor dat de zijborstel en de camera naar buiten
gericht zijn. Duw de robot in het oplaadstation. Indien
correct uitgelijnd, blijft het indicatielampje van het
oplaadstation gedurende 3 s stevig. Na ongeveer 10
seconden wordt de robot automatisch ingeschakeld

(7) De Robot via de app verbinden en
koppelen

Download de Narwal app en volg de instructies voor het
verbinden en koppelen van de robot.

Opmerking: Ga in de app naar het apparaatpagina, tik op
“Instellingen” > "Apparaat” en houd vervolgens “"Robot
opnieuw opstarten” 10 s ingedrukt om de energiebe-
sparingsmodus in/uit te schakelen

_De energiebesparingsmodus is alleen beschikbaar in
Noord-Amerika.

3. Productgebruik

Voordat u het gebruikt, moet u ervoor zorgen dat u de robotinstellingen en de configuratie van het zelfreinigende
oplaadstation hebt voltooid zoals beschreven in de rubriek 2

3.1 De thuisomgeving organiseren

B. Open deuren naar te reinigen ruimtes en schik
meubels om de toegankelijke vioerruimte te
maximaliseren.

A.Verwijder losse voorwerpen van de vloer, zoals
kabels, doeken, slippers, kleding, boeken en andere

rommel.

@ 20 mm‘!*

D. De robot kan enkele drempels overwinnen tot een
hoogte van 20 mm. Voor drempels hoger dan 20 mm
raden wij aan de Narwal drempelhelling (apart
verkrijgbaar) te gebruiken om het overwinnen te
ondersteunen.

C. Sluit deuren naar ruimtes die niet gereinigd hoeven
te worden. Gebruik fysieke barriéres om te voorkomen
dat de robot verhoogde of laagruimte-gebieden
betreedt.

E. Vermijd tijdens het reinigen direct voor de robot te
gaan staan, of u zich op drempels of in smalle gangen te
bevinden, om gemiste plekken te voorkomen.
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3.2 Kaartcreatie

Voordat u voor het eerste keer gaat reinigen, kunt u het in kaart brengen starten door: Zeg de spraakopdracht "In kaart
brengen starten” of tik op "In kaart brengen starten” in de app, of druk kort op de Start/stop-knop van de robot (die het
in kaart brengen automatisch activeert gevolgd door opschonen).

Voorzorgsmaatregelen

1.Nadat het in kaart brengen is voltooid, kunt u de kaart in de app bewerken en beheren, zoals het instellen van
niet-bereikbare gebieden of het aanmaken van secundaire kaarten voor woningen met meerdere verdiepingen.

2. Verplaats het zelfreinigende oplaadstation niet na het in kaart brengen, omdat dit het opnieuw in kaart brengen
vereist. Als grote meubels zijn verplaatst, wordt het opnieuw in kaart brengen aanbevolen.

3.3 Reinigen

Zorg ervoor dat de robot voldoende batterijlading heeft voordat u een reinigingstaak start. Het batterijniveau kan in de
app worden gecontroleerd.

De reinigingsmodus selecteren
De robot ondersteunt vier reinigingsmodi: Alleen stofzuigen, Alleen dweilen, Stofzuigen & dweilen gelijktijdig, Eerst

stofzuigen dan dweilen. In de app kunt u elke modus aanpassen door het aantal reinigingsronden, zuigkracht,
vochtigheidsniveau van de dweil, enz. in te stellen

Freo Mind inschakelen

Freo Mind is een slimme reinigingsfunctie. Indien ingeschakeld, optimaliseert het automatisch de
reinigingsparameters, waardoor handmatige aanpassingen niet meer nodig zijn.

U kunt ervoor kiezen om Freo Mind in te schakelen wanneer u een reinigingstaak start in de app.

Eenreinigingstaak starten

Ukunt het reinigen starten via de app of door:

« Druk kort op de () Start/stop-knop op de robot. Standaard start de robot in de modus Alleen stofzuigen.
Opmerking: U kunt de reinigingsmodus en parameters in de app aanpassen.

Raak de zijkanten van het dweilmodule niet aan terwijl de robot werkt.

Taak pauzeren/hervatten

U kunt het reinigen pauzeren of hervatten via de app of door:

- Druk kort op de (h) Start/stop-knop op de robot.
Stofleegmaking van het zelfreinigende oplaadstation

Nadat een stofzuigtaak begint, brengt het zelfreinigende oplaadstation automatisch vuil over van de stofkast van de
robot naar de stofzak van het station.

U kunt de stofleegmaking ook handmatig via de app activeren.

Stofleegmaking van het zelfreinigende oplaadstation

Nadat een stofzuigtaak begint, brengt het zelfreinigende oplaadstation automatisch vuil over van de stofkast van de
robot naar de stofzak van het station.

U kunt de stofleegmaking ook handmatig via de app activeren.

124

Dweilwassen

Als er meerdere dweilronden gepland zijn of als het reinigingsoppervlak groot is, keert de robot automatisch terug naar
het oplaadstation om de dweil te wassen tijdens de taak.

De dweilcyclus en de dweilwasfrequentie kunnen in de app worden aangepast voordat de taak wordt gestart. Deze
instellingen kunnen niet worden gewijzigd zodra het reinigen is begonnen. U kunt ook handmatig een dweilwascyclus
via de app starten.

Opmerking: Trek de robot niet met geweld weg tijdens het automatisch dweilwassen, omdat dit componenten kan
beschadigen.

Taak beéindigen

Na voltooiing keert de robot automatisch terug naar het zelfreinigende oplaadstation. Een reinigingsrapport is
beschikbaar in de app.

Ukunt de taak ook handmatig beéindigen via de app of door:
« Druk kort op de () Terug-knop;

« Houd de () Start/stop-knop 2 s lang ingedrukt.

Drogen

Na de laatste dweilronde keert de robot terug naar het zelfreinigende oplaadstation om de dweil te wassen en te
drogen, en om de stofkast te drogen.

De drooginstellingen kunnen in de app worden aangepast, en u kunt ook handmatig een droogtaak starten.

3.4 Onderhoud van componenten

Ukunt in de app informatie over onderhoud van componenten bekijken, inclusief gebruiksduur, onderhoudsintervallen
en vervangingsinstructies voor elke component.

3.5 Aanvullende functies

Geavanceerde functies

Ukunt leren hoe u de intelligente assistent via de app gebruikt.

Speciale functies

Tijdens het reinigen voert de robot een realtime zelfreiniging van de dweil uit, en ontwart actief haar van de zijborstel.

Handige functies

In de app kunt u no-go-zones, kinderslot, niet-stoormodus en traploze modus (verbeterde
obstakeloverbruggingsprestaties) instellen.

3.6 Gebruikersgids

U heeft toegang tot de gebruikersgids in de app, inclusief instructievideo's, de digitale gebruikershandleiding,
veelgestelde vragen en probleemoplossing.



4. Parameters

4.1 Specificaties

Robot (YJCCO41)

Multifunctioneel station (YJCBO41)

Draadloze verbinding: 2,4 GHz/Wi-Fi

Nominale invoer (opladen): 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Nominale invoer: AC 220-240 V~, 50-60 Hz

AC 100-127 V~, 50-60 Hz
(De werkelijke nominale invoer is gebaseerd op de informatie
op het typeplaatje van het product.)

Nominaal vermogen: 65 W (Max)

Nominale uitgang: 8-17,8 V=, 0,2-3,8 A

Nominale spanning (werkend): 14,4 V=
(lithium-ionbatterij, =4900 mAh)

Het opladen duurt ongeveer 3 uur bij normale
omgevingstemperatuur.

Wi-Fi

Protocol: IEEE 80211a/b/g/n/ax

Nominaal vermogen:
Opladen: 65W
Stofopvang: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)
360-450 W (100-127 V~, 50-60 Hz)
Drogen: 85 W
(Opmerking: Het nominale droogvermogen verwijst naar het
droogvermogen van de dweilpads op vol vermogen.)

Frequentiebereik & Max. Zendervermogen:
2400 tot 2483,5 MHz /EIRP=<20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protocol: BLE 5.4

Protocol: BLE 5.0

Frequentiebereik: 2402-2480 MHz

Frequentiebereik: 2402-2480 MHz

Max. zendervermogen (EIRP): <10 dBm

Max. zendervermogen (EIRP): =10 dBm

Batterij (Robot)

Hoeveelheid batterijpakketten per verpakking:

1stuk

Batterijtype: Oplaadbare Li-ion-batterij
Nominale spanning: 14,4 V=
Hoeveelheid batterijcellen per batterijpakket: 8 stuks

Nominale capaciteit, nominale energie:

4900 mAh, 70,56 Wh

125



Regional tillgéanglighet och kompatibilitet

Baserat pé anvéndarupplevelse och relevanta juridiska krav och krav, p4 efterlevnad &r Narwal-produkter som normalt séljs av Narwal (och dess
auktoriserade &terforsaljare) endast tillgangliga fér anvandning och eftermarknadssupport i det land eller den region dér de ursprungligen saldes. Om
en produkt skickas till andra lander eller regioner kanske du inte kan anvanda Narwal-appen for att binda produkten eller utféra relevanta atgarder. Vi
rekommenderar att du képer den lokala versionen av Narwal-produkten fran Narwal eller dess auktoriserade aterforséljare for att & basta mojliga
produktanvéndning och serviceupplevelse

For att undvika missforstand ar Narwal-produkter som saljs av Narwal (och dess auktoriserade dterforsaljare) i Folkrepubliken Kina endast tillgangliga
f6r anvandning och eftermarknadssupport i Folkrepubliken Kina (fér detta &ndamal exklusive Hongkong, Macao och Taiwan)

1. Oversikt éver produkten

1.1 Innehall i férpackningen

Huvudenhet

Roboten x 1
(Férinstallerad med dammbehéllare x 1
och moppmodul med band x 1)

Sjalvrengorande laddningsstation x 1
(Inklusive rengéringsbas 1, rentvattentank x 1,
smutsvattentank x 1, dammsugningssystem, utbytbar
rengoringsfilter x 1)

Tillbehor

Strémsladd x 1 Sidoborste med trasselskydd x 1
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1.2 Robotens komponenter

Robot (frontvy med topplocket sténgt)

Start/stopp-knapp

Radarsensor

Knappen Aterga

Strukturljus framétriktad sensor

Strukturerad ljuskantsensor Frémre kollisionssensor

Robot (frontvy med topplocket ppet)

Robotens 6vre lock

Robotens (Undersida)

Infraréd fallskyddssensor x 3

elskydd x 1

Robotens namnskylt
(Inklusive serienummer)

Sidoborste med tra:

Cyklonluftfiode nolltrassel - .
rullborste x 1 ! j Drivhjul x 2
Bandmoppsmodul x 1 — '\7//

@ Lénkhjul x 1

Férlangning av bandmopp x 1



1.3 Komponenter pa den sjalvrengérande laddningsstationen

Framsida av den sjélvrengérande laddningsstationen

Renvattenbehdllare

Smutsvattenbehéllare

Utbytbart
rengoringsfilter

Rengéringsbas

Baksida av den sjéalvrengérande laddningsstationen

Strémgrénssnitt ?

1.4 Knappar och ljuseffekter

Robotknappar

Knapp Funktionssétt Funktion

Star‘t/stopp Tryck kort Start/pausal/éteruppta en uppgift

© Trycklangei2s Sl& pé/av, avsluta en uppgift

TryckléngeilOs Tvinga strémavstangning
Trippel tryck Aktivera/inaktivera barnlas

Etegéng Tryckkort Ez?;%zzszzﬁ‘tzfgntill den sjalvrengérande
Trycklange 15 Atergtéll systemets firmware och radera alla

anvandardata

Robotens indikatoreffekter

Ljuseffekter Status

Vit Tomgéngsstatus/standby-lage

BI& Uppgiftsstatus

Rod Avvikelser

Apelsin Parkopplingsstatus/Uppdateringsstatus

Indikatorer p4 den sjélvrengérande laddningsstationen

Ljuseffekter Status
Av Vilolage/Torkning/Desinficering pagar
Alltid pa Uppgift pagér (rengdring/kartlaggning/mopptvéatt/atergéng)

Blinkar langsamt Parkoppling/Uppdatering pagar

Blinkar snabbt Fel/Anslutning misslyckades
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2. Forberedelser fére anvéandning

(1) Férbered robottillbehéren

« Tabort stromsladden fran forpackningen.
« Tabort sidoborsten och rengéringsldsningen fran
renvattenbehéllaren.

(3) Tabort skyddande skumremsor

« Lyft upp guideklistermérket pa topplocket, 6ppna
robotens topplock och ta bort de skyddande
skumremsorna.

« Sténg topplocket.

(5) Fyll med rent vatten
- Oppna renvattenbehallarens spanne och fyll den med
rent vatten.

« Sténg tanklocket ordentligt och placera tillbaka
tanken i den sjélvrengdrande laddningsstationen.

(2) Montera sidoborsten

Tryck in sidoborsten ordentligt i dess spér tills du hér
ett "klick’, vilket indikerar att den &r korrekt installerad.

Inte korrekt installerad

(4) Placera den sjalvrengérande
laddningsstationen

« Anslut strémkabeln till den bakre stromporten pa
laddningsstationen och anslut den till ett eluttag.

« Setill att det finns ett fritt utrymme p& 0,45 m utan en
kant framfor laddningsstationen for att tilldta roboten
att komma &t.

Paminnelse:

« Placerainte laddningsdockan néra varmekillor.

« Setill att strémsladden och laddningsdockan &r korrekt
installerade innan du ansluter till strom.

(6) Férsta gdngen roboten startas

Se till att sidoborsten och kameran &r vanda utat. Skjut
inroboten i laddningsstationen. N&r den &r korrekt
inriktad forblir laddningsstationens indikatorlampa
téndi 3 s. Efter cirka 10 sekunder startar roboten
automatiskt.

(7) Anslut och bind roboten via appen
Ladda ner Narwal-appen och félj instruktionerna for att
ansluta och binda roboten

Obs! Pa appens enhetssida trycker du pa "Installningar” >
"Enhet” och trycker sedan och haller pa "Starta om
roboten”i10 s for att aktivera/inaktivera stromsparlaget.

_Stromsparlaget ar endast tillgangligt i Nordamerika.

3. Produktanvédndning

Innan du anvander produkten, se till att du har slutfért robotens instalining och konfiguration av den sjélvrengérande

laddningsstationen enligt beskrivningen i avsnitt 2.

3.10rganisera miljéon i hemmet

A.Tabort I6sa féremal fran golvet, sdsom kablar, trasor,
toffior, klader, bocker och annat skrap.

[
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C. Stang dorrar till rum som inte behdver rengéras.
Anvand fysiska barriérer for att férhindra att roboten
kommer ini férhéjda omréden eller omraden med 1&g
frigdng.

E. Undvik att sta direkt framfér roboten, nara trosklar
eller i smala korridorer under rengéring for att undvika
missade fiackar.

B. Oppna dorrar till omraden som ska rengdras och
arrangera mobler for att maximera tillgénglig golvyta

D. Roboten kan ta sig 6ver enstegstrosklar upp till 20
mmihojd. For trésklar som éverstiger 20 mm
rekommenderar vi att du anvénder Narwal Threshold
Ramp (séljs separat) for att underltta passage over
hinder.



3.2 Skapa karta

Innan den férsta rengdringen kan du pabérja kartlaggning genom att: Séga réstkommandot "Starta kartlaggning”, eller
trycka pa "Starta kartlaggning” i appen, eller korttrycka pa robotens Start/Stopp-knapp (vilket automatiskt utléser
kartlaggning foljt av rengéring).

Forsiktighetsatgarder

1. Nér kartlaggningen &r klar kan du redigera och hantera kartan i appen, till exempel genom att ange otillgdngliga
omréden eller skapa sekundara kartor for flervaningshus.

2.Flyttainte den sjalvrengérande laddningsstationen efter kartldggning, eftersom detta kréaver omkartlaggning. Om
storamabler har flyttats rekommenderas omkartlaggning.

3.3 Rengbring

Se till att roboten har tillrdckligt med batteri innan du pabérjar en rengéringsuppgift. Batterinivan kan kontrolleras i
appen.

Vaéljrengoringslagen

Roboten stoder fyra rengéringslagen: Endast dammsugning, Endast moppning, Dammsug och moppa samtidigt,
Dammsug forst, sedan moppa. | appen kan du anpassa varje lage genom att justera antalet rengéringspass, sugkraft,
fuktighetsniva pa moppen, etc

Aktivera Freo Mind

Freo Mind &r en smart rengoringsfunktion. N&r den &r aktiverad optimerar den automatiskt rengoringsparametrar, vilket
eliminerar behovet av manuella justeringar.

Du kan valja om du vill aktivera Freo Mind nar du startar en rengéringsuppgift i appen.

Start rengoringsuppgift

Du kan starta rengéring via appen eller genom att:

« Korttryck pa () Start/Stopp-knappen pa roboten. Som standard startar roboten i laget Endast dammsugning.
Obs! Du kan justera rengéringsléget och parametrarna i appen

Vidror inte sidorna p4 moppmodulen medan roboten r i drift.

Pausa/i\teruppta uppgift

Pausa eller dteruppta rengoring via appen eller genom att:

« Korttryck p& (b Start/Stopp-knappen pa roboten

Dammtémning av den sjélvrengérande laddningsstationen

Nar en dammsugningsuppgift paborjas éverfér den sjélvrengérande laddningsstationen automatiskt skrép frén
robotens dammbehallare till laddningsstationens dammpése.

Du kan &ven manuellt utlésa dammtémning via appen

Dammtémning av den sjalvrengorande laddningsstationen

Néar en dammsugningsuppgift pabdrjas éverfor den sjalvrengérande laddningsstationen automatiskt skrap fran
robotens dammbehallare till laddningsstationens dammpaése.

Du kan &ven manuellt utlésa dammtémning via appen.
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Mopptvatt

Om flera moppningsomgangar ar schemalagda eller rengéringsytan &r stor, kommer roboten automatiskt att
atervanda till laddningsstationen for att tvatta sin mopp under uppgiften.

Moppningscykel och mopptvéttfrekvens kan justeras i appen innan uppgiften pabérjas. Dessa instaliningar kan inte
&ndras nar rengoringen vl har paborjats. Du kan dven manuellt initiera en mopptvéttcykel via appen.

Obs! Dra inte ut roboten med véld under automatisk mopptvatt, eftersom detta kan skada komponenter.
Avsluta uppgift

Nar uppgiften ar klar &tervander roboten automatiskt till den sjalvrengorande laddningsstationen. En rengoringsrap-
port finns tillgénglig i appen.

Du kan &ven manuellt avsluta uppgiften via appen eller genom att:
« Korttryck pa () Atergangsknappen;

« L&ngtryck pa (b Start/Stopp-knappeni2s.

Torkning

Efter den sista moppningsomgangen tervander roboten till den sjalvrengérande laddningsstationen for att tvétta och
torka moppen, samt torka dammbehéllaren.

Torkningsinstaliningar kan anpassas i appen, och du kan dven manuellt starta en torkningsuppgift.

3.4 Underhall avkomponenter

Du kan visa underhéllsinformation for komponenter i appen, inklusive anvandningstid, underhallsintervaller och
utbytesinstruktioner for varje komponent.

3.5 Ytterligare funktioner

Avancerade funktioner

Du kan l&ra dig hur du anvénder den intelligenta assistenten via appen.

Specialfunktioner

Under rengoring utfér roboten realtidssjalvrengéring av moppen och avlossar aktivt har fran sidoborsten
Bekvamlighetsfunktioner

I appen kan du konfigurera forbjudna zoner, barnlas, stor ej-lage och rostfritt lage (forbattrar passage 6ver hinder).
3.6 Anvandarguide

Du kan komma &t anvandarguiden i appen, inklusive instruktionsvideor, den digitala anvdndarmanualen, vanliga fragor
och felsékning.



4. Parametrar

4.1 Specifikationer

Robot (YJCCO41)

Multifunktionsdocka (YJCBO41)

Tradlos anslutning: 2,4 GHz/Wi-Fi

Nominell ingéng (laddning): 8-17,8 V=, 0.2-3,8 A

Nominell ing&dng: AC 220-240 V~, 50-60 Hz

AC 100-127 V~, 50-60 Hz
(Den faktiska nominella ingéngen baseras pa informationen pa
produktens namnskylt.)

Nominell effekt: 65 W (Max)

Nominell utgéng 8-17,8 V=, 0.2-3,8 A

Nominell spanning (fungerande): 14,4 V=
(litiumjonbatteri, = 4900 mAh)

Laddning tar cirka 3 timmar i vanlig
omgivningstemperatur

Wi-Fi

Protokoll: [EEE 80211a/b/g/n/ax

Nominell effekt:

Laddning: 65 W

Dammuppsamling: 450 W (220-240 V~, 50-60 Hz)
360-450 W (100-127 V~, 50-60 Hz)

Torkning: 85 W

(Obs! Den nominella torkeffekten avser torkeffekten fér

moppdynorna vid full effekt.)

Frekvensomrade & max. Sandareffekt:
2400~2483,5MHz / EIRP <20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protokoll: BLE 5.4

Protokoll: BLE 5.0

Frekvensomrade: 2402-2480 MHz

Frekvensomrade: 2402-2480 MHz

Max. séndareffekt (EIRP): <10 dBm

Max. sandareffekt (EIRP): =10 dBm

Batteri (Robot)

Antal batteripaket per paket:

1st

Batterityp: Uppladdningsbart litiumjonbatteri
Nominell spanning: 14,4 V=
Antal battericeller per batteripaket: 8st

Nominell kapacitet, Nominell energi:

4900 mAh, 70,56 Wh
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