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Tento dokument je chranén autorskymi pravy spole¢nosti DJI a vSechna prava jsou
vyhrazena. Pokud spole¢nost DJI neschvali jinak, nejste opravnéni pouzivat nebo umoznit
jinym osobam pouZivat tento dokument nebo jakoukoli jeho ¢ast formou reprodukce,
pfevodu nebo prodeje dokumentu. Na tento dokument a jeho obsah se odkazujte pouze
jako na pokyny k pouzivani produktt DJI. Tento dokument by nemél byt pouZivan k jinym
Gceldm.

V pfipadé neshod mezi rliznymi verzemi je platna vzdy anglicka verze.

Q Vyhledavani klicovych slov

Pro nalezeni urcitého tématu vyhledejte klicova slova, napfiklad ,baterie” ¢i
Jinstalace.” Pokud ke ¢teni tohoto dokumentu pouZivate program Adobe Acrobat
Reader, stisknéte v pfipadé systému Windows klavesy Ctrl + F a v pfipadé pocitace
Mac klavesy Command + F.

{ Prechod na téma

Uplny seznam témat si prohlédnéte v obsahu. Kliknutim na téma prejdete do
pfislusného oddilu.

© Tisk tohoto dokumentu

Tento dokument podporuje tisk ve vysokém rozliseni.
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DJI ROMO UzZivatelska pfirucka

PouZiti této pfirucky

A\ Dulezité informace X Tipy a triky Odkazy

PFed prvnim pouZitim doporucujeme zhlédnout vSechna vyukova videa a precist si
pokyny. Vice informaci naleznete v této uZivatelské pfirucce.
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Bezpecnostni
opatreni
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1

Bezpecnostni opatreni

6

Pred pouZitim se ujistéte, Ze dodrZujete mistni zakony a predpisy.
Vyrobek NEROZEBIREJTE ani NEUPRAVUJTE.
ZAMEZTE padlm &i néraz(m vyrobku.

NEPOKLADEJTE na vyrobek t&Zké pfedméty a nepouZivejte robota k prepravé
déti nebo domacich zvitat.

Uchovavejte Cistici roztok mimo dosah déti a domacich zvifat.

NepfibliZujte se, nedotykejte se ani nezasahujte do pohyblivych ¢asti béhem
provozu robota.

Myta oblast mdaZe byt kluzka, proto dbejte zvySené opatrnosti pfi chlizi po téchto
mistech, abyste predesli uklouznuti.

Vyrobek NEPONORUJTE ani neoplachujte. Pokud se vestavéna baterie dostane
do kontaktu s vodou, méZe dojit k chemickému rozkladu, ktery maze zpUsobit
vzniceni baterie a dokonce i vybuch.

Elektrolyt v baterii je vysoce korozivni. Pokud dojde ke kontaktu s elektrolytem
z baterie, okamZité postizené misto oplachnéte vodou a vyhledejte l1ékafskou
pomoc.

K nabijeni robota vzdy pouzivejte dodany napajeci kabel a nabijeci stanici.
Nenabijejte nabijeci stanici v blizkosti hoFlavych nebo zapalnych materiald, jako
jsou koberce nebo drevény nabytek.

Pred CiSténim robota se ujistéte, Ze jste vypnuli napajeni a odpojili zafizeni

od zdroje napéjeni, poté jej otfete suchym hadfikem, aby nedoslo k tUrazu
elektrickym proudem.

Pokud vyrobek nebude po delSi dobu pouZivan, ujistéte se, Ze je robot pIné
nabity, odpojte napajeci kabel od nabijeci stanice a robot vypnéte. Uchovavejte
na chladném a suchém misté a dobijejte baterii alespon kazdé tfi mésice.
Dlouhodobé vybijeni baterie vede k jejimu hlubokému vybiti, coZz mdZe zplsobit
trvalé poskozenf vnitfnich ¢lankd a v kone¢ném ddsledku znemoznit pouzivani
zarizeni.

Pokud byla baterie s nizkym stavem nabiti skladovana po delsi dobu, prejde

do reZimu hibernace. Robot nelze zapnout, pokud pouZzivate baterii, ktera je

v rezimu hibernace. Zapnéte nabijeci stanici, umistéte robota do nabfjeci stanice
a nabijte baterii, aby se probudila.

Vyrobek pouZivejte pouze p¥i teploté od 0 °C do 40 °C. Vysoké teploty mohou
vést k nespravnému chodu zafizeni, zatimco nizké teploty mohou snizit vykon
baterie nebo dokonce poskodit zafizeni.

© DJI 2025, viechna prava vyhrazena.
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NIKDY nevyhazujte vyrobek do bé&zného kontejneru na odpad. DodrzZujte mistni
nafizeni tykajici se likvidace a recyklace baterii.

Je bézné, Ze provozni hluk robota je hlasitéjsi, kdyz je provozni teplota 35 °C
nebo vysSi. Drzte jej dal od osob citlivych na hluk, napriklad spicich déti.

Vyrobek je pfed odeslanim testovan. Je normalni, Ze se uvnitf robota a nabijeci
stanice nahromadilo malé mnoZstvi vody, a Ze se uvnitf robota nahromadilo
malé mnoZstvi ¢astic.

Béhem provozu mlze dojit k zamlzeni uvnitf prihledného krytu. Jedna se

0 bézZny jev, ktery nevyZzaduje Zadnou akci.

Uvnitf prihledného krytu se mohou nachazet prachové castice nebo tmavé
skvrny. Toto je béZna vyrobni vlastnost a nevyZaduje Zadnou akci.

PFi prepravé produktu se ujistéte, Ze je zafizeni vypnuté, a umistéte jej do
plvodniho obalu. Doporucuje se ponechat si pdvodni obal alespori 30 dni od
data prevzeti.
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2  Profil vyrobku

Verze s automatickym doplfiovanim a odvodem vody je prodavana pouze v konkrétnich
zemich/oblastech. Neni-li uvedeno jinak, vSechny ilustrace v tomto manualu vychazeji
z verze s vodni nadrzi.

2.1 Robot

Pohled zepfedu

;)

w N
P i

O OO

NS

5

1. Ukazatel stavu

2. Infracerveny senzor

3. Mikrofon

4. Modul pro navigaci a vyhybani se prekazkam (sloZzeny z binokuldrnich ¢ocek typu rybf
oko a LiDAR senzoru)

5. Doplrikové svétlo

6. Reproduktor
7. Tlacitko start
Stisknuti a podrzZeni: Zapnuti/vypnuti

Kratké stisknuti: Spusténi/pozastaveni CiSténi

%= PFi nabijeni v dokovaci stanici nelze robota vypnout stisknutim tlacitka napajent.

8. Tlacitko Navratu domd

9. Naraznik s tlumi¢em

© DJI 2025, viechna prava vyhrazena. 9
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Pohled zezadu

1. Radarovy senzor
Nabijeci elektroda
Vétraci otvor

Senzor detekce dokovanf{
Nadoba na prach

Plnici otvor na Cistou vodu

N oo vk W DN

Port pro zarovnani dokovani

Pohled zespodu

u W N

w

1. Drzak mopové podlozky

o0

£ Mopova podloZka je predinstalovana.

Kole¢ko

Senzor proti padu

Mékky gumovy valeckovy kartac
Bocni kartac

Kryt kartace

N o v D

Univerzalni kolecko

10 © DJI 2025, viechna prava vyhrazena.
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8.

Ultrazvukovy senzor

2.2 Nabijeci stanice

Pohled zepfedu

N o o W

3 J
|
| i)
A< CER:
. l/#hﬁ T ; éﬂ
Otvor pro osvéZovac podlah 8.
K PouZiti osvéZovace podlah je 9.
podporovano pouze u modeld 10.
ROMO P.
Otvor pro distici prostfedek
Predni kryt
Port pro sbér prachu
1.
Vodici ¢ep
12.
Nabijeci elektroda
13.

Plnici otvor na Cistou vodu

Klapka vypusti odpadni vody
Ukazatel stavu
Tlacitko start

Stisknuti a podrZeni: Zapnuti
hlasového asistenta

Kratké stisknuti: Spusténi/pozastaveni
cisténi

Sacek na prachhom

Cistici deska mopu

Zakladni deska

© DJI 2025, viechna prava vyhrazena. 11
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Pohled zezadu

1. Rukojet

2. Port napéajenf

3. Vstup vzduchu ventilatoru pro suseni
4

Vystup vzduchu ventilatoru pro sbér prachu

Pohled shora

Verze s vodni nadrzi

1. Uvolfhovaci zapadka nadrZe na odpadni vodu
Plovak odpadni nadrze
Nadrz na odpadni vodu

Uvolnovaci zdpadka nadrZe na cistou vodu

oA W

Nadrz na cistou vodu

1 2 © DJI 2025, viechna prava vyhrazena.
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Verze s automatickym doplriovdnim a odvodem vody

1. Kryt
NadrZ na odpadni vodu

PFipojka pro odpadni vodu

Nadrz na cistou vodu

Uvolfhovaci zapadka nadrze na odpadni vodu

2

3

4

5. Pripojka pro ¢istou vodu
6

7. Filtr nadrze na odpadni vodu
8

Plovak odpadni nadrze

2.3 Ukazatel stavu

Ukazatele funguiji stejné jak na robotu, tak na stanici. Podrobnosti naleznete v tabulce
nize.

— Sviti nepretrzité bile Normalni funkce

® — Stala oranzova Uloha se nezdafila. Postupujte podle pokyn(i
v aplikaci a vyFeSte problém.
® — Sviti nepretrzité Cerve- Porucha zafizeni. Obratte se na oficialni pod-
né poru pro vyfeseni problému.
o — Sviti zelené Hlasovy asistent je aktivovan
& — Sviti nepretrzité mod- Parovani pres Bluetooth
fe

B&hem aktualizace firmwaru blika kontrolka robota Zluté © , zatimco kontrolka

stanice sviti stale bile -

© DJI 2025, viechna prava vyhrazena. 13
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3 Pouziti

3.1 Priprava

1. Odstrarite pénu.

Kk +  Napajeci kabel se liSi podle zemé&/regionu.

+  Umistéte nabijeci stanici na rovny povrch bez prekazek a s dostate¢nym
pokrytim Wi-Fi signalem.

/\ PrFiumisténi stanice na balkéné zajistéte ochranny kryt, aby nedochézelo
k pfimému slune¢nimu zareni nebo desti.

3. Nainstalujte zakladni desku.

Po instalaci zadkladni desky se ujistéte, Ze prostor kolem stanice splfiuje minimalni
pozadavky na okolni prostor, jak je zndzornéno na obrazku.

© DJI 2025, viechna prava vyhrazena.
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4. Nainstalujte Cistici roztok (A) a osvéZovac podlah (B).

Q + Pred vloZenim lahve do otvoru odstrante tésnéni.
+  Pouziti osvéZovace podlah je podporovano pouze u modeld ROMO P.

+ OsvéZovac podlah je prodavan pouze v urcitych zemich/oblastech.

16 © DJI 2025, viechna prava vyhrazena.
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5. Zapnéte robota.

Zvednéte robota a zcela jej zasurite do nabijeci stanice podél kolejnic.

6. Naplnte nddrzku na cCistou vodu (pouze u verze s nadrzkou na vodu).

Po naplnéni vodou se ujistéte, Ze je uvolfovaci zapadka zajisténa, nez nddrz znovu
nainstalujete do stanice.

/\ * Pliite pouze Cistou vodou.

+ Naplnte dostate¢né mnozstvi Cisté vody, aniz byste prekrocili ukazatel
maximalni hladiny MAX.

7. Naskenujte nize uvedeny QR kéd nebo kliknéte na odkaz a stahnéte si aplikaci DJI
Home. Poté aplikaci oteviete a podle pokynd na obrazovce dokoncete nastaveni
zarizeni, v€etné parovani Bluetooth a pfipojeni Wi-Fi.

© DJI 2025, viechna prava vyhrazena. 17
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https://s.dj.com/guide81

L Chcete-li zménit bezdratovou sit pripojenou k vasemu zafizeni, klepnéte
na Nastaveni zafizeni > Pfepnout Wi-Fi. Chcete-li zapomenout uloZenou
bezdratovou sit, prejdéte do Nastaveni zafizeni > Informace o zafizeni
a obnovte tovarni nastaven.

3.2 Kontroly pfed uklidem

Zkontrolujte oblast, kterd ma byt uklizena

/\ * Tento produkt je ur€en pouze pro Uklid v interiéru. Pokud potfebujete s robotem
uklidit balkon, ujistéte se, Ze je prostor zastfeSeny, aby nedoslo k vystaveni desti.
« NENECHAVEJTE vyrobek v blizkosti zdrojti tepla, jako je pec, topeni, pfimé
slune¢ni zafeni nebo uvnitf vozidla za horkého pocasi.

1. Uklidte predméty, jako jsou malé cennosti, kiehké predméty, pfedméty podobné
$nlram, které by se mohly zamotat do robota, mokré véci, které bublinkuji, a vyrolujte
volné visici latky.

—

2. Odstrarite lepivé zbytky a stojici vodu z podlahy.

18 © DJI 2025, viechna prava vyhrazena.
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@

A\ NEVYSAVEJTE latky, které by mohly pogkodit vyrobek nebo zpdsobit nehody, jako
je Stérk, hiebiky, benzin nebo cigarety.

3. Ohranicte predméty ve vySce robota, sklo a zrcadla, nebo nastavte zakazané zény.

4. Otevrete dverfe do mistnosti, které je tfeba uklidit.

XJ NEZASAHUJTE ani neblokujte robota béhem provozu.

5. Oblasti s prahem vy3Sim nez 2,5 cm: Pokud neni Uklid potfeba, zavFete dvere do
mistnosti. Pokud je Uklid potfeba, pfedem nainstalujte pomocny najezd pro pfekonani
prekazky.

PFi pouziti pomocné rampy ROMO pro prekonani prekazek zajistéte, aby vyska prahu
byla menSinez 4 cm.

© DJI 2025, viechna prava vyhrazena. 19
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<4 cm

6. UdrZujte oblast dobre osvétlenou.

7. Pokud se ve vasi domacnosti vyskytuji schody nebo vyskové rozdily presahujici 4 cm,
aktivujte v aplikaci DJI Home funkci Detekce padu.

Zkontrolujte stav zafizeni.

1. Ujistéte se, Ze vystup vzduchu a senzory na robotu nejsou zablokované. Pokud jsou na
senzorech necistoty nebo prach, pfed pouZitim je ocistéte.

2. Pokud se do pohyblivych ¢asti robota (napfiklad bocni kartac, valeckovy kartac,
mopova podlozka) zamota cizi pfedmét, vyjmeéte danou soucast a peclivé ji vycistéte.
B&hem provozu se vyhnéte silnému tahani, abyste zabranili fyzickému poskozeni
soucasti.

3. Pravidelné kontrolujte, zda nejsou poSkozeny komponenty, jako je sacek na
prach nabijeci stanice, prachova nadoba robota, bocni kartac, valeckové kartace
a mopové podlozky, a Ze nejsou ucpané trubice na sbér prachu. Vyménte vSechny
opotrebované soucasti. PouZivejte pouze originalni soucasti DJI nebo soucasti
autorizované spolecnosti DJI. Neautorizované soucasti mohou zpUsobit poruchu
a ohrozit bezpecnost produktu.

4. Ujistéte se, Ze je napdjeci kabel stanice bezpecné pripojen a Ze je napajeni zajisténo.

3.3 Mapovani

PFed prvnim pouZzitim je nutné provést mapovani celé domacnosti. Podivejte se na
Kontroly pred tklidem a postupujte podle pokynl na obrazovce v aplikaci, abyste
pripravili podlahu a zkontrolovali zafizeni podle potFeby.

1. Klepnéte na Spustit mapovani. Robot odjede ze stanice, provede mapovani celého
domu a po dokonceni se vrati zpét.

2. Poté postupujte podle pokynt v rozhrani aplikace a upravte mapu podle potteby.

20 © DJI 2025, viechna prava vyhrazena.
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Mapping Report < Mapiz
o,
(]

3c0m’ Livi

sacroon®
o Bedroomi
[T root sesroom o)
Roam

Toilett

© Mapping complete

(3] E3 7 74

1 4 2 1 7 Divide Merge No-Go Zone Name
m* min

= =t

Recreate Map Map Settings
Pet Area Carpet

= Rozhrani aplikace je pouze ilustracni.

3.4 Cisténi
1. Vyberte Glohu tklidu

V aplikaci jsou k dispozici pfednastavené uklidové Ulohy. Klepnéte na libovolnou Glohu
pro zobrazeni podrobnosti.

Podrobnosti o jednorazovém uklidu zobrazite klepnutim na: obrazek produktu (A),
stavovou liStu (B) nebo Vstoupit do zaFizeni na domovské obrazovce.

© DJI 2025, viechna préava vyhrazena. 21
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= ROMO o @

2. Vyberte oblast k dklidu

Uklidte jednotlivé mistnosti, nebo klepnéte na Vybrat vSe pro uklid vdech mistnosti.

Chcete-li uklidit konkrétni oblast, klepnéte na PFidat a vyberte dalSi oblast k Gklidu.

< One-Time Cleaning o @
e . .
°-
° o
i
o
° .-
[} +]
[} Start One-Time Cle s
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3. Nastavte parametry

Klepnéte na ikonu stanice M a nastavte funkce, jako je tklid mopovymi podlozkami,
sbér prachu a suseni.

V ReZimu uklidu 3= m0Zete nastavit saci vykon a metody Uklidu podle mistnosti.

L Pri prvnim Gklidu zvolte jako doporuceny pracovni postup moznost Vysat a poté
vytFit pro optimalni vysledky uklidu.

Klepnutim na (%) upravte dal3i funkce.
4. Zahajte uklid

Klepnéte na Spustit Uklid. Robot vyjede ze stanice a zahaji uklid. Béhem uklidu
muUZete upravit rozsah Uklidu pridanim nebo vynechanim oblasti.

< One-Time Cleaning @
Tosetz | @
Room

e

Roaml  Luing oo

Bodroomi

Bedroom?2
¥ Room? m
L
e
@ ‘Vacuuming 1l =

5. Zobrazte zpravu o uklidu
Po dokonceni Ulohy se zobrazi zprava o uklidu.

Pokud se Uloha Uklidu neoCekavané ukondi, zobrazte zpravu o Uklidu v Nastaveni
zafizeni > Historie Gklidu.

Klepnéte na @ pro zobrazeni pokynt k mapé.

© DJI 2025, viechna prava vyhrazena. 23



DJI ROMO UzZivatelska pFirucka

x Cleaning Report @

Bosmy

(] Custom Cleaning

0w 228, Toowas

Hlasového asistenta Ize aktivovat dvéma zplsoby:
* Manualini aktivace

Kdy?Z je robot zapnuty a zaparkovany ve stanici, stisknéte a podrzte tlacitko napajeni
stanice po dobu 3 sekund, abyste aktivovali Hlasového asistenta.

+  Aktivace hlasem

Otevrete aplikaci DJI Home, prejdéte do Nastaveni zafizeni > Hlasovy asistent
a povolte hlasovou aktivaci. Reknéte ,0K ROMQ*, abyste robota probudili a mohli
mu dat hlasové pokyny k provadéni uloh.

V rozhrani hlasového asistenta mlzZete zobrazit dostupné hlasové prikazy
a zkontrolovat historii konverzaci.

K= Tato funkce neniv nékterych zemich/oblastech momentalné dostupna. Pockejte na
nadchazejici aktualizaci firmwaru.

Jsou podporovany napfiklad nasledujici pokrocilé funkce:

24 © DJI 2025, viechna préava vyhrazena.
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« Détska pojistka

+ Tlacitko Start pro pfifazeni tlohy
+ Pladnovana uloha

+ Nastaveni koberce

+ Detekce padu

«  Cistici roztok

+ Vlastni tloha

+ Vzdalené video

Klepnéte na odkaz nebo naskenujte QR kéd pro zobrazeni vyukového videa: DJI ROMO |
Pokrocilé operace

https://www.romo.tech/romo/video

© DJI 2025, viechna préava vyhrazena. 25
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Udrzba
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4  Udrzba
4.1 Cyklus udrzby

Udrzbové cykly se mohou zménit. Viz Gdrzbovy cyklus zobrazeny v aplikaci DJI Home.

Zarizeni Soucast Cyklus vymény/udrzby
Robot Valeckovy kartac Vymérite kazdych 300 pra-
covnich hodin*
Vysoce ucinny filtr Vycistéte nebo vyménte
kazdych 180 pracovnich ho-
din
Bocni kartac Vyménite kazdych 180 pra-

covnich hodin

Mopova podlozka Vymérite kazdych 120
pracovnich hodin.

Vestavéna baterie PFi skladovani po dobu né-
kolika mésicl bez pripoje-
né nabijeci stanice: Nabijej-
te zafizeni kazdé 3 mésice.

Nabijeci stanice Sacek na prach Vyménte kazdych 60 pra-
covnich hodin.

Filtr odpadni nadrze (sou- | Po 600 mopovani vycistéte
casti sady ROMO pro auto- filtr.

matické doplfiovani a odvod
vody)

* Pokud dojde k zablokovani kvlli necistotdm, vymérite valeckovy kartac okamzité.

4.2 Pokyny k udrzbé

Klepnéte na odkaz nebo naskenujte QR kéd a podivejte se na vyukové video: DJI ROMO |
Udrzba sou&asti

https://www.romo.tech/romo/video

© DJI 2025, viechna préava vyhrazena. 27


https://www.romo.tech/romo/video

DJI ROMO UzZivatelska pFirucka

Valeckovy kartac

Odstrante kryt kartacl a staré kartace

/\ Vyhnéte se zachyceni bo¢niho kartace pfi opétovné instalaci ochranného krytu
kartaca.
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Vysoce ucinny filtr

Sacek na prach

Jednorazovy sacek na prach je ur€en pouze na jedno pouZiti. PouZity saCek vyhodte
a podle ilustrace nainstalujte do stanice novy sacek.

Bocni kartac

Nainstalujte levy a pravy boc¢ni kartac¢ podle ilustrace. Ujistéte se, Ze smér Stétin je
spravny.
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Mopova podlozka
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Filtr odpadni nadrze

Vycistéte filtr od veSkerych necistot a poté znovu nainstalujte nadrz na odpadni vodu.
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Prejdéte do Nastaveni zafizeni Aktualizace firmwaru a povolte automatickou aktualizaci.
Novy firmware se automaticky nainstaluje, jakmile bude k dispozici.

PFejdéte na nasledujici odkaz pro ¢asto kladené dotazy k vyrobku:

https://www.romo.tech/romo/faq
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5 Priloha

+ Pohotovostni rezim s pfipojenim k siti (vystupni vykon: <2 W)

1. Ujistéte se, Ze robot a stanice jsou sparovany, pfipojeny k siti a stav zafizeni je
necinny (neprobiha Zadny uklid, aktualizace ani jiné ulohy).

2. V nastaveni zafizeni deaktivujte Aktivace hlasem a Manudlni aktivace.

3. Zcela ukoncete aplikaci DJI Home. Zafizeni automaticky prejde do rezimu
pohotovostniho stavu s pfipojenim k siti po 10 sekundach.

K= Ukoncete tento rezim otevienim aplikace DJI Home, stisknutim tlaitka start na
stanici nebo jemnym poklepanim na télo robota.

+ Pohotovnostni rezim offline (vystupni vykon: <0,5 W)

V nastaveni zafizeni pfejdéte na Informace o zafizeni > Vypnout, abyste aktivovali
rezim offline pohotovostniho rezimu.

Stisknutim tlacitka start na stanici ukoncite tento rezim.

Technické Udaje najdete na nasledujicim webu.

https://www.romo.tech/romo/specs

Vice informaci o zasadach poprodejnich sluZeb, opravach a podpore naleznete na strance
https://www.romo.tech/romo/downloads.

© DJI 2025, viechna préava vyhrazena. 33


https://www.romo.tech/romo/specs
https://www.romo.tech/romo/downloads

Dovozce:

Beryko s.r.o.

Pod Vinicemi 931/2, 301 00 Plzen
www.beryko.cz

Tento obsah se mlZe zménit bez upozornéni.
Stahnout nejnovéjsi verzi z

https://www.romo.tech/romo/downloads

V pripadé jakychkoli dotazu tykajicich se tohoto dokumentu kontaktujte spolecnost DJI na
e-mailové adrese DocSupport@dji.com.

DJI a DJ ROMO jsou ochranné znamky spolec¢nosti DJI.
Copyright © 2025 DJI. VSechna prava vyhrazena.
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